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SINAMICS V90
Servo sistema de accionamiento
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Aplicaciones Motion Control
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missing

the Siemens 
portfolio lacks small

servo drives
<60 V DC

La familia de drives SINAMICS

Portfolio de Siemens

Low voltage AC

Basic Performance General Performance High Performance

• SINAMICS V20
• SINAMICS V90

• SINAMICS G120C
• SINAMICS G120P
• SINAMICS G120
• SINAMICS 

G110D/G120D / G110M
• SINAMICS G130 / G150
• SINAMICS G180
• SINAMICS S110
• SINAMICS S210

• SINAMICS S120
• SINAMICS S150

0.05 – 30 kW 0.12 – 6,600 kW 0.12 – 5,700 kW

DC voltage

For basic and demanding
applications

• SINAMICS DCM

6 kW – 3 MW

Medium voltage
AC

For demanding
applications with high 

power ratings

• SINAMICS GL150 / 
SL150

• SINAMICS SM120 CM / 
SM 150 / GM 150

• SINAMICS GH150 / 
GH180

6 kW – 14.2 MW

Extra low voltage
DC

General Performance

50 – 1000 W

missing

the Siemens 
portfolio lacks

small servo drives
<60 V DC

24 V DC / 48 V DC

SIMATIC MICRO-DRIVE

PDCxxxx(F)
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Convertidores SINAMICS 
para movimiento discontinuo

Controlador Multieje

DCC / TEC

DC Coupling 1)

Arranque Integrado2) 

+ Webserver

Safety: 
STO via terminal 

PROFINET, serial com., e.g. 
Modbus, PTI
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V90
+ 1FL6

S210
+ 1FK2

S120 / S120M
+ 1FK7, 1FT7 , 1PH8, 1FG1 3)

Integración en TIA Portal

Seguridad Básica y Extendida

Recuperación Energética

Control Servo

Basic Midrange High-End

Engineered with TIA Portal
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• Herramienta Online y Offline 
https://mall.industry.siemens.com/spice/TST
Web/#/Start/

• Permite seleccionar toda la red de 
dispositivos de la red de automatización. 

• Importar y exportar hardware desde TIA 
Portal y otros sistemas.

• Conexión con SIZER y DT-Configurator

• Asistentes de selección para simplificar el 
proceso de pedido

Herramientas: TIA Selection Tool
El configurador de dispositivos a nivel de proyecto
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• Herramienta Online http://www.siemens.com/dt-
configurator

• El convertidor es seleccionado con la ayuda
de la matriz de aplicaciones sin requerir
conocimientos de experto

• Se selecciona el convertidor de SINAMICS 
óptimo para satisfacer los requisitos específicos 
de la aplicación

• Acceso a modelos 2D / 3D, instrucciones de 
funcionamiento, hojas de datos

• Ofrece soporte para el proceso de pedido

• Conexión con SIZER

Herramientas: DT-Configurator
La forma sencilla de seleccionar el accionamiento óptimo
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SINAMICS V90 & SIMOTICS S-1FL6 

Características

• Epos
• Speed/Torque/Position control
• Integrated braking resistor
• HSP integration in TIA Portal 

• Advanced one-button tuning
• Real-time auto tuning
• 21-bit absolute single-turn encoder

for low inertia motor 

• Software V-Assistant

• PTI y PROFINET
• STO (via terminals)

• 1AC 220V   0,1kW – 0,75kW
• 3AC 220V      1kW – 2kW
• 3AC 400V   0,4kW – 7kW

Mov. Discontinuo
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SINAMICS V90 versiones
Versión tren de pulsos (PTI) y versión PROFINET (PN)

Versión tren de pulsos (PTI) Versión PROFINET (PN)

Interfaz RS 485 comunicación
Modbus RTU/USS

2 puertos RJ45 para 
comunicación PROFINET 

Control /Set-point interface

• Pulse train input (PTI)

• Analog Inputs/Outputs

• Encoder emulation output (PTO)

• 10 Digital inputs/6 outputs

• Motor holding brake signal (200V 
variants only)

I/O interface

• --

• --

• --

• 4 Digital inputs/2 outputs

• Motor holding brake signal (200V 
variants only)
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Servo sistema SINAMICS V90
Tipos de control y funciones

Control features

Modos de
Control

PTI

 Pulse train input control (PTI) : Positioning control via pulse train input
 Internal position control (IPos) : Positioning control via digital inputs or Modbus/USS communication
 Speed control (S) : Analog input or internal speed setpoint control
 Torque control (T) : Analog input or internal torque setpoint control
 Compound control mode: PTI/S, IPos/S, PTI/T, PTI/S, S/T
 Fast PTI control (Fast PTI): High dynamic response positioning mode via pulse train input with restriction

PROFINET

 Speed control mode: position and speed control in connection with a motion technology object (TO) of SIMATIC S7-1500/ S7-
1200 and PROFINET.  Supported telegram types 1, 3, 5, 102, 105 and supplementary telegram 750. (the telegram 5 and 105 
only works with S7-1500 and TIA)

 EPos control mode: Positioning is executed in drive and positioning requests are transmitted to drive by means of PROFINET. 
Supported telegram types 7, 9, 110, 111

Funciones
de control

Real time auto tuning
Estimates the machine characteristic and sets the closed loop control parameters (position loop gain, speed loop gain, speed 
integral compensation, filter if necessary, etc.) continuously in real time without any user intervention

One button tuning
Estimates the machine load inertia and mechanical characteristics with internal movement command (pre-configured in the V90 ). 
The process can be initiated by using engineering tool SINAMICS V-ASSISTANT

Supresión de resonancias Suppress the mechanical resonance, such as work piece vibration and base shake

Conmutación de ganancias
Switches between gains with an external signal or internal running status to reduce noise, shorten positioning time, or improve the 
operation stability of a servo system

Limitación de velocidad
Limits motor speed  through external analog speed limit commands (0 -±10 VDC) or internal speed limit commands (up to three 
groups)
(note: Fault F7901 occurs when the actual speed exceeds the speed limit)

Clonado de parámetros y 
update del FW

Standard SD card with 400 V version, Micro SD card with 200 V version.  Maximum supported capacity is 32 GB
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SINAMICS V90 PROFINET (PN) hardware 
Interfaz de hardware

Interfaz
1. RJ45 para PROFINET

2. STO (safe torque off)  vía terminales

3. 24V DC power supply

4. Terminales de alimentación AC

5. Potencia a motor

6. Resistencia de frenado (opcional)

7. Interfaz mini USB para conexión con V-ASSISTANT 

8. Ranura SD

9. Interfaz I/O (solo necesaria para el control de freno de la versión de 200V, 
o para aplicaciones que requieran de DI/DO adicionales)

• 4 entradas digitales

• 2 salidas digitales

• Señal de freno motor

10. Interfaz de Encoder
11. Placas de conexión para la sujeción de los cables acorde a la 
normativa EMC

Easily accessible connection – pluggable connectors
* The braking signal is integrated to control signal for 200V variants, the same concept as competitors

1

4

5

6

8

10

7
2

3

9

11
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SIMOTICS S-1FL6
Vista general de los datos técnicos

0.05-0.10 0.75-2.0 2.5-7.00.4-0.75 

SH 20 SH 65 SH 90SH 45SH 40

0.75-1.0 

0.16-0.32 3.58-9.55 11.9-33.41.27-2.392.39-3.18

Pn(kW)

Mn(Nm)
SH 30

0.2-0.4

0.64-1.27

SH 50

1.5-2.0 

4.78-6.37

Machine Tool

General servo application 

3AC 380V~480V  0.4kW to 7kW

SIMOTICS S-1FL6 High inertia

(for dinámica moderada)

1/3AC 200V~240V          0.05kW to 2kW

SIMOTICS S-1FL6 Low inertia 

(para aplicaciones de alta dinámica)

Servo motores 1FL6 con rango de 50W - 7,0kW / 0,16 - 33.4Nm y alturas
de eje de SH 20 - 90 mm.

3000 2000 20003000nrated(rpm)

Shaft
Height
(mm

Rated 
Power
(kW)

Rated
Torque

(Nm)

Inertia
w/o 

brake
(kgcm2)

20 0.05 0.16 0.031

0.1 0.32 0.052

30 0.2 0.64 0.214

0.4 1.27 0.351

40 0.75 2.39 0.897

1 3.18 1.15

50 1.5 4.78 2.04

2 6.37 2.62

45 0.4 1.27 2.7

0.75 2.39 5.2

65 0.75 3.58 8.0

1 4.77 15.3

1.5 7.16 15.3

1.75 8.36 22.6

2 9.55 29.9

90 2.5 11.9 47.4

3.5 16.7 69.1

5 23.9 90.8

7 33.4 134.3

INC.2500ppr / ABS.21bit single-turn / ABS.21bit single-turn+12bit multi-turn INC.2500ppr / ABS.20bit single-turn+12bit multi-turnEncoder

1/
3A

C
 2

00
V

3A
C

 2
00

V
3A

C
 4

00
V
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Encoders disponibles SINAMICS V90

Encoders V90 1FL6

V90 PN de 200V

• Encóder incremental TTL 2500 ppr (A)
• Encóder absoluto monovuelta de 21 

bits (M)

V90 PN de 400V

• Encóder incremental TTL 2500 ppr (A)
• Encóder absoluto de 20 bits + 

multivuelta de 12 bits (L)
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Puesta en marcha mediante SINAMICS V-ASSISTANT

USB

 Comunicación punto a punto mediante interfaz USB

 Interfaces gráficas para guiar al usuario

 Parametrización Online  y  offline, ayuda online

 Herramientas avanzadas como función de trace, 
mediciones de máquina, funciones de optimización y 
panel de control.

 Nota: La topología debe ser configurada en TIA  (GSD 
disponible en SIOS)

Versión V-ASSISTANT

V1.06

https://support.industry.siemens.com/cs/document/109738387/sinamics-v-assistant-commissioning-tool?dti=0&lc=en-WW
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HSP 0185 existentes para V90 PN y sus versiones de FW

TIA Portal HSP Version Supporting firmware S7-1500 S7-1200

V15.1 HSP 0185 V2.0 Up to V90 PN V1.03 Must
• TIA V15.1 with V90 PN HSP
Optional:
V-ASSISTANT

Must
• V90 PN GSD file
• V-ASSISTANT 
• TIA portal

V15.1 HSP 0185 V1.0 Up to V90 PN V1.03

V15 HSP 0185 V4.0 Up to V90 PN V1.03
Must
• TIA V15 with V90 PN HSP
Optional:
V-ASSISTANT

Must
• V90 PN GSD file
• V-ASSISTANT
• TIA portal

V15 HSP 0185 V3.0 Up to V90 PN V1.03

V15 HSP 0185 V1.0 Up to V90 PN V1.02

V14 HSP 0185 V2.0 Up to V90 PN V1.01 Must
• TIA V14 with V90 PN HSP
Optional:
V-ASSISTANT

Must
• V90 PN GSD file
• V-ASSISTANT
• TIA portal

V14 HSP 0185 V1.0 Up to V90 PN V1.00
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Tareas de Motion – vista de sistema
Configuración del SINAMICS V90 PN con S7-1500/S7-1500T

Velocidad
Sin posición

Posicionado (Central)
Posicionamiento y coordinación de ejes
p.e. Levas, interpolación

Posicionado (De-central)
Posicionado sin coordinación de ejes 
(EPos)

V90 versión
PROFINET(PN)

Tarea Motion 

Configuration majority

S7-1500/1500T S7-1500/1500T S7-1500/1500T

PN IRT PN IRT PN IRT

Engineering: TIA + HSP 0185 Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT
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Tareas de Motion – vista de sistema
Configuración de S7-1200 con SINAMICS V90 PN y V90 PTI

S7-1200
S7-1200 S7-1200

Pulse train
V90 versión
Tren de Pulsos
(PTI) 

V90 version 
PROFINET(PN)

Tarea Motion 

P
erfo

rm
a

n
ce

Configuration majority

S7-1200 S7-1200 S7-1200

PN RT PN RT PN RT

Modbus Analog

Velocidad
Sin posición

Posicionado (Central)
Posicionamiento y coordinación de ejes
p.e. Levas, interpolación

Posicionado (De-central)
Posicionado sin coordinación de ejes 
(EPos)

Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT

Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT Engineering: TIA  + GSD file+ V-ASSISTANT
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Conceptos de Motion Control con SIMATIC & SINAMICS
Control del sistema: Descentralizado VS Centralizado

Dentro de SIMATIC

Motion Control en la CPU
-> Accto. sólo funciona como 

un convertidor

Dentro de SINAMICS

CPU da comandos al accto.
-> Motion Control en el accto.

Interpolación

Funcionamiento eje

Coordinación eje

Controlador posición

Descentralizado Centralizado

El cliente y la aplicación determinan la mejor configuración aplicable
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Motion Control con SIMATIC & SINAMICS
… posibles soluciones para eje de velocidad y posicionamiento

Controlador posición

Funcionamiento eje

Interpolación

OB MC-Interpolator
Interpolador

Objetos tecnológicos 
Comportamiento del eje

Bloques PLCopen
Instrucciones de Motion

OB MC-Servo
Controlador posición

FB SINA_SPEED

FB SINA_POS

Eje Velocidad / Posicionamiento Eje Velocidad / Posicionamiento

El cliente y la aplicación determinan la mejor configuración aplicable

Centralizado
Motion Control con SIMATIC S7-1500 (TO)

Descentralizado
Motion Control con SINAMICS G/S (FB)
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Motion Control con funciones SINAMICS (DriveLib / EPos)
… Realización de aplicaciones de velocidad y posición

Controlador Posición

Comportamiento eje

Motion Control
con SINAMICS V/G/S (DriveLib / EPos)

Interpolación

FB SINA_SPEED

FB SINA_POS

SINA_SPEED
FB285

SINA_SPEED
FB285

SINA_POS
FB284

SINA_POS
FB284

SINA_INFEED
FB288

SINA_INFEED
FB288

SINA_PARA
FB286

SINA_PARA
FB286
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Control de posición por EPOS SINAMICS V90

Ejemplo de configuración: Descentralizado modo de control EPOS y V-assistant

SINAMICS V90. Puesta en marcha

- Realizar la puesta en marcha del SINAMICS V90 mediante 
el software V-Assistant. Probar el correcto funcionamiento 
del drive mediante el panel de mando y realizar la 
optimización del eje.
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Conceptos de Motion Control con SIMATIC & SINAMICS
Control del sistema: Descentralizado VS Centralizado

Dentro de SIMATIC

Motion Control en la CPU
-> Accto. sólo funciona como 

un convertidor

Dentro de SINAMICS

CPU da comandos al accto.
-> Motion Control en el accto.

Interpolación

Funcionamiento eje

Coordinación eje

Controlador posición

Descentralizado Centralizado

El cliente y la aplicación determinan la mejor configuración aplicable
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Motion Control con SIMATIC & SINAMICS
… posibles soluciones para eje de velocidad y posicionamiento

Controlador posición

Funcionamiento eje

Interpolación

OB MC-Interpolator
Interpolador

Objetos tecnológicos 
Comportamiento del eje

Bloques PLCopen
Instrucciones de Motion

OB MC-Servo
Controlador posición

FB SINA_SPEED

FB SINA_POS

Eje Velocidad / Posicionamiento Eje Velocidad / Posicionamiento

Centralizado
Motion Control con SIMATIC S7-1500 (TO)

Descentralizado
Motion Control con SINAMICS G/S (FB)
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CouplingMain drive Cam disk Output camGear 
unit

Gear 
unit

Motion Control ‒ objetos tecnológicos
Principio del TO

Eje maestro virtual Disco leva Output camReductor

Funciones
Motion Control

Servo drives
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Sincronismo y leva

Programa usuario:
• Sincronización

• Valor maestro
• Relación transmisión
• Leva

TO calcula y controla la 
posición para el eje 
sincronizado dependiendo de 
un valor maestro

El drive controla la velocidad
 Encoder posición requerido

Eje Sincronismo

Posicionamiento

Programa usuario:
• Consigna posición
• Referenciado
• Movimiento superpuesto

TO genera la aceleración y 
rampas de frenado
TO controla la posición

El drive controla la velocidad
 Encoder posición requerido

Eje Posicionamiento

Movimiento con control de 
velocidad en lazo abierto

Programa usuario:
• Consigna velocidad
TO genera la aceleración 
y rampas de frenado

El drive controla la velocidad
 Encoder posición no requerido

Eje Control Velocidad

Modelo de Shell de los objetos tecnológicos

Tareas de Motion
Tipos de ejes– Control en velocidad, posición y sincronismo
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S7-1500/S7-1500T

Speed 
controller

Speed setpoint

Drive

Current 
controller

Power 
unit

Motor

Encoder

--

Optional

Control commands

Speed setpoint

Control commands

Programa usuario
(bloques MC)

Objetos tecnológicos

Motion Control – objetos tecnológicos
Controlando un drive
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SIMATIC Motion Control – Objetos tecnológicos
Comandos Motion Control

Todos los lenguajes
(LAD, FBD, STL, SCL, Graph)

Highlights

Simple & intuitivo

Instrucciones disponibles en la 
librería

Basado en estandar PLCopen
NEW New commands
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Motion Control – objetos tecnológicos 
Bloques PLC-open

Speed axis Pos. 
axis

Sync. axis Ext. 
encoder

MC_Power Habilitar, deshabilitar objetos tecnológicos
X X X X

MC_Home Referenciar TO´s, establecer posición de 
referencia X X X

MC_MoveJog Mover ejes en modo jog X X X

MC_MoveVelocity Mover ejes con una velocidad específica X X X

MC_MoveRelative Posicionamiento relativa del eje X X

MC_MoveAbsolute Posicionamiento absoluta del eje X X

MC_MoveSuperimposed Posicionamiento superpuesto de ejes X X

MC_GearIn Comienzo sincronismo X

MC_Halt Parada de eje X X X

MC_Reset Acuse alarmas, reinicio de TO´s X X X X
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Sistema de ejecución
Ciclo de aplicación Motion Control y OBs Motion Control

MC-Servo [OB91]
 Cálculo del controlador de posición
 Supervisiones

MC-Interpolator [OB92]
 Evaluar instrucciones MC
 Generación de consigna

1

2

MC OBs se ejecutan en un ciclo configurable 
tMotion Control- = Ciclo control Posición = Ciclo Interpolador

Ciclo Aplicación [MC-Servo]         [MC-IPO]

(opcionalmente como interrupción cíclica o isócrono)

Qué hacen los 2 MC-OBs?
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Levas de salidas
Entradas rápidas

Portfolio de controladores SIMATIC
Siempre el controlador correcto – más valor añadido integrado!

Sincronismo distribuido

Cinemáticas con 
“conveyor tracking”

Cinemáticas

Levas y sincronismo 
absoluto1

Sincronismo relativo2

Posicionamiento

Control de velocidad

Básico Rango medio Gama alta

1 Sincronismo con especificación de posición de sincronización; 2 Sincronismo sin especificación de posición de sincronización

Controlador 
básico 1200

CPU estándar

Controlador 
avanzado 1500 

CPU estándar

T

Ingeniería con TIA Portal

SIMOTION

Controlador 
para motion

Controlador 
avanzado 1500 

CPU tecnológica
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SIMATIC Motion Control ‒ control del accionamiento
PROFIdrive via PROFINET / PROFIBUS

Bus de campo

Control + consigna velocidad + …

Estado Actual + Velocidad actual + …

Qué datos se transfieren cíclicamente?  Especificación via telegrama PROFIdrive

En el PLC SIMATIC el telegrama se direcciona
en zona I/O.
En el accionamiento SINAMICS la 
configuración se adapta automáticamente con 
la selección del telegrama.
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SIMATIC Motion Control ‒ control del accionamiento
Telegramas PROFIdrive

Telegramas PROFIdrive

3 / 102 Consigna de velocidad 32 bits, señal de vida, posición de 1 encoder / adicionalmente reducción de par

4 / 103 Consigna de velocidad 32 bits, señal de vida, posición de 2 encoders / adicionalmente reducción de par

5 / 105 Consigna de velocidad 32 bits, señal de vida, posición de 1 encoder, DSC / adicionalmente reducción de par

6 / 106 Consigna de velocidad 32 bits, señal de vida, posición de 2 encoders, DSC / adicionalmente reducción de par

81 Telegrama Encoder, 1 canal encoder

83 Telegrama Extendido encoder, 1 canal encoder + Velocidad Actual 32 bits

STW: Palabra Control NSET: Consigna de velocidad G1_STW: Encoder 1 Palabra Control

ZSW: Palabra Estado NACT: Velocidad Actual G1_ZSW:  Encoder 1 Palabra Estado 

PZD: Palabra datos de proceso G1_XIST: Encoder 1 posición actual

1 Consigna de velocidad 16 bit

2 Consigna de velocidad 32 bit, señal de vida
NUEVO

S7-1500TS7-1500

típico
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Control de posición por TO´s SINAMICS V90

Ejemplo de configuración: Centralizado  modo de control velocidad/posición 

SINAMICS V90. Puesta en marcha

- Integrar el SINAMICS V90 en un proyecto en TIA Portal 
junto con el controlador. Ejemplo de configuración: 
Centralizado  modo de control velocidad/posición .
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Conceptos de Motion Control con SIMATIC & SINAMICS
Control del sistema: Descentralizado VS Centralizado

Descentralizado CentralizadoBaja carga del PLC y muchos ejes realizables

Diagnostico del accto. extendido y mensajes

FBs estandarizados homogéneamente con interfaz 
intuitiva
Adicionales funciones integradas del accto. 
realizables (funciones de vigilancia y 
compensación)
Comportamiento del eje y dinámica no cambiable 
inmediatamente

Alta usabilidad y eficiencia de ingeniería sin 

conocimientos especiales de tecnología de accto.

Diagnostico del accto. extendido y mensajes

Comportamiento del eje y dinámica  cambiable 
inmediatamente

Programación de Motion con estándar PLC-Open 

Alta carga del PLC
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SINAMICS V90: Vista General y modos de control
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Ejemplo de configuración: Descentralizado modo de control EPOS y V-assistant

Introducción al portfolio de GMC

5 Funcionalidades del equipo

Ejemplo de configuración: Centralizado  modo de control velocidad/posición 

para integración con Objeto Tecnológico via HSP.
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Funcionalidades del equipo

Funciones
de control

Real time auto tuning
Estimates the machine characteristic and sets the closed loop control parameters (position loop gain, speed loop gain, speed 
integral compensation, filter if necessary, etc.) continuously in real time without any user intervention

One button tuning
Estimates the machine load inertia and mechanical characteristics with internal movement command (pre-configured in the V90 ). 
The process can be initiated by using engineering tool SINAMICS V-ASSISTANT

Supresión de resonancias Suppress the mechanical resonance, such as work piece vibration and base shake

Conmutación de ganancias
Switches between gains with an external signal or internal running status to reduce noise, shorten positioning time, or improve the 
operation stability of a servo system

Limitación de velocidad
Limits motor speed  through external analog speed limit commands (0 -±10 VDC) or internal speed limit commands (up to three 
groups)
(note: Fault F7901 occurs when the actual speed exceeds the speed limit)

Clonado de parámetros y 
update del FW

Standard SD card with 400 V version, Micro SD card with 200 V version.  Maximum supported capacity is 32 GB
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V90: Optimizacion de ejes

• Funcionalidades del one buttom tuning OBT y los filtros para evitar 
resonancias mecánicas
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TIA Portal: SINAMICS Startdrive V16
SINA_POS Technology Object

• Uso de los Function Blocks de la libreria DriveLib de SINAMICS 
cómo un Objeto Tecnológico en el PLC

• Cómoda conexión gráfica al drive asignado mediante el  
telegram 111

• Configuración y diagnóstico desde el Objeto Tecnológico
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Libreria: Easy_sina_pos, Homing_V90PN para encoders 
incrementales

• Uso de los Funciones como el easy sina_pos y bloques para 
referenciado de ejes. 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747655
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EPOS: Referenciado encoders absolutos

• Uso de los Function Blocks de la para calibrado de encoders 
absolutos con funcionalidad de EPOS en el drive

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109760317
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Nuevas funcionalidades del FW

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109746210
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Se ruega cumplimenten cuestionario y nos sugieran aquellas
temáticas que resultan de su interes

• Por favor, al finalizar el Webinar:
• Rellene el cuestionario de evaluación del Webinar realizado haciendo clic en el link correspondiente en la 

página www.siemens.es/workshops
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Próximos Webinars

Si está interesado puede registrarse en alguno de los próximos
Webinars en www.siemens.es/workshops bajo el desplegable
“Seleccione la WS a la que desea asistir”.

Webinars 2020 - Próximos
Fecha Próximos Webinars
25/03/2020 Webinar - Selección de accionamientos Simogear y Sinamics en DTK
26/03/2020 Webinar - Switches industriales gestionables Scalance
27/03/2020 Webinar - Soluciones Motion Control para pequeños fabricantes de maquinaria
30/03/2020 Webinar - Simulación con SIMIT: del Virtual Commissioning a los OTS
31/03/2020 Webinar - T Motion
14/04/2020 Webinar - Sinamics V90 
15/04/2020 Webinar - Librerias Motion en Tia Portal (SINA_SPEED,SINA_POS,…)
17/04/2020 Webinar - SIMATIC WinCC Unified
20/04/2020 Webinar - Funciones avanzadas de Safety con SINAMICS S210
22/04/2020 Webinar - Novedades SITOP
24/04/2020 Webinar - SIMATIC Notifier
27/04/2020 Webinar - SINEMA Remote Connect
29/04/2020 Webinar - SIMATIC- Microdrive 
04/05/2020 Webinar - Conectividad de Accionamientos -IoT -Analyze MyDrives
06/05/2020 Webinar - VC - MCD + Process Simulate
08/05/2020 Webinar - Mundo del pesaje
11/05/2020 Webinar - Sistemas de localización en tiempo real (RTLS)
12/05/2020 Webinar - Conectividad (reformada)
18/05/2020 Webinar - Soluciones de zona clasificada en la era de la digitalización
20/05/2020 Webinar - S120 en Tia Portal V16
22/05/2020 Webinar - SIMATIC Energy Manager Pro
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¡Gracias por su atención!

Webinar: Sinamics V90
Servo sistema de accionamiento

Vicente Cartón

Technical Support Specialists

RC-ES MC GMC

Ronda de Europa, 5

28760 

Tres Cantos (Madrid)

vicente.carton@siemens.com

siemens.com/v90


