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Yasal bilgi ve uyarilar

ikaz bilgisi konsepti

Bu kullanma kilavuzu, kendi giivenliginiz ve mal kaybi veya zarar olusmasini 6nlemek icin dikkat etmeniz gereken
bilgi ve uyarilar icermektedir. Kisisel giivenliginiz ile ilgili bilgi ve uyarilar bir ikaz licgeni ile belirtilmistir, genel mal
hasari ile ilgili bilgi ve uyarilar icin ise ikaz licgeni kullanilmamistir. Tehlike kademesine bagli olarak, ikaz bilgi ve
uyarilari, en énemliden daha az 6nemlilere gére, asagidaki sekilde siralanmistir.

/\ TEHLIKE

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olacagi anlamina gelir.

/\ ikAz

eder bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olabilecegi anlamina gelir.

/\ DiKKAT

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, hafif yaralanma olabilecegi anlamina gelir.

DiKKAT

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, mal hasari olabilecegi anlamina gelir.

Birden fazla tehlike derecesinin ayni anda ortaya cikmasi halinde, en yliksek tehlike derecesine ait uyari bilgisi
kullanilir. Eger ikaz ticgenli bir uyar bilgisinde insanlara zarar gelebilecegdi hususuna dikkat cekiliyorsa, ayni ikaz
bilgisine ayrica bir mal hasari ile ilgili uyari da eklenmis olabilir.

Yetkili personel

Bu dokiimantasyon icinde aciklanan Grilinli/sistemi sadece ilgili gorev icin uygun nitelikte olan kalifiye
personel kullanabilir. Uriiniin/Sistemin kullanimi esnasinda ilgili géreve iliskin dokiimantasyona ve 6zellikle bu
dokiimantasyon icinde belirtilen giivenlik ve uyari bilgilerine dikkat edilecektir. Kalifiye personel, gerekli egitime
ve deneyime sahip oldugundan bu Urlinleri/sistemleri kullanirken riskleri fark edebilecek ve olasi tehlikeleri
onleyebilecek bilgiye sahiptir.

Siemens liriinlerinin amaca uygun kullanimi

Markalar

Litfen sunlara dikkat ediniz:

/\ ikAz

Siemens Urlnleri sadece katalogda ve ilgili teknik dokiimantasyonda 6ngdrilmus kullanim durumlari icin
kullaniimalidir. E§er yabanci Uriinler ve yabanci bilesenler kullanilirsa, bu {iriin ve bilesenler Siemens tarafindan
tavsiye edilmis ya da kullanimina izin verilmis olmalidir. Uriinlerin kusursuz ve giivenli kullanimiicin, gerektigi sekilde
tasinmasi, gerektigi sekilde depolanmasi, yerlestirilmesi, montaji, kurulmasi, devreye sokulmasi, kullanilmasi ve
muhafaza edilmesi ya da onarilmasi sarttir. izin verilen cevre kosullarina uyulmalidir. ilgili dokiimantasyonlarda
verilen bilgi ve uyarilara dikkat edilmelidir.

Tescil ibaresi @ ile isaretlenmis tiim isim ve tanimlar, tescil edilmis Siemens AG markalaridir. Bu yazidaki diger
isim ve tanimlar, liclinct kisiler tarafindan kendi amaclari icin kullaniimalari halinde sahiplerinin haklarina tecaviiz
edilmis olmasi s6z konusu olabilecek markalar olabilir.

Sorumluluk Gistlenmeme mesuliyeti

Bu yazinin icerigini, tarif edilen donanim ve yazilima uygunlugu acisindan kiyasladik. Yine de farkhliklar ve
sapmalar olabilir ve bu nedenle tamamen uyumluluk hususunda herhangi bir sorumluluk tistlenmiyoruz ve garanti
vermiyoruz. Bu yazida verilen bilgiler muntazam araliklar ile kontrol edilmektedir ve gerekli dlizeltmeler yazinin
muteakip baskilarina islenmektedir.
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Dokliimantasyon yapisi

Misteri dokiimantasyonu, genel ve kisisel dokiimantasyondan olusur.

Genel doklimantasyon, tim kabin Uniteleri icin gecerli olan konulari aciklar ve sunlari icerir:

isletim kilavuzu
Isletim kilavuzu asagidaki boéltimlerden olusur:

— Cihaz tanimi

— Mekanik Kurulum

— Elektrik kurulumu

— Devreye alma kilavuzu

— Fonksiyon aciklamasi

— Denetim ve koruma uyarilari
— Teknik veriler

Genel bakis planlarn
Kabin tinitelerinin genel islevselligine genel bir bakis saglarlar.

List kitabi
List kitabr asagidaki bélimlerden olusur:

— Parametre listesi

— Fonksiyon planlari

— Arnizaluyan listesi

Drive Control Chart (DCC) dokiimantasyonu

— Programlama ve kullanma kitabi: DCC diizenleyici aciklamasi

— Fonksiyon kitabi: DCC standart moddllerinin aciklamasi

Kisisel cihaz dokiimantasyonu, misteriye 6zgi bir kabin Unitesini aciklar ve su hususlari icerir:

Konvertor kabin dniteleri

isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A

Olcii cizimi
Olcl cizimi ile siparis edilen kabin Unitesinin Olctleri belgelenmistir.
Yerlesim plani

Yerlesim planinda, siparis edilen kabin initesine monte edilmis bilesenler (referans isareti ve
yer tanimi ile) gosterilmistir.

Devre semasi
Devre semasinda, siparis edilen kabin Unitesine monte edilmis elektrik bilesenleri (referans
isareti ve yer tanimi ile), alt alta elektrik baglantilari ve musteri arabirimleri gosterilmistir.
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e Terminal plani

Terminal planinda, siparis edilen kabin tnitesine yonelik tim misteri terminalleri (ilgili dolap
ici kablo sistemleri ile) gosterilmistir. Bu plan, tesis tarafindaki hedef kablolama
doklimantasyonu icin kullanilir.

* Yedek parca listesi

Yedek parca listesi, siparis edilen kabin lnitesi icin mevcut tiim yedek parcalari, ekipman ve
yer koduyla birlikte icerir.

e Ekisletim kilavuzlan
Siparis edilen kabin Unitesine monte edilmis secilen tedarikci bilesenlerinin kilavuzlari,
orijinal dokiimantasyonlar olarak birlikte teslim edilir.

internet'teki dokiimantasyon

SINAMICS G150 dokiimantasyonu, internet'te asagidaki baglanti (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13227/man) altinda bulunabilir.

Teknik Destek

Avrupa / Afrika saat dilimi

Telefon

+49 (0) 911 895 7222

Faks

+49 (0) 911 895 7223

internet

Teknik Destek (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/sc/4868)

Amerika saat dilimi

Telefon

+1423 262 2522

Faks

+1423 262 2200

internet

techsupport.sea@siemens.com

Asya / Pasifik saat dilimi

Telefon

+86 1064 757 575

Faks

+86 1064 747 474

internet

support.asia.automation@siemens.com

Yedek parcalar

Yedek parcalar ile ilgili belgeleri su adreste (https://support.industry.siemens.com/sc/de/en/sc/

2110) bulabilirsiniz.

Siparis edilen kabin Unitesi icin mevcut yedek parcalar, ilgili yedek parca listesinde mevcuttur.
Bu, misteri DVD'sinde bulunur.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A
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Mobil Siemens Destegi

internet adresi

Gliney Kore icin

"Siemens Industry Online Support" uygulamasi ile Siemens Industry drlinlerine iliskin
300.000'in lizerinde belgeye her yerden erisim saglayabilirsiniz. Uygulama, sizi asagidaki
alanlarda destekler:

¢ Proje uygulamasinda sorunlarin ¢é6zimd
¢ Arizalarin giderilmesi
e Bir tesisin gelistiriimesi veya yeniden planlanmasi

Ayrica, uzmanlarimizin sizin icin hazirladigi Teknik Forum'a ve diger yardimlara da erisim
saglarsiniz:

e SSS

* Kullanim &rnekleri

* isletme kitaplari

» Sertifikalar

+ Uriin bildirimleri ve daha fazlasi

"Siemens Industry Online Support" uygulamasi, Apple iOS ve Android platformlarinda
mevcuttur.

SINAMICS ile ilgili bilgiler internet'te su adreste mevcuttur:
http:/lwww.siemens.com/sinamics

EMU sinir degerleri

o 71715 UF-E(AT) A G2 7|2A Aoz B AREAE o] HE FolshAl7] vhebd,
by ele) A el A AHgEHE g B4 02 Fhick

For sellers or other user, please keep in mind that this device in an A-grade electromagnetic wave device.

This device is intended to be used in areas other than home.

Kore'de uyulmasi gereken EMU sinir degerleri, C2 kategorisindeki EN 61800-3 degisken devirli
elektrikli strtctler icin EMU Urln standardinin sinir degerlerine veya EN 55011 uyarinca A
sinifi, grup 1 sinir degerlerine karsihk gelir.

Uygun ek 6nlemlerle, C2 kategorisine iliskin sinir degerlerine veya A sinifi, grup 1 sinir
degerlerine uyulur. Bu, ek bir telsiz parazit giderme filtresinin (EMU filtresi) kullaniimasi

gibi ek dnlemler gerektirebilir.

Ayrica, sistemin EMU uyumlu bir sekilde kurulmasi icin alinacak énlemler, bu isletme
kitabinda ve "SINAMICS Low Voltage proje (konfiglirasyon) kitabi"nda ayrintili olarak
aciklanmaktadir.

Konvertor kabin dniteleri
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Sertifikalar

Asagidaki sertifikalar internet'te su baglanti altinda bulunabilir SINAMICS G150 sertifikalari
(https://support.industry.siemens.comlics/delen/ps/13227]cert):

e EMU direktifiile ilgili AT uygunluk beyani
* Makine direktifi (Safety) ile ilgili AT uygunluk beyani

e Safety Integrated ile ilgili Gretici beyani

Uciincii kisilerin web sayfalari

Bu yazili dokiiman tclinci kisilerin web sayfalarina yonelik linklere sahiptir. Siemens bu web
sayfalarinin iceriklerine ve iceriklerinin uygunluguna yonelik hicbir sorumluluk kabul
etmemektedir. Bu web sayfalarinda bulunan bilgiler Siemens tarafindan kontrol edilmemistir ve
buralardaki mevcut iceriklere ve bilgilere karsi sorumluluk kabul edilmez. Buradaki kullanim
sorumlulugu kullanicinin kendisine aittir.

OpenSSL kullanimi

Bu Urlin, OpenSSL arac kitinde kullaniimak tizere OpenSSL Projesi tarafindan gelistirilen yazilimi
(https:/Iwww.openssl.org/) icerir.

Bu (irlin, Eric Young tarafindan olusturulan sifreleme yazilimini (mailto:eay@cryptsoft.com)
icerir.

Bu (irlin, Eric Young tarafindan gelistirilen yaziimi (mailto:eay@cryptsoft.com) icerir.

Veri glivenligi genel diizenlemesine uyulmasi

Siemens veri glivenligi temel prensiplerine, 6zellikle de veri minimizasyonu (privacy by design)
konusundaki yasaklara uyar.

Bu Urlin icin bunun anlami:

Uriin kisisel verileri islemez veya kaydetmez, sadece teknik fonksiyon verilerini

(6rnedin zaman damgasi) isler ve kaydeder. Kullanici bu verileri diger verilerle

(6rnegdin vardiya planlar) baglantilandirirsa veya kisisel verileri ayni ortamda (6rnegin sabit
disk) saklarsa ve boylece kisisel referanslara olanak saglarsa, veri glivenligi yasasinin
diizenlemelerine uymak icin gereken 6nlemleri kendisi almak zorundadir.

Konvertor kabin dniteleri
6 isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A
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Guvenlik uyarisi 1

1.1 Genel glivenlik uyarilari

/\ ikaz

Diger enerji kaynaklar nedeniyle elektrik carpmasi tehlikesi ve hayati tehlike

Gerilim altindaki parcalara temas etmeniz 6lim veya agir yaralanma ile sonuclanabilir.
* Yalnizca gerekli yetkinlige sahipseniz elektrikli cihazlar lizerinde calisma gerceklestiriniz.
e Calismalar sirasinda ulkeye 6zgu giivenlik kurallarina uyunuz.

Glvenligin saglanmasi icin genel olarak su adimlar gecerlidir:
1. Devre disi birakma icin hazir olunmalidir. islemle ilgili olan tiim kisiler bilgilendirilmelidir.

2. Tahrik sistemi gerilimsiz duruma getirilmeli ve yeniden baslatmaya karsi emniyete
alinmahdir.

3. Uyari levhalarinda belirtilen desarj sliresi kadar bekleyiniz.

4. Tum glc baglantilar birbirlerine ve koruyucu iletken baglantisina karsi gerilim akisi
kesilmesi bakimindan kontrol edilmelidir.

5. Mevcut yardimci gerilim devrelerinin gerilimsiz durumda olup olmadigini kontrol ediniz.
6. Motorlarin hareket edemiyor oldugundan emin olunuz.

7. Diger tim enerji kaynaklarini tanimlayiniz, érn. basincli hava, hidrolik veya su. Enerji
kaynaklari glivenli bir duruma getirilmelidir.

8. Dogru tahrik sisteminin tamamen kilitlendiginden emin olunmaldir.

Calismalar tamamlandiktan sonra, tersi sirayla devam ederek calismaya hazir olma durumunu
tekrar elde ediniz.

/\ KAz

Topraklamanin eksik olmasi elektrik carpmasina neden olabilir

Koruma sinifi | olan cihazlarda topraklama hatti baglantisinin eksik veya yanlis yapiimasi
nedeniyle gévdede veya aciktaki parcalarda tehlikeli gerilimler mevcut olabilir, bunlarla temas
edilmesi agir yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.

e Cihazi usulline uygun bicimde topraklayiniz.

Konvertor kabin dniteleri
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/\ ikaz

Uygun olmayan bir akim beslemesi baglantisinda elektrik carpmasi tehlikesi s6z
konusudur

Uygun olmayan bir akim beslemesi bagdlantisi durumunda, temas edilen parcalar tehlikeli
gerilim altinda bulunabilir ve agir yaralanmalara veya 6liime neden olabilir.

¢ Elektronik yapi gruplarindaki tim baglantilar ve terminaller icin yalnizca SELV (SELV = Safety
Extra Low Voltage - Glivenlik Ekstra Dlslk Gerilim) veya PELV (PELV = Protective Extra Low
Voltage - Koruyucu Ekstra Dlslk Gerilim) cikis gerilimleri sunan akim beslemeleri kullaniniz.

/\ KAz

Hasarli cihazlarda elektrik carpmasi tehlikesi mevcuttur

Usulline uygun olmayan kullanim cihazlarin hasar gérmesine neden olabilir. Hasarli cihazlarda
govdede veya aciktaki parcalarda tehlikeli gerilimler mevcut olabilir, bunlarla temas edilmesi
agir yaralanmalara veya 6lime neden olabilir.

¢ Nakliye, depolama ve calistirma sirasinda, teknik verilerde belirtilen sinir degerlere uyunuz.
e Hasarli cihazlarn kullanmayiniz.

/\ KAz

Hat blendajinin takilmamis olmasi elektrik carpmasina neden olabilir
Kapasitif asiri ortlisme nedeniyle hat yalitim kiliflari takilmadiginda hayati tehlike yaratacak
temas gerilimleri olusabilir.

e Hatyalitim kiliflarini ve kullaniimayan gtic hatti tellerini (6rnegin fren telleri) en azindan bir
taraftan topraklanmis gévde potansiyeline baglayiniz.

/\ KAz

isletimde fis-priz baglantisi ayrilirsa elektrik arki s6z konusu olabilir
isletimde bir fis-priz baglantisi ayrilirsa, elektrik arki ortaya cikabilir ve agir yaralanmalara veya
6liime neden olabilir.

* Isletimde ayrilmasina acik bicimde izin verilmis olanlar haric, fis-priz baglantilari sadece
gerilimsiz durumdayken ayriimalidir.

/\ KAz

Giic bilesenlerinde kalan yiikler nedeniyle elektrik carpmasi tehlikesi mevcuttur

Besleme kesildikten sonra 5 dakika stireyle kondansatorlerde tehlikeli diizeyde gerilim
mevcuttur. Gerilim ileten parcalara temas edilmesi 6lime veya agir yaralanmalara neden
olabilir.

e Gerilim olmadigindan emin olmak ve calismaya baslayabilmek icin 5 dakika bekleyin.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A



Glvenlik uyarisi

1.1 Genel glivenlik uyarilari

DiKKAT

Uygun olmayan vidalama takimlari nedeniyle cihaz hasari

Uygun olmayan vidalama takimlari veya uygun olmayan vidalama y&ntemleri cihazin
vidalarina hasar verebilir.

¢ Vidalama kafasina tamamen uyan vidalama tahrikleri kullanin.

¢ Vidalan teknik dokiimantasyonda belirtilen torkla sikin.

e Bir tork anahtari veya dinamik tork senséri ve devir sinirlamasina sahip mekanik bir hassas
tornavida kullanin.

DiKKAT

Gevsek gli¢c baglantilari nedeniyle maddi hasarlar

Sikma torklarinin yetersiz olmasi veya titresimler, glic baglantilarinin gevsemesine neden
olabilir. Bu nedenle yanginlar, cihaz arizalari veya fonksiyon arizalari ortaya cikabilir.
e Tum glc baglantilan 6ngorulen sikma torkuyla sikilmalidir.

e Tum glc baglantilar diizenli araliklarla kontrol edilmelidir, 6zellikle bir nakliye sonrasinda.

/\ KAz

Ek cihazlarda yanginin yayilmasi

Bir yangin durumunda, ek cihazlarin muhafazalari yanginin ve dumanin disari cikmasini
onleyemez. Agir yaralanmalar veya maddi hasarlar sdz konusu olabilir.

e Ekcihazlar uygun bir metal devre dolabina monte edilmelidir, bu sayede kisilerin yangindan
ve dumandan korunmasi saglanir veya ilgili kisiler baska uygun énlemler alinarak
korunmahdir.

e Dumanin sadece kontrolll yollardan gececedinden emin olunuz.

/\ ikaz

Elektromanyetik alanlar nedeniyle aktif implantlarin etkilenme tehlikesi

Konvertorler calisirken esnasinda elektromanyetik alanlar (EMF) olusturur. Elektromanyetik

alanlar aktif implantlari etkileyebilir, 6rn. kalp pili. Bu nedenle, aktif implantlara sahip kisilerin

ilgili sistemlerin cok yakininda bulunmasi tehlikelidir.

e EMF olusturan bir tesisatin isletmecisi olarak, aktif implant sahibi kisilerin icinde bulundugu
tehlikeleri degerlendirmek sizin sorumlulugunuzdadir.

 Uriin dokiimantasyonunda yer alan EMF emisyonuna yénelik bilgiler dikkate alinmalidir.

Konvertor kabin dniteleri
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/\ ikaz

Telsiz cihazlari veya mobil telefonlar nedeniyle beklenmeyen makine hareketi

Bilesenlerin hemen yaninda telsiz cihazlar veya mobil telefonlar kullanilirsa cihaz arizalanabilir.
Bu fonksiyon arizalari makinenin calisma glivenligini etkileyebilir ve kisiler icin yaralanma veya
maddi hasar tehlikesi ortaya cikabilir.

« lgili bilesenlerin 20 cm yakinina gelmeniz durumunda, telsiz cihazlari veya mobil telefonlar
kapatilmahdir.

¢ "SIEMENS Industry Online Support App" (SIEMENS Industry online destek uygulamasi)
sadece cihaz kapaliyken kullaniimahdir.

/\ ikaz

Cok yiiksek gerilimler nedeniyle motor izolasyonunda hasar

Topraklanmis dis iletkenli sebekelerdeki isletimlerde veya IT aginda toprak kacagi olmasi
durumunda, toprak yonundeki yliksek gerilim nedeniyle motor izolasyonu hasar gorebilir.
izolasyonlari topraklanmis dis iletkenle isletim icin tasarlanmamis motorlar kullaniyorsaniz
asagidaki onlemleri almalisiniz:

e T agi: Bir toprak kacagu izleyici kullanin ve hatayr mimkiin oldugunca hizli giderin.

e Topraklanmisdisiletkenli TN veya TT aglarinda: Sebeke tarafinda bir ayirma transformatorii
kullanin.

/\ KAz

Yetersiz havalandirma cikisi nedeniyle yangin

Yeterli havalandirma acikligi olmamasi bilesenlerin asiri isinmasina ve buna bagli olarak duman
olusumu ve yangina neden olabilir. Bunun sonucunda 6lim veya agir bedensel yaralanmalar
meydana gelebilir. Ayrica cihazlarin/sistemlerin kullanim 6mr kisalabilir ve kesintiler artabilir.

« llgili bilesenler icin havalandirma acikliklari olarak belirtilen asgari mesafelere uyunuz.

/\ ikaz

Eksik veya okunmayan uyari levhalari nedeniyle olasi tehlikeler hakkinda bilgi sahibi
olunamaz

Eksik veya okunmayan uyari levhalari tehlikeleri 5ngérememenize neden olabilir.
Ongorilemeyen tehlikeler, agir yaralanmalara veya 6liime neden olan kazalara yol acabilir.
¢ Dokilimantasyon yardimiyla uyari levhalarinin eksiksiz olup olmadigini kontrol ediniz.

* Eksik uyari levhalari ilgili bilesenlere yerlestiriimelidir, gerekirse ilgili Glke dilinde.

e Okunmayan uyari levhalarini degistiriniz.

DiKKAT

Usuliine uygun olmayan gerilim/izolasyon kontrolleri nedeniyle cihaz hasarlari

Usulline uygun olmayan gerilim/izolasyon kontrolleri, cihaz hasarlarina neden olabilir.

¢ Makinede/sistemde bir gerilim/izolasyon kontroliinden dnce cihazlarin elektrik
baglantilariniayiriniz ciinkd tiim konvertorler ve motorlar retici tarafindan yliksek gerilime
karsi kontrol edilmistir ve makine/sistem icinde baska bir kontrol gerekli degildir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A



Glivenlik uyaris

1.1 Genel glivenlik uyarilari

/\ DIKKAT

Zor erisilebilen yerlerde yaralanma tehlikesi vardir

Ulasiimasi zor yerlerde calisirken yaralanma tehlikesi vardir. Ornegin keskin kenarlar veya
kiymiklar bas ve cilt ylizeylerinde yaralanmalara neden olabilir.

¢ Eldiven gibi uygun koruyucu ekipmanlar kullanin.

/\ DiKKAT

Bilesenlerin sicak yiizeyleri

Calisma sirasinda belirli bilesenler (6rnedin sogutma govdesi ve reaktdr) cok isinir. Bu
bilesenler, calisma sonrasinda bir stire daha cok sicak kalabilir. Temas halinde ciddi
yaralanmalar ve yaniklar s6z konusu olabilir.

¢ Sicak bilesenlere cihazi kapattiktan sonra da dokunmayin.

/\ KAz

Aktif olmayan giivenlik fonksiyonlari nedeniyle beklenmeyen makine hareketi

Aktif olmayan veya ayarlanmamis giivenlik fonksiyonlari beklenmeyen tezgah hareketlerini
tetikleyebilir ve bunun neticesinde agir yaralanmalar veya 6liimler s6z konusu olabilir.

* Devreye almadan 6nce, ilgili Girtin belgelerindeki bilgilere dikkat edin.

e Guvenlikleilgili fonksiyonlaricin, givenlikle ilgili tim bilesenler dahil tim sistemin glivenlik
incelemesini gerceklestirin.

e Uygulanan glvenlik fonksiyonlarinin sizin tahrik ve otomasyon gorevlerinize uygun ve
devrede oldugunu, ilgili parametrelestirme ile glivenceye aliniz.

¢ Fonksiyon testi yapiniz.

e Guvenlikle ilgili fonksiyonlarin dogru is akislarini sagladiginizdan emin olmadan 6nce
sisteminizde gercek lretime gecmeyiniz.

Not
Safety Integrated fonksiyonlar icin dnemli giivenlik uyarilari

Safety Integrated fonksiyonlarini kullanmak istiyorsaniz, Safety Integrated el kitaplarindaki
glivenlik uyarilarina uyunuz.

Konvertor kabin dniteleri
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1.2 AOP30'un yedek pilin kullaniimasi

/\ ikaz

Patlama tehlikesi ve zararli maddelerin serbest kalmasindan kaynakli tehlike

Lityum pillerin amac disi kullanimi, pillerin patlamasina neden olabilir.

Bataryalarin patlamasi ve bdylece aciga cikan zararli maddeler adir yaralanmalara neden
olabilirler.

Lityum pilleri kullanirken asagidaki hususlara dikkat edin:

e Kullanilmis pili zamaninda degistirin, "Yedek pilin degistiriimesi" bolimune bakin.

e Lityum pili yalnizca ayni tlirdeki veya Uretici tarafindan dnerilen tlrdeki bir pille degistirin.

¢ Pilleriatese atmayin, yeniden sarj etmeyin, acmayin, kisa devre yaptirmayin, kutuplarini ters
cevirmeyin, 100 °C'nin Uzerinde i1sitmayin ve dogrudan glines isigindan, nemden ve
yogusmadan koruyun.

1.3 Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlariyla (EGB) calismak

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB), elektrostatik alanlar veya elektrostatik
bosalmalar nedeniyle hasar gorebilecek miinferit yapi parcalari, entegre devreler, yapi gruplar
ve cihazlardir.

DiKKAT
A Elektrik arizasi veya elektrostatik desarj nedeniyle hasar

Elektrikli alanlar veya elektrostatik desarj; munferit parcalarin, entegre devrelerin, yapi
gruplarinin veya cihazlarin hasar gérmesi sonucu fonksiyon arizalarina neden olabilir.

* Elektronik parcalarin, yapi gruplarinin veya cihazlarin ambalajlanmasi, depolanmasi ve
nakliyesiyalnizca orijinal paketinde veya baska uygun bir malzemeden (6rn. iletken koptikli
lastik veya aliminyum folyo) yapilmis paket icinde gerceklestirilmelidir.

* Parcalara, yapi gruplarina ve cihazlara yalnizca asagidaki énlemleri aldiktan sonra
dokununuz:

— EGB kol bandi takiniz
— iletken zeminlerin bulundugu EGB bélgelerinde EGB ayakkabilari ve EGB topraklama
seritleri kullaniniz

¢ Elektronik parcalari, yapi gruplarini veya cihazlari yalnizca iletken altliklar izerine
yerlestiriniz (6rn. EGB altlikli bir masa, iletken EGB kdpiik malzeme, EGB ambalaj torbasi veya
EGB nakliye haznesi).

Gerekli EGB koruyucu 6nlemleri asagidaki resimde bir kez daha aciklanmistir:
+ a=iletken zemin

* b =EGB masa (tezgah)

* c=EGB ayakkabilar

Konvertor kabin dniteleri
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e d=EGB kaput (manto)
¢ e =EGB kol bandi
e f=Dolaplarin toprak hatti baglantisi

+ g =iletken zemine baglanti

||}——..

f
+

C a

Oturulan yer Ayakta durulan yer Ayakta durulan / Oturulan yer

Resim 1-1  EGB koruyucu énlemler

1.4 Endiuistriyel glivenlik

Siemens, sistemlerin, tesislerin, makinelerin, ve aglarin glivenli bicimde isletilmesini
destekleyen Industrial Security fonksiyonlarina sahip trlinler ve ¢dziimler sunar.

Sistemleri, tesisleri, makineleri ve aglari siber tehditlere karsi korumak icin son teknolojiye
uygun bitdn bir Industrial Security konseptini ylirtitmek (ve stirekli sabit tutmak) gerekir.
Siemens Urlinleri ve ¢cdzUmleri, bu tarz bir konseptin bir bileseni niteligindedir.

Misteriler; tesislerine, sistemlerine, makinelerine ve aglarina izinsiz erisimin énlenmesinden
sorumludur. Bu sistemler, makineler ve bilesenler; sirket agina veya internete, ancak

ve gerekli oldugu 6lclide uygun koruyucu énlemler (6rn. giivenlik duvari velveya ag
bolimlemesinin kullanimi) alinmissa baglanmalidir.

Industrial Security alanindaki olasi koruma dnlemlerine iliskin daha fazla bilgiyi burada
bulabilirsiniz:
Endustriyel giivenlik (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Siemens'in Urlnleri ve ¢cdzlimleri daha glivenli hale getirilmek adina gelistiriimeye devam
etmektedir. Siemens, mevcut olmalari durumunda Urln giincellemelerinin yapilmasini ve her
zaman sadece glincel trlin siriimlerinin kullaniimasini énerir. Eski veya artik desteklenmeyen
stirimlerin kullanimi siber tehditlerin riskini artirabilir.

Uriin glincellemeleri hakkinda her zaman bilgilendirilmek icin, buradan Siemens Industrial
Security RSS Feed'e abone olun:

Siemens Industrial Security RSS feed (https://new.siemens.com/global/en/products/services/
cert.html#Subscriptions).

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 23


http://www.siemens.com/industrialsecurity
https://new.siemens.com/global/en/products/services/cert.html#Subscriptions
https://new.siemens.com/global/en/products/services/cert.html#Subscriptions

Glivenlik uyarisi

1.5 Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler

1.5

24

Daha fazla bilgiyi internette bulabilirsiniz:
Proje (konfiglirasyon) kitabi Industrial Security (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/108862708)

/\ KAz

Yazilim manipiilasyonu nedeniyle glivensiz isletim durumlari

Yazilim maniplilasyonlari, 6rnedin virtsler, truva atlari veya solucanlar, sisteminizde glivensiz
isletme durumlarina neden olabilir ve bu durum maddi hasarlarla, ciddi yaralanmalarla ve
oltimlerle sonuclanabilir.

Yaziliminizi gincel tutunuz.

Otomasyon ve tahrik bilesenlerini en glincel teknolojiye uygun bir makine veya sistem
battincil Industrial Security konsepti dahilinde entegre ediniz.

Tum kullanilan Grinlerde bitincul Industrial Security konseptinizi dikkate aliniz.

Cikarilabilir kayit ortamlarindaki dosyalar, zararli yazilimlara karsi uygun koruyucu énlemler
ile korunmalidir, 6rnegin virls programi.

isletim sonlandirilirken giivenlikle ilgili tiim ayarlar kontrol edilmelidir.

Tahrik sistemlerindeki (Power Drive Systems) diger riskler

Makine Ureticisi veya sistem yiikleyicisi yerel talimatlar uyarinca (6rn. AB Makine Yonetmeligi),
makine veya sisteme yonelik ylrltilecek risk degerlendirmesi sirasinda tahrik sistemindeki
kumanda ve tahrik bilesenlerine iliskin asagidaki diger riskleri de dikkate almalidir:

1.

isletime alma, isletim, bakim ve onarim sirasinda calisan makine veya sistem parcalarinin
asagidaki nedenlerle istem disi hareket etmesi:

— Sensor sistemindeki, kumandadaki, tahrik sistemindeki ve baglanti teknigindeki bir
donanim ve / veya yazilim hatasi

— Kumanda ve tahrik iliskili tepki streleri

— Spesifikasyon haricindeki calisma ve | veya ortam kosullari

— Yogusma / iletken kirlenme

— Parametrelendirme, programlama, kablo sistemi ve montaj hatalari

— Elektronik parcalarin hemen yakininda telsiz cihazlarinin / mobil telefonlarin kullaniimasi
— Dis etkiler [ hasarlar

— R&ntgen isinlari, iyonlastirici ve kozmik 1sima

Hata durumunda parcalarin icinde ve disinda alev alma da dahil olmak Uzere ahsik
olunmayan ytikseklikte sicakliklar olusabilecegi gibi isik, ses, partikiil, gaz vb. emisyonlar da
ortaya cikabilir, 6rn.:

— Yapi elemani arizalan
— Yazilim hatasi
— Spesifikasyon haricindeki calisma ve | veya ortam kosullari

— Dis etkiler / hasarlar

Konvertor kabin dniteleri
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3. Asagidakiler nedeniyle olusabilecek tehlikeli temas gerilimleri:

Yap! elemani arizalari

Elektrostatik sarjlardan etkilenme

Hareketli motorlarda gerilim indiksiyonu

Spesifikasyon haricindeki calisma ve [ veya ortam kosullari
Yogusma / iletken kirlenme

Dis etkiler | hasarlar

4. Normal calisma kosullari altindaki elektrikli, manyetik ve elektromanyetik alanlar (6rn. kalp
pili, implant veya metalik cisim tastyicilari icin), yeterli mesafe korunmadiginda tehlikeli
olabilir

5. Sistemin usuliine uygun olmayan sekilde kullaniimasi ve / veya bilesenlerin usuliine uygun
olmayan sekilde imha edilmesi sonucu ortaya cikan, cevreye zararli maddeler ve emisyon
salinimi

6. Agda bagl iletisim sistemlerinin etkisi, 6rnegin dalgacikla kontrol vericileri veya ag lizerinden
veri iletisimi

Tahrik sistemi bilesenlerinden kaynaklanan diger risklere iliskin ayrintili bilgileri teknik
kullanici dokiimantasyonunun ilgili bélimlerinde bulabilirsiniz.

Konvertor kabin dniteleri
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Cihaza genel bakis 2

2.1 Bu bolumiin icerigi
Bu bolimiin icerigi:
* Kabin Unitelerinin sunumu
¢ Kabin dnitesinin temel bilesenleri ve 6zellikleri
¢ Kabin Unitelerinin anahtarlama prensibi

e Tip etiketi aciklamasi
2.2 Uygulama alani, 6zellikler

2.2.1 Uygulama alani

SINAMICS G150 konvertor kabin Uniteleri, asagidakiler gibi sebeke rejenerasyonu olmadan
ortalama performans gereksinimleri olan kare ve sabit yik egrili strdcllerin ihtiyaclarina gére
Ozel olarak tasarlanmistir:

e Pompalar ve fanlar
e Kompresorler
e Extruderler ve karistiricilar

¢ Degirmenler

2.2.2 Ozellikler, kalite, servis

Karakteristik o6zellikler

Cogu uygulama, enkodersiz vektdr kontroliiniin kontrol dogrulugu ile kapsanabilir, boylece ek
bir gercek devir degeri enkoderi gerekli olmaz.

Sisteme 6zgu nedenlerle bir enkoderin gerekli oldugu uygulamalar icin, opsiyonel olarak bir
enkoder dederlendirmesi kullanilabilir.

SINAMICS G150, bu hususlari tam olarak dikkate alir ve bdylece gercek ihtiyaclara gére uygun
maliyetli bir stirict ¢6ziimi sunar.

Ayrica, projelendirmeden isletime kadar siirlictiniin kolay bir sekilde kullanimini saglayan
faktorler de dikkate alinir, yani:

e Optimum servis kolayli§i ile kompakt, moddiler tasarim

* SIZER ve STARTER araclarinin destegi sayesinde sorunsuz projelendirme ve devreye alma

Konvertor kabin dniteleri
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2.3 Kurulum

¢ Baglantiya hazir, dolayisiyla kolay montaj

e Zaman alan parametreleme olmaksizin hizli, meni odakli devreye alma

e Net ve kullanish strticl izlemelteshis, devreye alma ve calistirma; diiz metin veya cubuk
grafiklerde yari analog olarak 6lciim degeri gostergelerine sahip, grafik 6zellikli konforlu bir
kontrol paneli araciligiyla gerceklestirilebilir.

* SINAMICS, Totally Integrated Automation (TIA) ayrilmaz bir parcasidir. TIA, otomasyon ve
stirlict teknolojisinde optimum sekilde koordine edilmis bir (irlin yelpazesi konseptidir. Bu
konseptin 6zU, tum Urlnlericin tutarl projelendirme, iletisim ve veri ydnetimidir. SINAMICS,
TIA konseptine tamamen entegre edilmistir.

WinCC icin dahili S7/PCS7 modiilleri ve goriintl bilesenleri mevcuttur.

¢ SIMATIC H sistemlerine entegrasyon, Y-Link tGzerinden saglanir.

¢ Drive Control Chart (DCC)

Drive Control Chart (DCC), SINAMICS icin teknolojik fonksiyonlari en basit sekilde
yapilandirma olasiligini genisletir.
Modiil kitaphgi; cok cesitli kontrol, aritmetik ve mantik moddllerinin yani sira daha kapsamli
kontrol ve diizenleme fonksiyonlarini icerir. Konforlu DCC diizenleyici; teknik diizenleme
yapilarinin kullanimi kolay grafiksel projelendirmesi ve net gésteriminin yani sira, halihazirda
olusturulmus olan planlarin yliiksek derecede yeniden kullanilabilirligini saglar. DCC,
STARTER devreye alma aracina bir eklentidir.

Kalite

SINAMICS G150 konvertor kabin tniteleri, yiksek kalite standartlarina ve gereksinimlerine gére

Uretilmektedir.

Bu; Urlnlerimizde maksimum gtvenilirlik, kullanilabilirlik ve islevsellik saglar.

Gelistirme, tasarim, Uretim, siparis isleme ve lojistik teslimat merkezi; bagimsiz bir kurum

tarafindan DIN ISO 9001'e gore sertifikalandiriimistir.

Servis

Diinya capindaki servis ve satis agimiz, musterilerimize bireysel danismanlik, proje planlama

destegi, egitim ve 6gretim imkani sunar.

iletisim bilgileri ve internet sayfalarimizin giincel baglantisi dnsézde yer almaktadir.

2.3 Kurulum

28

SINAMICS G150 kabin Uniteleri; kompakt, moddler ve servis dostu tasarimlariyla karakterize
edilir.

Tahrik sistemi, cok sayida elektriksel ve mekanik opsiyon sayesinde ilgili gereksinimlere
optimum sekilde uyarlanabilir.

istenen opsiyonlara bagl olarak kabin initelerinin iki versiyonu mevcuttur.

Konvertor kabin Gniteleri
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2.3 Kurulum

2.3.1 Versiyon A

Ana salter, gli¢ salteri, ana kontaktor, sebeke sigortalari, telsiz parazit giderme filtresi veya motor
tarafindaki bilesenler gibi mevcut tim sebeke baglanti bilesenlerinin yani sira ek koruma ve
denetleme cihazlari icin montaj imkani sunar.

Glce bagli olarak, kabin Unitesi, 3200 mm'ye kadar paralel anahtarlama cihazlari ile toplam
genisligi 800 ila 1600 mm olan iki adede kadar kabin boliimiinden olusur.

| sebeke reaktorii (-R1)

Kontrol paneli

;

Power Module (-T1)

|
| ACIL KAPATMA tusu
|

Control Unit (-A10)

Ana salter (-Q1)

i

&
>

Kapi kilidi

T RN (AR
== ]
e E Ty Muisteri terminal seridi
el | EREEER (G0
-
| — Koruma tiiriine gére

havalandirma i1zgarasi

E\#

Elektrik sebekesi baglantisi
(-X1)

Motor baglantisi
(-X2)

Resim 2-1  Kabin Unitesi versiyonu A 6rnegi (6rnedin 132 kW, 3 AC 400 V) (yap! ve gdsterilen
bilesenler ilgili versiyona gore degisebilir)

Versiyon A, paralel anahtarlama cihazlarn

Cok ytiksek giiclerde kabin tnitesi, paralel devrede bir motoru birlikte tahrikleyen iki kabin
biriminden olusur:

¢ 3 AC380ila 480 Vicin:
6SL3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 6SL3710-2GE41-6AA3

* 3 AC500ila 600V icin:
6SL3710-2GF38-6AA3, 6SL3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3AC660ila 690V icin:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 6SL3710-2GH41-5AA3

Konvertor kabin dniteleri
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2.3 Kurulum

Control Unit Musteri terminal seridi .
(-A10) (-AB0) Kontrol paneli

A

T
R

A

AL LLENEARRE

o e —
A R P

Elektrik sebekesi Motor baglantisi Elektrik sebekesi Motor baglantisi
baglantisi (-X1) (-X2) baglantisi (-X1) (-X2)
Gug salteri Power Module Glg salteri Power Module
(-Q1) (-T1) (-Q1) (-T1)
Yer kodu Yer kodu Yer kodu Yer kodu
+H.A24 +H.A49 +H.A25 +H.A50
Sol alt kabin | Sag alt kabin |

Resim 2-2  Kabin lnitesi versiyonu A 6rnegi (6rnedin 1500 kW, 3 AC 690 V) (yapi ve g0sterilen bilesenler ilgili versiyona
gore degisebilir)

Paralel anahtarlama cihazlarinin baglanmasi ve calistirilmasi sirasinda ortaya cikan ozellikler

Paralel bagh alt kabinlerin ara devreleri her zaman baglanti kablosuyla (kablo numarasi -W001
ve -W002) bagli olmalidir.

Kabin tiniteleri, besleme sebekesine 6 pals veya 12 pals ile bagh olabilir.

Konvertor kabin dniteleri
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2.3 Kurulum

Asagidaki 6zellikler 12 palsh baglantiicin gecerlidir:

¢ Sebekeye giden 12 palsh versiyon ancak li¢ sargi sistemli cift katli bir trafo ile elde edilebilir.
Tercihen Dy5d0 veya Dy11d0 transformat6r anahtarlama gruplari secilmelidir.
Kismi sargilarin elektriksel kaymasi nedeniyle, sebeke reaksiyonlari 6 palsli beslemeye kiyasla
azaltilir.

Transformator icin asagidaki gereksinimler gecerlidir:

— iki ¢ikis sargisinin bosta calisma gerilimleri (nominal gerilime bagh olarak) maksimum
% 0,5 farklilik g&sterebilir.

— ki cikis sargisinin kisa devre gerilimlerindeki sapmalar, nominal degerin % 5'inden az
olmalidir.

— Transformatériin minimum kisa devre gerilimi % 4 olmalidir.

* Ana kontaktorlerin veya giic salterlerinin geri bildirim kontaklari fabrikada seri olarak
baglanmistir ve kontrol modilindn dijital girisi 5'e kablolanmistir.
Geri bildirim sinyallerinin denetimi, devreye alma sirasinda etkinlestirilmelidir.
Bu, ilgili pO860{VECTOR} = 722.5{CONTROL_UNIT} parametresi lizerinden yapilir.

Galvanik olarak ayrilmis iki sargi sistemli motorlar ve ayrica tek sargi sistemli motorlar
kullanilabilir.

e Bir motoru sargi sistemine baglarken asagidaki 6zellikler gecerlidir:

— Power Modules'in motor baglantilart motordaki her faz icin birbirine baglanabilir. p7003
parametresi (sargi sistemi) "0" (bir sargi sistemi) olarak ayarlanmahdir.

— Motor reaktoér valfi (opsiyon LO8) takili dedilse, minimum kablo uzunluklarinin
baglantisina uyulmalidir, bkz. "Elektrik kurulumu" bolimda.

e Ayri sargi sistemlerine sahip bir motor baglanirken asagdidaki 6zellik gecerlidir:

— Bir Power Module'lintin her motor baglantisi kendi sargi sistemine baglanmalidir. p7003
parametresi (sargi sistemi) "1" olarak (birden cok ayri sargi sistemi veya motor)
ayarlanmahdir.

/\ KAz

Paralel anahtarlama cihazlarindaki gerilim altinda bulunan parcalardan kaynaklanan
elektrik carpmasi

Paralel anahtarlama cihazlarinin alt kabinlerindeki gerilim ileten parcalara dokunmak 61Um
veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

* Baglanti, montaj ve onarim calismalari sirasinda her iki alt kabinin de elektrik baglantisini
kesin.

2.3.2 Versiyon C

Yerlesik sebeke reaktoru ile 6zellikle alan acisindan optimize edilmis bir tasarima sahiptir.

Bu versiyon, 6rnegin ana kontaktdr ve hat koruyucusu ve yari iletken korumasi icin
sigortall ana salter gibi sebeke baglanti bilesenleri sistem tarafinda merkezi bir alcak gerilim
dagitimina yerlestirilmisse kullanilabilir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 31



Cihaza genel bakis

2.3 Kurulum

32

Hat koruyucusu icin sebeke sigortalari gereklidir. Sebeke sigortalari, konvertoriin yari

iletkenlerini korumak icin de kullanilabilir.

DiKKAT

teknik verilerde bulunabilir.

Yanlis sebeke sigortalarinin kullanilmasi nedeniyle cihaz hasar

Yanlis sebeke sigortalarinin kullaniimasi ilgili kabin Gnitesine zarar verebilir.
 Kabin iinitelerini tercihen 3NE tipi sebeke sigortalari ile koruyun. Onerilen sigortalar ilgili

Kabin tinitesi; yalnizca 400 mm, 600 mm veya 1000 mm genislige sahip tek bir kabinden

olusur.

Kontrol paneli

Power Module (-T1)

Control Unit (-A10)

Kapi kilidi

Musteri terminal seridi
(-AB0)

Koruma turline gore

havalandirma i1zgarasi

Motor baglantisi
(-X2)

Elektrik sebekesi baglantisi
(-X1)

Sebeke reaktori (-R1) |/1_;

Resim 2-3  Kabin Unitesi versiyonu C 6rnegi (6rn. 315 kW, 3 AC 690 V) (yap! ve gdsterilen bilesenler

ilgili versiyona gore degisebilir)

Konvertor kabin Gniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A
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2.4 Anahtarlama prensibi
2.4 Anahtarlama prensibi

Anahtarlama prensibi Versiyon A ve C

—_—_——— e e —_— —_—_——— e —_—

Elektrik sebekesi baglantisi

Opsiyonel ana salter 1)
Opsiyonel sigortalar 1)

Opsiyonel ana kontaktor 1)

_,——————e 1

Sebeke reaktori Uk = % 2
< 500 kW Standart
> 500 kW yalnizca opsiyon olarak
(L23) !

U
U

Redresor

Ara gerilim devresi

Opsiyonel fren kesici

Ceuvirici

Motor baglantisi

Versiyon A Versiyon C

1) Ana salter, sigortalar ve ana kontaktor islevleri, > 800 A nominal ¢ikis akimindan itibaren gug¢ salterleri
tarafindan gerceklestirilir.

Resim 2-4  Anahtarlama prensibi Versiyon A ve C

Konvertor kabin dniteleri
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Cihaza genel bakis

2.4 Anahtarlama prensibi

Anahtarlama prensibi Versiyon A, 6 palsli beslemeli paralel anahtarlama cihazi, tek sargi sistemli
motor

PE
6 palsl besleme

Elektrik sebekesi baglantisi

Opsiyonel ana salter 1)
Opsiyonel sigortalar 1)

Opsiyonel ana kontaktor 1)

Sebeke reaktori Uk = % 2
—~~ ~~
—~ —~ Redresor
11 11
ir |1 ]
DCPS
DCPS -W001 Bagl
11 ara gerilim devresi
DCNS -W002 DCNS
— — Ceuvirici
~~ ~~
_______ r===7T-"—1 — T - T """
[ 1= | { —I= |
| - PE : | — PE : Motor baglantisi
| SO DU [ [ P ——
PE

Bir sargi sistemli
motor

1) Ana salter, sigortalar ve ana kontaktor fonksiyonlari
= 1500 A nominal ¢ikis akimindan itibaren bir glig salteri tarafindan yuratdlir.

Resim 2-5  Anahtarlama prensibi Versiyon A, paralel anahtarlama cihazi, 6 palsli besleme, tek sargi
sistemli bir motora motor baglantisi

Konvertor kabin Gniteleri
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2.4 Anahtarlama prensibi

Anahtarlama prensibi Versiyon A, 6 palsli beslemeli paralel anahtarlama cihazi, ayri sargi
sistemli motor

PE
6 palsh besleme

Elektrik sebekesi baglantisi

Opsiyonel ana salter 1)
Opsiyonel sigortalar 1)

Opsiyonel ana kontaktor 1)

Sebeke reaktori Uk = % 2
—~~~ ~~
—~ —~ Redresor
11 11
| 1] |1 ]
DCPS
DCPS -Wo001 Bagl
11 ara gerilim devresi
DCNS -W002 DCNS
— — Ceuvirici
~~ ~~
it =t E e s A B
I = i 4= ! y
| — PE : | — PE : Motor baglantisi
| P DD [ () P —— e

Ayri sargi sistemleri olan
motor

1) Ana salter, sigortalar ve ana kontaktor fonksiyonlari
= 1500 A nominal ¢ikis akimindan itibaren bir gli¢ salteri tarafindan yurataldr.

Resim 2-6  Anahtarlama prensibi Versiyon A, paralel anahtarlama cihazi, 6 palsl besleme, ayri sargi
sistemli bir motora motor baglantisi

Konvertor kabin dniteleri
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2.4 Anahtarlama prensibi

Anahtarlama prensibi Versiyon A, 12 palsli beslemeli paralel anahtarlama cihazi, tek sargi
sistemli motor

PE
12 palsl besleme
:_ ______ ______—: :_ ______ ___—_—_: Elektrik sebekesi baglantisi
| == PE 411 == PE
b ——_ Y U | I S 9
= - -7 —_—"_—‘I I— =T - =7 ———"———I Opsiyonel ana salter
I | L | !
| |
: I:l | : D | Opsiyonel sigortalar 1)
| I
! ! I
I - [ -
| o : | o : Opsiyonel ana kontaktér 1)
! ! I
Sebeke reaktérii Uk = % 2
m~~ —~~/
—~ —~ Redresor
1 1
il il
-W001
DCPS e DCPS Bagli
I I I I ara gerilim devresi
DCNS -W002 DCNS
Cevirici
—~~ —~~
~~ ~~
R i Ik {1 s bl Ik
I o L - ' 3
( — PE |||} — PE | Motor baglantisi
e DR SRR & I N SRR ——_——a
PE

Bir sargi sistemli
motor

1) Ana salter, sigortalar ve ana kontaktor fonksiyonlari
> 1500 A nominal ¢ikis akimindan itibaren bir gli¢ salteri tarafindan yurataldr.

Konvertor kabin dniteleri
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2.4 Anahtarlama prensibi

Resim 2-7  Anahtarlama prensibi Versiyon A, paralel anahtarlama cihazi, 12 palsl besleme, tek sargi
sistemli bir motora motor baglantisi

Konvertor kabin dniteleri
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2.4 Anahtarlama prensibi

Anahtarlama prensibi Versiyon A, 12 palsli beslemeli paralel anahtarlama cihazi, ayr sargi
sistemli motor

PE
12 palsh besleme
:_ ______ S :_ ------ S Elektrik sebekesi baglantisi
. == | PEQ||i == | PE|
L — ] I SN | Y S L —— L ——_1
: _______ \ __-"-_‘: : _______ \ _-_"-_—: Opsiyonel ana salter 1)
! ! I
: |:| | : |:| | Opsiyonel sigortalar 1)
| |
! ! I
| —— | —-
| EI'} : | EI'} : Opsiyonel ana kontaktér 1)
L ___ | __ I
Sebeke reaktort Uk = % 2
~~ ~~
—~ —~ Redresor
1l 1l
1 1
-W001 o
DCPS 1111 DCPS Bagl
l l l l ara gerilim devresi
DCNS -W002 DCNS
— — Cevirici
~~ ~~

r———=—"77 S L N ==—-r——1
[ 4= H =4 ' )
| — PE : | — PE : Motor baglantisi
| et e ——

Ayri sargi sistemleri olan
motor

1) Ana salter, sigortalar ve ana kontaktor fonksiyonlari
> 1500 A nominal ¢ikis akimindan itibaren bir gli¢ salteri tarafindan yuratalr.

Konvertor kabin dniteleri
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Resim 2-8

2.5 Tip etiketi

Anahtarlama prensibi Versiyon A, paralel anahtarlama cihazi, 12 palsli besleme, ayri sargi
sistemli bir motora motor baglantisi

Not

Motorun PE baglantisi

Motordaki PE baglantisini dogrudan kabin linitesine yonlendirmek gereklidir.

2.5 Tip etiketi

Tip etiketi bilgileri

SIEMENS

Vogelweiherstr. 1-15, DE-90441 Nuernberg

Made in Germany

Catalog number (MLFB):
1P 6SL3710-1GE33-8AA3-Z

D02+D14+G60+L07+L13+L26+L86+M07+M70

Artikelnummer (MLFB):

Bk

P

AC DRIVE / FREQUENZUMRICHTER
SINAMICS G150

() |mput 3AC  50-60 Hz 380 - 480 V 405 A
Eingang:

@ Output: 3AC  0-550 Hz 0-480 Vv 380 A
Ausgang:

@ Temperature range: + 0-+40 °C | Duty class: |
Temperaturbereich: Bel. - Klasse:
Degree of protection: Cooling method:

1P2 - AF

@ Schutzart: 0 Kuhlart:
Short-Circuit Current Rating: Nominal Power:

@ Bemessungskurzschlussstrom: 50 kA Nennleistung: 200 kw
Customer order: Position: Weight:
Kundenauftrag: 0001111111 Position: 000010 Gewicht: 530 kg
Version:
Version: 2PE A 1

©EQ®

i P

T b

Serial number:
Fabrik - Nummer:

N-H31479800000001

CEANEA

Resim 2-9  Kabin Unitesinin tip etiketi (6rnek)

Konvertor kabin dniteleri

isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A

refer to user manual
https://support.industry.siemens.com

Cihaz tanimi

Veri matrisi kodu
Siparis numarasi
Cihaz opsiyonu
listesi

Uretim ay!

Uretim yili
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2.5 Tip etiketi

Tip etiketi verileri (listelenen tip etiketi 6rneginde)

Pozisyon Bilgi Deger Aciklama
@ Input 3 AC Trifaze akim baglantisi
Giris 50 - 60 Hz Sebeke frekansi
380-480V Nominal giris gerilimi
405 A Nominal giris akimi
@ Output 3AC Trifaze akim baglantisi
Cikis 0-550Hz Cikis frekansi
0-480V Nominal cikis gerilimi
380 A Nominal cikis akimi
@ Temperature Range +0 - +40°C Kabin {nitesinin %100 yliklenebilecedi ortam sicakhgi aralii
Sicaklik arahgi
@ Degree of protection IP20 Koruma tlrt
Koruma tiri
@ Short-Circuit Current Ra- 50 kA Anma kisa devre akimi
ting
Nominal kisa devre akimi
@ Duty Class I: EN 60146-1-1 uyarinca yik sinifi I = %100 surekli
Yiik sinifi (belirtilen akim dederleri ile kabin Unitesi stirekli isletimde
%7100 yuklenebilir)
@ Cooling method AF A: Sodutma maddesi: Hava
Sogutma tiri F: Sirkiilasyon tirl: Glclendirilmis sogutma, cihazdaki stirlicti
Unitesi (fan)
Nominal Power 200 kW Nominal glic
Nominal glic
@ Weight 530 kg Kabin tnitesinin agirhgi
Agirhk

Veri matrisi kodu

Uretim tarihi

40

Veri matrisi kodu, cihaza 6zel verileri icerir. Bu kod, tiim akilli telefonlarla okunabilir; "Industry
Online Support" mobil uygulamasiyla ilgili cihaza ait teknik bilgiler gértintilenebilir.

"Industry Online Support" uygulamasi hakkinda daha fazla bilgiyi Onséz (Sayfa 3) altinda

bulabilirsiniz.

Uretim tarihi asagidaki bilgilerden olusturulur:

Tablo 2-1 Uretim yili ve ayi

Karakter Uretim yili Karakter Uretim ay!
A 2010 1...9 Ocak - Eyldl
B 2011 0 Ekim
C 2012 N Kasim
D 2013 D Aralik
E 2014
F 2015

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A
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2.5 Tip etiketi

Karakter Uretim yilh Karakter Uretim ayi

H 2016

J 2017

K 2018

L 2019

M 2020

N 2021

P 2022

R 2023

Opsiyon kisaltmalarinin aciklamasi
Tablo 2-2 Opsiyon kisaltmalarinin aciklamasi
Versiyon Versiyon
A C
Giris tarafindaki opsiyonlar
LOO EN 61800-3 Kategori C2'ye gore birinci ortamda kullanim icin sebeke filtresi (topraklan- v -
mis yildiz noktasi olan TN/TT sebekeleri)

LO1 Entegre Line Harmonics compact filtreli Clean Power versiyonu v -
L13 Ana kontaktor v -
L21 Asiri gerilim sinirlamasi v -
L22 Sebeke reaktor Unitesiz teslimat kapsami v v
L23 Sebeke reaktorti uk = % 2 v v
L26 Sigorta veya. gl salteri iceren ana salter v -
L76 Opsiyon LO1 Hizl yol verme v -
Cikis tarafindaki opsiyonlar
LO7 Voltage Peak Limiter'li compact dul/dt filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandiricr) v -
LO8 Motor reaktor Unitesi v -
L10 Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici) v -
L15 Sinds filtresi (yalnizca 3 AC 380 ...480 Vila 250 kW ve 3 AC500 ... 600 Vila 132 kW icin) v -
Giris ve cikis tarafindaki opsiyonlar
M70 | EMV yalitim rayi v v
Motor korumasi ve giivenlik fonksiyonlari
L45 ACIL KAPATMA tusu, dolap kapagina monteli v -
L57 ACIL KAPATMA kategorisi 0, 230 V AC veya 24 V DC v -
L59 ACIL DURDURMA kategorisi 1, 230 V AC v -
L60 ACIL DURDURMA kategorisi 1, 24 V DC v -
L83 Termistor motor koruma rolesi (uyari) v -
L84 Termistor motor koruma rélesi (kapanma) v -
L86 PT100 degerlendirme cihazi v -
L87 izolasyon denetlemesi v -
Koruma tiirii artisi
M21 Koruma tlrt IP21 v v

Konvertor kabin dniteleri
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2.5 Tip etiketi
Versiyon Versiyon
A C
M23 Koruma tiirti IP23 v v
M43 Koruma tirti IP43 v v
M54 Koruma tiirti IP54 v v
Mekanik opsiyonlar
MO06 100 mm ylkseklikte taban, RAL 9005 v v
MO7 | 200 mm ylkseklikte kablo tanzim alani, RAL 7035 v v
M13 Ustten sebeke baglantisi v -
M78 | Yukaridan motor baglantisi v -
M90 Ving nakliye yardimi (liste monteli) v v
Safety Integrated
KO1 1 aks icin glivenlik lisansi v -
K52 Ek enkoder modiili SMC30 v -
K82 "Safe Torque Off" ve "Safe Stop 1" glivenlik fonksiyonlarinin kumanda edilmesine yonelik v -
terminal moduli
K87 Terminal Module TM54F v -
K88 Safe Brake Adapter SBA AC 230V v -
Diger opsiyonlar
G20 | iletisim karti CBC10 v v
G33 | lletisim karti CBE20 v v
G51 Sicaklik sensorii modiili TM150 v v
G60 Musteri terminal seridi TM31 v v
G61 Ek misteri terminal seridi TM31 v -
G62 Klemens blogu TB30 v v
K50 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30 v v
K51 Voltage Sensing Module Cabinet-Mounted VSM10 v -
K74 Yardimci akim beslemesi, AC 230 V v -
K95 Control Unit CU320-2 PN v v
L19 Harici yardimci devreler icin baglanti v -
L50 Servis prizli dolap aydinlatmasi v -
L55 Dolap bagimsiz isitmasi v v
L61 Frenleme Unitesi 25 kW [ 125 kW v -
L62 Frenleme Gnitesi 50 kW / 250 kW v -
Y09 Ozel dolap boyas! v v
Dokiimantasyon (Standart: ingilizce / Almanca)
D02 DXF formatinda misteri dokiimantasyonu (elektrik devre plani, terminal plani, yerlesim v v
plani)
D04 Kagit seklinde misteri dokiimantasyonu v v
D14 Musteri dokiimantasyonu hazirlik kopyasi v v
D56 Rusca dokiimantasyon v v
D58 Dokiimantasyon dili: ingilizce / Fransizca v v
D60 | Dokiimantasyon dili: ingilizce / ispanyolca v v
D72 italyanca dokiimantasyon v v

Konvertor kabin Gniteleri
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2.5 Tip etiketi

Versiyon Versiyon
A C
D74 Dokiimantasyon dili: ingilizce / Aimanca v v
D76 ingilizce dokiimantasyon v v
D77 Fransizca dokiimantasyon v v
D78 ispanyolca dokiimantasyon v v
D80 | Dokiimantasyon dili: ingilizce / italyanca v v
D84 Cince doklimantasyon v v
D91 Dokiimantasyon dili: ingilizce | Cince v v
D93 Dokiimantasyon dili: ingilizce / Portekizce (Brezilya) v v
D94 Dokiimantasyon dili: ingilizce / Rusca v v
Diller (Standart: ingilizce / Almanca)
T58 ingilizce | Fransizca etiket bilgileri v v
T60 ingilizce / ispanyolca etiket bilgileri v v
T80 ingilizce / italyanca etiket bilgileri v v
T83 ingilizce / Portekizce (Brezilya) etiket bilgileri v v
T85 ingilizce/Rusca etiket bilgileri v v
T91 ingilizce / Cince etiket bilgileri v v
Sektore 6zgii opsiyonlar Kimya
BOO NAMUR terminal seridi v -
BO2 Emniyetli bir sekilde biri birinden ayrilmis 24 V besleme (PELV) v -
BO3 Harici yardimci devreler icin harici ¢cikis (kumandasiz) v -
Sektdre 6zgii opsiyonlar Gemi yapimi
M66 | Gemi versiyonu v v
E21 Lloyds Register (LR) sertifikasi v v
E31 Bureau Veritas (BV) sertifikasi v v
E51 Bireysel DNV GL sertifikas! v v
E61 American Bureau of Shipping (ABS) sertifikasi v v
E71 Bireysel China Classification Society (CCS) sertifikasi v v
Konvertor onaylari (tip etiketinde gosterilmez)
FO3 Gorsel kabul v v
F71 Motor bagli degilken fonksiyon kontrolii (misteri ile birlikte) v v
F72 Motor bagli degilken fonksiyon kontroll (misteri olmadan) v v
F74 Rolantideki kontrol alani motoru ile fonksiyon kontroli (miisteri olmadan) v v
F75 Rolantideki kontrol alani motoru ile fonksiyon kontroll (misteri ile birlikte) v v
F76 izolasyon kontrolii (miisteri olmadan) v v
F77 izolasyon kontrolii (miisteri ile birlikte) v v
F97 Musteriye 6ze kabuller (talep lizerine) v v
v, bu opsiyonun ilgili versiyona dahil edilebilecedi anlamina gelir.
—, bu opsiyonun ilgili versiyona dahil edilemeyecegi anlamina gelir.
Konvertér kabin Gniteleri
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Mekanik Kurulum 3

3.1 Bu bolimiin icerigi

Bu bolimiin icerigi:
¢ Kabin Unitesinin tasinmasi, depolanmasi ve kurulumu icin kosullar

e Kabin Unitesinin hazirlanmasi ve kurulumu

3.2 Nakliye, Depolama

Nakliye

/\ KAz

Cihazin uygun olmayan sekilde tasinmasi

Cihazi usuliine uygun olmayan bicimde tasidi§inizda veya miisaade edilmeyen bir nakliye araci
kullandi§inizda, cihaz devrilebilir. Bunun sonucunda 6lim, agir bedensel yaralanmalar ve
maddi hasarlar meydana gelebilir.

¢ Cihazin sadece egitimli personel tarafindan izin verilen nakliye araclari ve kaldirma
aparatlar kullanilarak tasindigindan emin olun.

e Agirlik merkezi bilgilerine uyunuz. Her nakliye linitesine, dolabin agirlik merkezi ile ilgili
eksiksiz bilgilerin yer aldigi bir cikartma yapistiriimis veya bir mihir vurulmustur.

* Cihazi yalnizca isaretli dik konumda tastyin. Cihazi egmeyiniz veya devirmeyiniz.

e Forkliftin catallar nakliye plakasinin arka tarafindan disari ctkmahdir. Nakliye birimlerinin
taban levhalari yiik tasiyabilir 6zellikte degildir.

/\ ikaz

izin verilmeyen forkliftlerin kullaniimasi
Catallarin cok kisa olmasi nakliye tnitesinin / dolabin devrilmesine ve sonucta 6lime, agir
bedensel yaralanmalara veya dolapta hasarlara neden olabilir.

e Forkliftin catallari nakliye plakasinin arka tarafindan disari ctkmahdir. Nakliye birimlerinin
taban levhalar yiik tasiyabilir 6zellikte degildir.

* Cihazlari sadece izin verilen forkliftler ile tasiyin.

Konvertor kabin dniteleri
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Not

Nakliye ile ilgili uyarilar

e Cihazlar Gretim fabrikasinda, gidecedi glizergahin ve teslim edilecegi tlkenin
gereksinimlerine ve iklimsel kosullarina uygun olarak ambalajlanir.

* Nakliye, depolama ve usulline uygun kullanim icin ambalaj tizerindeki uyarilar dikkate
alinmahdir.

» (Cihazlar, forklift ile tasinabilmesi icin ahsap bir zemin (palet) tizerine monte edilmistir.

* Ambalajindan cikarildiginda, kabin tnitesine (opsiyon M90) opsiyonel olarak takilan nakliye
halkalari veya raylari kullanilarak da tasinabilir. Burada ylk dagihminin esit olmasina dikkat
edilmelidir. GUcll nakliye sarsintilarindan ve kuvvetli darbelerden (6rnegin yere indirirken)
kacinilmalidir.

* Nakliye sirasinda kabin Gnitesinin izin verilmeyen titresim veya devrilme degerlerini gdsteren
darbe ve devrilme gostergeleri ilgili ambalajin tzerine yerlestirilmistir (bkz. bélim "Nakliye
gostergeleri”).

* izin verilen ortam sicakliklar:

Hava sogutmasi: -25 ila +70 °C, EN 60721-3-2:1997 uyarinca 2K3 sinifi
Kisa streli -40 °C'ye kadar, maks. 24 saat icin

Not
Nakliye hasarlarina yonelik uyarilar

» Kargo sirketinden teslim almadan 6nce cihazi iyice inceleyin. Bu sirada, devrilme veya
carpma gostergeleri ile gosterilen ve gériinmeyen nakliye hasarlarina 6zellikle dikkat ediniz.

e Teslim aldiginiz her Girlini irsaliye ile karsilastiriniz.
» Eksikleri veya hasarlari hemen nakliye sirketine bildiriniz.

* Herhangi bir ariza veya hasar tespit ederseniz, zaman kaybetmeden nakliye sirketine haber
verin ve cihazi incelemelerini talep edin.

* Hemen haber vermezseniz, ariza veya hasarlar icin hasar tazmini hakkinizi kaybedersiniz.
* Gerekirse yerel Siemens bayisinden de destek talep edebilirsiniz.

Cihazlar temiz ve kuru yerlerde muhafaza edilmelidir. -25 ila +55 °C (EN 60721-3-1:1997
uyarinca 1K4 sinifi) arasindaki sicakliklara izin verilir. Saat basina 20 K izerindeki sicaklik
dalgalanmalarina izin verilmez.

Kabin tniteleri, ambalajindan cikarildiktan sonra uzun siireli depolanacaksa, tzerleri
kapatilarak veya uygun onlemler alinarak kirden ve cevresel etkilerden korunmaldir, aksi
takdirde garanti talepleri gecerliligini kaybeder.

DiKKAT

Uygun olmayan mekanik yiik nedeniyle tepe kapaklarinda maddi hasar

Ayri olarak teslim edilen tepe kapaklari, kabinlere takilmadan énce mekanik ytklere maruz
kalirsa, tahrip olma riski vardir.

* Tepe kapaklarini mekanik yiiklere maruz birakmayin.

Konvertor kabin Gniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A
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Genel giivenlik uyarilarina dikkat edilmemesi ve diger riskler

Genel guvenlik uyarilarina ve diger risklere dikkat edilmemesi, ciddi yaralanma veya 6liimle
sonuclanan kazalara neden olabilir.

* Genel glivenlik uyarilarina uyun.

* Risk degerlendirmelerindeki diger riskleri dikkate aliniz.

Yanginin yayilmasina karsi koruma

Cihaz sadece kapali muhafazalarda veya tim koruma donanimlari kullanilarak kapali koruyucu
kapaklara sahip daha Ust diizey panolarda calistinlabilir. Cihazin bir metal devre dolabina
kurulmasi veya esdeger baska bir 6nlemle korunmasi, yanginin ve emisyonlarin ilgili devre
dolabi disina yayilmasini énlemelidir.

Yogusmaya veya iletilebilir kirlenmeye karsi koruma

Cihazi 6rnegin IEC 60529 veya NEMA 12'ye gére IP54 koruma tiriine sahip bir devre dolabina
monte ederek koruyun. Ozellikle kritik kullanim kosullarinda, daha fazla 6nlem alinmasi
gerekebilir.

Kurulum yerinde yogusma veya iletilebilir kirlenme 6nlenebiliyorsa, daha disiik koruma
trdne sahip bir devre dolabina da izin verilir.

3.3.1 Mekanik kurulum icin kontrol listesi

Dolap Unitesinin mekanik kurulumu sirasinda asagidaki kontrol listesine gore hareket ediniz.
Cihazdaki calismalara baslamadan 6nce bu isletme kilavuzunun baslangicindaki "Givenlik
uyarilan” bélimini okuyun.

Not
Kontrol listesinin isaretlenmesi
ilgili opsiyon teslimatin bir parcasiysa liitfen sagdaki siitunu uygun sekilde isaretleyiniz. Kurulum

calismalarini tamamladiktan sonra her bir calisma adiminin tamamlanmis oldugunu da ayni
sekilde isaretleyiniz.

Konvertor kabin dniteleri
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Poz.

Faaliyet

Mevcut

tamamlandi

Montajdan &nce nakliye gostergelerini kontrol ediniz. Bkz. bolim "Mekanik kurulum/
Montaj/Hazirlik/Nakliye gostergeleri”.

L]

]

Ortam kosullarina izin verilmis olmahdir. Bkz. bolim "Teknik veriler/Genel teknik veri-
ler".

Kabin Unitesi, kendisi icin 6ngdriilen sabitleme noktalarina usuliine uygun sekilde
monte edilmelidir. 400 mm genislige sahip C versiyonunda, kabin tnitesi istege bagli
olarak birlikte verilen duvar braketi ile dikey, yanmaz bir panele sabitlenebilir (bkz.
bolim "Mekanik kurulum/Hazirlik").

Sogutma havasi engellenmeden dolasabilir.

L]

]

isletim kilavuzunda belirtilen minimum tavan yiiksekligine (hava cikisinin engellenme-
mesi icin) uyulmalidir. Sogutma havasi beslemesi engellenmemis olmalidir (bkz. bolim
"Mekanik kurulum/Hazirhk").

Nakliye nedeniyle ayri olarak teslim edilen nakliye birimleri birbirine baglanmalidir
(bkz. bolim "Mekanik kurulum/Paralel anahtarlama cihazlarinin mekanik baglantisi”).

Damlama tepsileri veya tepe kapaklari gibi nakliye nedeniyle ayri olarak teslim edilen
bilesenler monte edilmelidir (bkz. bolim "Mekanik kurulum/Ek damlama tepsilerinin
(opsiyon M21) veya tepe kapaklarinin (opsiyon M23, M43, M54) montaji").

Gecerli kaza 6nleme yonergelerinde acik kapak icin belirtilen mesafeye (acil ¢ikis) uyul-
malidir.

Opsiyon M13/M78 icin:

Kablo kesitine gore gerekli metrik vidal baglantilari veya PG vidal baglantilarini secin
ve montaj plakalarinda gerekli delikleri acin. Kablo iletimine bagh olarak Uistten kablo
girisinde, gerekli olabilecek kablo biikilme acilari icin yeterli alanin mevcut olmasina
dikkat ediniz. Girisler Gzerindeki yanal kuvvetleri nlemek icin kablo girisi dikey olma-
hdir (bkz. béliim "Mekanik kurulum/Ustten sebeke baglantisi (opsiyon M13), Ustten
motor baglantisi (opsiyon M78)").

[ I I O I R

] I I I

3.3.2 Hazirhik

3.3.2.1 Kurulum yerindeki gereksinimler
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Kabin Uniteleri, EN 61800-5-1'e uygun olarak kapali elektrikli isletim alanlarina kurulmak tizere
tasarlanmistir. Kapal bir elektrikli calisma bolgesi; elektrik donanimlarinin bulundugu ve erisimi
ancak egitimli veya uzman kisiler tarafindan anahtar veya alet araciliyiyla bir kapak acilarak veya
bir blokaj kaldirilarak saglanabilen ve ilgili ikaz uyarilarinin anlasilir sekilde yerlestirildigi bir oda
veya alandir.

Calisma alanlari kuru ve tozsuz olmalidir. Beslenen hava, fonksiyonlari tehlikeye diistriic,
elektrik iletkenlige sahip gazlar, buharlar ve tozlar icermemelidir. Gerekirse, yerlestirme
alanina gire hava filtre ile temizlenmelidir. Tozlu havalar icin, pano kapaklarindaki ve
opsiyonel tepe kapaklarindaki havalandirma izgaralarinin 6ntine filtre keceleri (opsiyon M54)
takilabilir. Opsiyon M54 ayni zamanda, her yénden gévdeye puskiiren plskirme sularina
karsi da koruma saglar ve IP54 koruma tiir ile ortlisir.

iklimsel ortam kosullari icin izin verilen degerler dikkate alinmalidir.
> 40 °C (104 °F) sicakliklarda veya > 2000 m kurulum yiiksekliklerinde, glic azaltma gereklidir.

Dolap Unitelerinin temel modeli, EN 60529 uyarinca IP20 koruma tiirline uygundur.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A
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Montaj, cihaz ile birlikte teslim edilen boyutsal verilere gore gerceklestirilmelidir. Dolabin
Ust kenari ile odanin tavani arasinda korunacak mesafe bilgilerini de 6lciim sayfalarinda
bulabilirsiniz.

Glc Unitesinin sogutma havasi, dolap kapaklarinin alt bélimiindeki havalandirma izgarasi
araciligiyla 6n taraftan emilir. Isinan hava, delikli tavan panelinden veya tavan ekindeki
havalandirma izgaralarindan (opsiyon M13/M23/M43/M54/M78 icin) disari atilir. So§utma
havasi beslemesi alttan ara katlar, hava kanallari vb. yoluyla da saglanabilir. Bunun icin 3
parcali taban levhasinda acikliklar olusturulmali veya miinferit taban levhalari cikarilmahdir.

EN 61800-3 uyarinca bu kabin lnitesi, konutlari besleyen kamusal alcak gerilim sebekelerinde
kullaniilmak lzere tasarlanmamistir. Boyle bir sebekede kullaniimalari halinde, yliksek
frekansh parazitler beklenebilir.

Ancak ek onlemler (6rnedin sebeke filtresi, opsiyonL00), EN 61800-3 Kategori C2 uyarinca
"birinci ortam"da kullanima da izin verir.

Not
Yiiksek frekansl parazitler nedeniyle radyo hizmetlerinde ariza

Konvertor, parazit giderme 6nlemlerini gerekli kilabilecek yliksek frekansli parazitlere neden
olabilir.

Bu cihaz, ilk ortamda (yerlesim alani) sinirsiz calisma icin tasarlanmamistir ve uygun parazit
giderme 6nlemleri alinmadan ilk ortamda kullaniimamahdir.

e Kurulumu ve devreye alma islemini, uygun parazit bastirma dnlemlerine sahip uzman
personele yaptirin.

3.3.2.2 Zemin dizgiinligiine iliskin gereklilikler

Kabin tnitelerinin kurulum yerindeki zemin, kabinlerin dlizglin calisabilmesi icin yatay ve diz
olmalidir.

» Kapaklarda agma ve kapatma fonksiyonlarinin calistigi garanti edilmeli, kapatma (kilit)
sistemleri usuliine uygun olarak calismahdir.

e Koruma tirline uygunluk saglanabilmesi icin diiz parcalar (6rn. kapaklar, yan paneller, tepe
kapaklar) dogru yalitilmis olmalidir.

* Kabinlerin (6rnedin nakliye birimleri) baglanmasi sirasinda, bosluklar nedeniyle hava
girislerinin olmadigindan emin olunmalidir.

Konvertor kabin dniteleri
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3.3.2.3
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Resim 3-1  Zemin diizglnlugiine iliskin gereklilikler

Kabin tnitelerinin tam fonksiyon ile calismasi icin asagidaki hususlarin saglanmasi gerekir:
e Zemin yatay ve diz olmahldir.

* Dizensizlikler giderilmelidir.

* Dengeleme dnlemleri ile, olusan hava girisleri (6rn.: Resimdeki @) kapatiimalidir.

Nakliye gostergeleri

Dolap tinitelerinde, nakliye sirasindaki hasarlarin denetlemebilmesi icin devrilme ve carpma
gOstergeleri mevcuttur.

Resim 3-2  Devrilme gdstergesi

Konvertor kabin Gniteleri
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Resim 3-3  Carpma gdstergesi

Nakliye gostergelerinin yerlesimi
Devrilme gostergeleri, dolap Unitesinin Ust bolimiinde kapaklarin ic tarafina yerlestirilmistir.

Carpma gostergeleri, dolap Unitesinin alt boliminde kapaklarin i¢ tarafina yerlestirilmistir.

Calistirmadan 6nce nakliye gostergelerinin kontrol edilmesi
Konvertor calistinilmadan 6nce nakliye gostergelerinin kesinlikle kontrol edilmesi gerekir.

Resim 3-4  Devreye girmis devrilme gostergesi

Devrilme g&stergesi, dolap lnitelerinin dik tasinip tasinmadigini ve depolanip
depolanmadigini aninda gosterir. Mavi renkli kuvars kumu, egilme durumunda ok
formundaki gosterge alanina akmaya baslar. Orta cizginin lizerindeki okun ucu mavi
oldugunda devrilme g0Ostergesi devreye girer.

Resim 3-5  Devreye girmis carpma gostergesi

Konvertor kabin dniteleri
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Carpma gostergesi, 98,1 m/s? (10 x g) lzerindeki bir ivmelenmenin asildigini ve bunun
yoniini gosterir. Siyah renkteki oklar, ok yéniinde izin verilmeyen bir darbe (carpma)
yukindn alindigini gosterir.

/\ KAz

Darbe veya egilme gostergeleri tetiklenirse cihaz hasar

Darbe veya egilme gostergeleri tetiklenirse, cihazin glvenli calismasi garanti edilemez.

Bunun sonucunda 6lim, agir bedensel yaralanmalar ve maddi hasarlar meydana gelebilir.

* Darbe veya e§im gostergelerinden herhangi biri tetiklenirse, devreye almayi durdurun.
¢ Aciklama icin hemen "Teknik Destek" ile iletisime gecin.

Calistirmadan 6nce nakliye gostergelerinin cikartilmasi

DiKKAT

Nakliye géstergelerinin isletme sirasinda cihazda kalmasindan kaynaklanan maddi hasar

Cihazda nakliye gostergeleri kaldiginda, calisma sirasinda ¢c6ziilmeden kaynaklanan maddi
hasar veya sicaklik hasarlari olusabilir.

e Konvertori calistirmadan 6nce nakliye gostergelerini ¢ikarin.

Nakliye gostergeleri cikartildiktan sonra devre dolabinda kalan nakliye artiklari ispirto ile
temizlenebilir.

3.3.24 Paketten cikarma

Teslimati, irsaliyeye bakarak eksiksizlik bakimindan kontrol edin. Kabinin bitlinliglind kontrol
edin.

Ambalaj malzemesinin imha edilmesi llkeye 6zgli yonetmeliklere ve kurallara gore
gerceklestirilmelidir.

3.3.25 Gerekli takim
Montaj icin asagidaki takimlara ihtiyaciniz vardir:

¢ Tornavidalar, vida anahtarlari, lokma anahtarlar vb. iceren standart alet takimi.
e Tork anahtari 1,5 Nmila 100 Nm

¢ Lokma anahtar icin 600 mm uzatma

Konvertor kabin dniteleri
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3.3.3 Kurma

3.3.3.1 Nakliye paletinden kaldirma

Nakliye paletinden kaldirma

Dolabin nakliye plakasi ile calisma yerine dogru nakliye edilmesi icin yirdrlikteki yerel
yonetmelikler gecerlidir.

Opsiyonel olarak dolap Ust tarafina ving nakliye yardimlari (Opsiyon M90) yerlestirilir.

Nakliye plakalarinin sabitleme civatalari, dolap lnitesinin kaldirilmasina gerek kalmadan

cikartilabilir. Sabitleme civatalarinin pozisyonlari, plakalarin dis taraflarina yerlestirilen kirmizi
isaretler ile belirtilmistir.

Resim 3-6  Nakliye plakasinin kaldiriimasi (sol: tabansiz; sag: tabanli)

Tabani olmayan kabin lnitelerinde (soldaki resim), nakliye paletlerinin sabitleme civatalari,
paletin alt tarafindan sokilmelidir.

Tabanli kabin Unitelerinde (sagdaki resim), nakliye paletinin sabitleme civatalarina ancak
kapak acildiktan sonra erisilebilir ve civatalar dogrudan 6n taraftan sokiilerek cikartilabilir.

/\ KAz

Adgirhga ve agirhk merkezine dikkat edilmemesi

Kaldirma ve nakliye faaliyetleri sirasinda agirlik ve agirlik merkezinin dikkate alinmamasi 6liime
ve ciddi yaralanmalara neden olabilir.

e Tum kaldirma ve nakliye faaliyetlerinde, ambalaj lizerinde belirtilen agirliga ve isaretli agirlik
merkezine dikkat edin.

e Kabin linitelerini nakliye paletinden soktiikten sonra bu potansiyel tehlikeye 6zellikle dikkat
edin.

Konvertor kabin dniteleri
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Dolap agirlik noktasi

3.3.3.2

54

Asagidaki resimde (tlim ebatlar icin) dolabin agirlik noktasi gosterilmistir. Agirlik noktasi, tiim
kaldirma ve kurulum calismalari sirasinda dikkate alinmalidir.

Resim 3-7  Dolap agirlik noktasi

Not
Dolap agirlik noktasi

Dolabin agirlik noktasina iliskin kesin konumun yer aldigi etiket, her dolap lizerine veya her

nakliye Unitesi lizerine yerlestirilmistir.

Ving nakliye yardimlarinin demontaji

Opsiyon M90 (ving¢ nakliye yardimi) icin kabin Unitelerinde ya nakliye halkalari ya da tasiyici

raylar mevcuttur.
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Opsiyon M90, tastyici raylar
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Demonte etme
Nakliye halkalari sokilebilir. Tasiyici raylar dolabin veya nakliye initesinin uzunluguna gore farkl

sayida sabitleme civatasina sahiptir. Raylarin sokilebilmesi icin bu civatalarin sékiilmesi ve
cikartilmasi gerekir.

/\ KAz

Tasiyici raylarin yanhs kullanimi

Demontaj sirasinda agir tasiyici raylarin yanhs kullanilmasi yaralanmalara veya maddi hasarlara
neden olabilir.

¢ Demontaj sirasinda tasiyici raylarin dikkatli bir sekilde kullaniimasina dikkat edin.

* Demontaj sirasinda vidalarin cihazin icine diismesini ve calisma sirasinda maddi hasara
neden olmasini énleyin.

Orijinal tavan civatalari

Resim 3-9  Orijinal tavan civatalari aksesuar paketi

Ving nakliye yardimi sékildiikten sonra, koruma tiiriiniin saglanmasi ve dolapta dogru
topraklamanin gerceklestirilebilmesi icin, cikartilan nakliye halkalari veya tasiyici rayin

sabitleme civatalari cihaz ile birlikte teslim edilen aksesuar paketinde yer alan orijinal tavan
civatalari ile degistirilmelidir.

[

Resim 3-10  Teslimat durumu (sol), orijinal tavan civatalari (sag)

Konvertor kabin dniteleri
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3.3.33 Kaide ile baglanti

Kaide ile baglanti

Kaideile baglantiicin her dolap alaninda M12 civatalariicin dort delik 5ngortlmstir. Sabitleme
Olctleri, cihazla birlikte teslim edilen boyutsal cizimlerden alinmaldir.

Her bir dolap bolimi, en az 2 karsilikh sabitleme noktasi (kabin boliminiin 6n ve arka
alaninda 1'er vida) ile zemine sabitlenmelidir.

Erisilebilirlik nedeniyle bu mimkin degilse, bitisik kabin bélliimlerinin sabitleme noktalari
uygun sekilde yukseltilmelidir.

Prensip olarak miimkiin oldugu kadar cok sabitleme noktasi kullanilmahdir.

Ayrica 400 mm genisligindeki bir kabin ile birlikte, kabinin tst kismini duvara sabitlemek icin
tasarlanmis iki adet duvar braketi de teslim edilir. Bu, kabinlerin 6zellikle glvenli bir sekilde
kurulmasini saglar.

3.34 Paralel anahtarlama cihazlarinin mekanik baglantisi
Asagidaki kabin cihazlari (paralel anahtarlama cihazlan) iki ayri nakliye biriminde teslim edilir:

* 3AC380ila480V:
65L3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 6SL3710-2GE41-6AA3

* 3 AC500ila 600 V:
65L3710-2GF38-6AA3, 6SL3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3AC660ila690V:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 65L3710-2GH41-5AA3

Sol alt kabin "+H.A24" ve "+H.A49" yer kodunu, sag alt kabin "+H.A25" ve "+H.A50" yer
kodunu icerir, kabin kontrol paneli de oraya yerlestirilmistir.

Konvertor kabin dniteleri
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Alt kabinlerin mekanik baglantisi icin her nakliye birimiyle birlikte bir aksesuar paketi
verilir. Asagidaki tablo, kabin Unitelerini baglamak icin bu aksesuar paketinin icerigini
gOstermektedir.

Tablo 3-1 Kabin Unitelerini baglamak icin aksesuar paketinin icerigi
Adet Malzeme Sekil Uyarilar
1x Sizdirmazlik bandi Sizdirmazlik bandi, kabinlerin montajindan 6nce uygu-
lanmalidir.
3x Dis kabin konektori Kabin konektori disaridan takilir ve disaridan sikica vida-
dahildir Montaj malzemesi lanir.
Sikma torku: 9 Nm
3x ic kabin konekt&rii Kabin konektori 4 vida ile sabitlenir.
dahildir Montaj malzemesi Stkma torku: 5 Nm
Montaj

1. Baglanti yapilacak kabinlerin pano traverslerine sizdirmazlik bandi yapistirin.

2. Kabinleri birbirine yanastirin, dnden ve arkadan tamamen bir arada olmalidirlar. Kabinler
arasi mesafe yaklasik 3 mm olmalidir.

3. Kabin konektorlerini asagidaki cizime gore dis ve i¢ kisimlara monte edin.

4. Koruyucu kapaklari ve kapaklar gerekirse tekrar sabitlenmelidir. Kapaklara ayrica topraklama
baglantilari da sabitlenmelidir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A 57



Mekanik Kurulum
3.3 Montaj

i¢ kabin konektori

i¢ kabin konektorii

Dis kabin konektoru

Resim 3-11 Kabin konektorlerinin konumlari
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ig kabin konekt®rii M12 vida ile zemine kabin sabitlemesi igin

s
Ve Sikma torku: 5 Nm delikler

3 mm

Resim 3-12  Alt pano traversinin i¢c kismindaki kabin konektorleri

ic kabin konektérii
Sikma torku: 5 Nm

Resim 3-13  Ust pano traversinin ic kismindaki kabin konektérleri
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Dis kabin konektoru
Sikma torku: 9 Nm
Resim 3-14  Dis kabin konektori
3.3.5 Ek damlama tepsilerinin (opsiyon M21) veya tepe kapaklarinin (opsiyon
M23, M43, M54) montaji
Kabinlerin koruma tiirinli IP20'den (standart) IP21, IP23, IP43 veya IP54'e ylikseltmek icin,
kabinler kurulduktan sonra takilmasi gereken ilave damlama tepsileri veya tepe kapaklari teslim
edilir.
Aciklama

60

Koruma tiirii IP21

Koruma tirlintin IP21'e yiikseltilmesi, ek bir damlama tepsisi ile saglanir. Damlama saci,
dolap lizerine cikacak sekilde mesafe parcalari kullanilarak dolabin tavan saci lizerinde 250
mm mesafede monte edilir. Damlama tepsili tim kabinler 250 mm daha yuksektir.

Koruma tiirii IP23

IP23 koruma tiirtine sahip kabin Uniteleri, hava girisinde (kapilar) ve hava cikisinda (tepe
kapaklari) plastikten ve plastik 6rgtiden yapilmis ek tepe kapaklari ve havalandirma izgaralari
ile birlikte teslim edilir. Tavan kapaklari, yanda ve 6nde dolaplara hizalanacak ve arka tarafta
duvar Unitesinde de hava cikisi miimkin olabilecek sekilde girintili bicimde takilir. Hava cikisi
On veya arka tarafa dogru gerceklesir. Tepe kapadi, kabindeki dért adet ving kancasi deligine
vidalanarak sabitlenir. Kabinler, tepe kapaklari eklenerek 400 mm yukseltilmistir.
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Koruma tiirii IP43

IP43 koruma tiirline sahip kabin Uniteleri; ek tepe kapaklari ve plastik havalandirma i1zgaralari
ile hava girisinde (kapilar) ve hava cikisinda (tepe kapaklari) siki 6rgiilii plastik bir ag ile
birlikte teslim edilir. Tavan kapaklari, yanda ve 6nde dolaplara hizalanacak ve arka tarafta
duvar Unitesinde de hava cikisi mimkin olabilecek sekilde girintili bicimde takilir. Hava cikisi
on veya arka tarafa dogru gerceklesir. Tepe kapagi, kabindeki dort adet ving kancasi deligine
vidalanarak sabitlenir. Kabinler, tepe kapaklari takilarak 400 mm ylkseltilmistir.

IP43 koruma tirline uygunluk, bozulmamis bir filtre dlizenegi gerektirir ve bu nedenle,
gecerli ortam kosullarina gore diizenli olarak bakimi yapiimahdir.

Koruma tiirii IP54

IP54 koruma tlirline sahip kabin Uniteleri, plastikten yapilmis ek tepe kapaklari ve
havalandirma izgaralari ile hava girisinde (kapilar) ve hava cikisinda (tepe kapaklan) bir filtre
dlzenegi ile birlikte teslim edilir. Tavan kapaklari, yanda ve 6nde dolaplara hizalanacak ve
arka tarafta duvar Uinitesinde de hava cikisi mimkin olabilecek sekilde girintili bicimde
takilir. Hava cikisi 6n veya arka tarafa dogru gerceklesir. Tepe kapagi, kabindeki dort adet
ving kancasi deligine vidalanarak sabitlenir. Kabinler, tepe kapaklari eklenerek 400 mm
yukseltilmistir.

IP54 koruma tlirline uygunluk, bozulmamis bir filtre diizenegi gerektirir ve bu nedenle
gecerli ortam kosullarina gore diizenli olarak degistirilmelidir. Filtre diizeneginin takilmasi
ve degistirilmesi cok az bir cabayla disaridan yapilr.

Not
Damlama sacinin veya tavan kapaginin erken monte edilmesi!

Dolap unitesine yabanci cisimlerin girmesini engellemek icin, damlama sacinin veya tavan
kapaginin erken monte edilmesi tavsiye edilir.
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Koruma tiiriinii IP21'e yiikseltme icin damlama saci montaji (Opsiyon M21)
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Resim 3-15  Bir damlama tepsisinin montaji

Damlama tepsisi (2), kabin tavanina her iki yénde (yanal olarak ve 6ne veya arkaya) degisken
olarak monte edilebilir.

Yerlesim, kabinlerin farkli kurulum kosullarina bagli olarak ayarlanabilir. Bdylece, 6n (1) ve
arka 3 damlama tepsisi icin ayarlanabilir bir cikinti elde edilir.

Bu sayede, damlama tepsisinde cevresel bir cikinti veya sirt sirta kurulum durumunda duvar
ya da damlama tepsisi ile dogrudan temas saglanabilir. Gerekirse, duvar ile veya arka destek
ile olan temas noktalari yalitilmahdir.

¢ Mevcutsa ving nakliye yardimlarini cikartiniz.

* Ara parcayi (A) kabinin tavaninda 6ngoériilen montaj noktalarina monte edin.
Bunun icin vidalar () temas pulu ile birlikte asagidan delikli koruyucu izgara icinden
sabitleyin (Sikma torku: M6 icin 13 Nm).

Not
Koruyucu izgaranin sabitlenmesi
Koruyucu 1zgara, kabine yukaridan dért vidayla tutturulmustur. Ara parcalarin daha kolay

takilmasi icin koruyucu 1zgara kolayca cikarilabilir ve calisma tamamlandiktan sonra yeniden
takilabilir.

* Damlama tepsisini (B) ilgili ara parcaya monte edin.
Vidalar ®) ilgili temas pullari ile birlikte tGstten damlama tepsisinin icinden monte edin
(Stkma torku: M6 icin 13 Nm).
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Not
Kabinlerin yan yana yerlesim diizeninde damlama tepsilerinin montaiji

Kabinlerin yan yana yerlesim dizeninde, kabinlerin arasindaki bosluklara su damlalarinin
girmesini 6nlemek icin, damlama tepsileri ilgili yan 6rtisme katmanlari ile donatiimistir.
Damlama saclarinin montaji sirasinda, értisme katmanlarinin birbirinin icine girmesine dikkat
ediniz.

Koruma tiirtinii IP23/IP43/IP54'e yiikseltmek icin bir tepe kapaginin montaji (opsiyon M23/M43/
M54)

Resim 3-16  Tepe kapagi montaji

1. Gerekirse mevcut ving nakliye yardimlarini cikartiniz.

2. Kabinin Ustlinde delikli tavan paneli olmadigindan emin olun (bu, Gretim kosullu olarak hala
takilh olabilir). Bir tavan paneli takiliysa, bunu cikarin.
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3. Yalnizca opsiyon M43 ve M54 icin:
Kabinin Ust tarafindaki tepe kapaginin temas yizeylerine, aksesuar paketine eklenmis olan
sizdirmazlik bandini yapistirin.
-
2
i
Resim 3-17  Yapistiriimis sizdirmazlik bandi ile tepe kapagi
4. Orijinal tavan vidalarinin althk pullarini, kabinin tst kismi ile tepe kapadi arasinda, kabinin
onlndeki temas noktalarinda yerlestirin. Bu sayede, vidalarin sikilmasi sirasinda tepe
kapaginin cok fazla asagi bastiriimasi 6nlenir ve kapilarin acilmasi engellenir.
Resim 3-18  Althk pulunun yerlestirilmesi
Konvertér kabin Gniteleri
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5. Tepe kapagini, kabinin tavanindaki 6ngorilen montaj noktalarina monte edin.
6. Orijinal tavan vidalarini M12 ©O) yukaridan arka tarafa monte edin.

7. Ontarafta M6 vidalarinive altlik pullarini (Sira: Vida, yayli emniyet elemani, kiiciik altlik pulu,
biyuk altlik pulu) @ alttan monte edin.

8. Genis tepe kapaklarinda:ilave vidalariilgili tepe kapaginin ortasina (6n ve arka) @yerlestirin.

E -

Resim 3-19  Pano kapisi acikken gériiniim
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Resim 3-20  Pano kapisi kapaliyken gériiniim
3.3.6 Ustten sebeke baglantisi (opsiyon M13), listten motor baglantisi (opsiyon
M78)
Aciklama

M13 veya M78 opsiyonlarinda, kabin Uinitesi ek bir tepe kapagi ile donatiimistir. Bu tepe kapadi
icinde, glic kablosu icin baglanti dilleri ve kablonun, EMV blendaj rayinin ve PE rayinin mekanik
olarak sabitlenmesi icin kablo tutma rayr mevcuttur.

Boylece dolap yiiksekligi 405 mm artar. Ustten baglanti icin ray, komple monte edilmis olarak
teslim edilir. Nakliye amaciyla tavan kapaklari ayri teslim edilir ve sistem tarafinda monte
edilmeleri gerekir. Opsiyon M23, M43 ve M54 ile baglantili olarak ayrica plastik havalandirma
1zgarasi ve filtre keceleri de birlikte teslim edilir.

Kablolarin girisi icin, bashk tavaninda 5 mm aliminyumdan yapilmis deliksiz bir montaj
plakasi teslim edilir. Kablo sayisina ve kullanilan kablo kesitlerine gore, kablo civata
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baglantilarinin yerlestirilmesi icin kablo girisini saglamak amaciyla bu sistem tarafinda montaj
plakasinda delikler acilmalidir.

Not
Kontrol hatlarinin baglantisi

Kumanda hatti baglantisi veya opsiyonel fren direnclerinin baglantisi da yine alttan
gerceklestirilir.

Tavan kapagi montaji
1. Gerekirse mevcut ving nakliye yardimlarini cikartiniz.

2. Yalnizca opsiyon M43 ve M54 icin:

Kabinin Ust tarafindaki tepe kapaginin temas yizeylerine, aksesuar paketine eklenmis olan
sizdirmazlik bandini yapistirin.

3. Tavan kapagini, dolap tavani tizerinde 6ngériilen montaj noktalarina (ving nakliye yardimi
sabitleme noktalar)) monte ediniz.

4. Glc kablosunun sabitlenmesi icin, tavan kapaginin 6n tarafi sékilmelidir.

Kablo girisi i¢in .
montaj plakasi < Ny anmal tepe vidalari .
C M14'lG yukaridan monte edin

N

Aksesuar paketindeki M8
vidalari ve rondelalar asagidan
monte edin

T
=
/

A

.
/é?é/
////

/
..
7
i

|

5

Genis tepe kapaklari igin burada
ek vida baglantilari
éngoérulmustar

Resim 3-21  M13/M78 icin tepe kapadl montaji
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4.1 Bu bolumiin icerigi
Bu bolimiin icerigi:
¢ Kabin Unitesi elektrik baglantilarinin yapilmasi
e Fan geriliminin ve dahili besleme geriliminin yerel kosullara (sebeke gerilimi) uyarlanmasi
e Miusteri terminal seridi ve arabirimleri
e Ek opsiyonlarin arabirimleri

4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi
Dolap Unitesinin elektrik kurulumu sirasinda asagidaki kontrol listesine gore hareket ediniz.
Cihazdaki calismalara baslamadan énce bu isletme kilavuzunun baslangicindaki "Glivenlik
uyarilan” bélimini okuyun.
Not
Kontrol listesinin isaretlenmesi
ilgili opsiyon teslimatin bir parcasiysa, liitfen sagdaki siitunu uygun sekilde isaretleyin. Kurulum
calismalarini tamamladiktan sonra her bir calisma adiminin tamamlanmis oldugunu da ayni
sekilde isaretleyiniz.

Poz. |Faa|iyet Mevcut tamamlandi

Giic baglantilan

1

Nakliye birimleri ayri olarak teslim edilirse, iki alt kabinin elektrik baglantilari yapiima-
lidir (bkz. bolim "Elektrik kurulumu/Gui¢ baglantilari/Paralel anahtarlama cihazlarinin
elektrik baglantisi®).

L]

]

Sebeke ve motor tarafindaki glic kablolari, ortam ve doseme kosullarina gére boyut-
landiriimali ve désenmelidir. Kullanilan kablolara bagli olarak, konvertor ile motor ara-
sinda izin verilen maksimum kablo uzunluklarina uyulmalidir (bkz. bolim "Elektrik ku-
rulumu/Giic baglantilari/Baglanti kesitleri, iletken uzunluklar”).

Paralel anahtarlama cihazlarinda, iki alt kabine yonelik dogru ve esit faz sirasina dikkat
edilmelidir.
Motordaki PE baglantisi dogrudan kabin lnitesine geri yonlendirilmelidir.

Kablolar, kabin linitesinin terminallerine 50 Nm'lik bir tork ile dlizgiin bir sekilde bag-

lanmalidir. Motor ve alcak gerilim panosu icin kablolar da gerekli torklarla baglanmali-
dir.

L]

]

Paralel anahtarlama cihazlarinda, iki alt kabinin ara devreleri icin baglanti kablolari (-
WO001, -W002) kapali olmahdir (bkz. boliim "Elektrik kurulumu/Glic baglantilari/Ara
devre baglantisi").
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4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi

Poz. | Faaliyet Mevcut tamamlandi

4 | Alcak gerilim panosu ile kabin (initesi arasindaki kablolar, hat koruyucusuna goére D D

(DIN VDE 100, bélim 430 veya IEC 60364-4-43) sebeke sigortalari ile emniyete alin-

malidir. C versiyonunda, hat koruyucusu ve yari iletken korumasi (EN 60269-4) icin

kombine sigortalar kullaniimalidir. ilgili sigortalar "Teknik veriler" béliimiinde buluna-

bilir.

Gerilim azaltma icin, kablolar kablo tutma raylarindan (C ray1) tutulmalidir. |:| |:|
[] []

EMU blendajli kablolarin kullaniimasi halinde, motor terminal kutusunda (yalitim) kili-
finin genis alana temas ettigi civata baglantilari kullanilmali ve saseye yerlestirilmelidir.
Kablolar, EMU blendaj rayi ile birlikte verilen sabitleme kelepceleri kullanilarak kabin
Uzerinde genis yuizeyli olarak topraklanmalidir. (LOO opsiyonunda blendaj rayi bulunur
veya M70 opsiyonuile ayrica siparis edilir) (bkz. boltim "Elektrik kurulumu/EMU uyumlu
tasarim").

7 | Kablo blendajlari diizglin bir sekilde yerlestirilmeli ve kabin belirlenen noktalarda uy- |:| |:|
gun sekilde topraklanmalidir (bkz. b&lim "Elektrik kurulumu/EMU uyumlu tasarim").

8 | Fan transformatoriintin gerilimi (-T1-T10) ilgili kabin Gnitesinin baglanti gerilimine |:| |:|
uyarlanmalidir. Daha buylik kabin Unitelerinin her biri, birlikte ayarlanmasi gereken 2
fan transformatoéri (-T1-T10/-T20) icerir. Paralel anahtarlama cihazlarinda, her alt ka-
binde bulunan fan transformatérleri birlikte ayarlanmalidir (bkz. bélim "Elektrik kuru-
lumu/Glcg baglantilari/Fan geriliminin ayarlanmasi (-T1-T10)").

9 | Temel parazit giderme modiliine giden her baglanti braketine, sari bir uyari etiketi |:| |:|

yerlestirilmistir.

¢ Baglanti braketi cihazda kalacaksa (topraklanmis sebekede calistirma), uyari etiketi
ilgili baglanti braketinden (sertce cekerek) cikariimalidir.

¢ Cihaz topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calistiriliyorsa, uyari etiketi ilgili
baglanti braketi ile birlikte cikariimalidir.

(Bkz. boliim "Elektrik kurulumu/Gli¢ baglantilari/Topraklanmamis bir sebekede (IT se-
bekesi) isletimde temel parazit giderme modiiliine giden baglanti braketinin ¢ikariima-
si").

10 | Uretim tarihi ilgili tip etiketinde mevcuttur. Kabin (initesinin ilk devreye alinmasina |:| |:|
kadar gecen siire veya calismama siiresi 2 yildan az ise, ara devre kondansatdrlerinin
bicimlendirilmesine gerek yoktur. Calismama siiresi 2 yildan fazla ise, "Denetim ve
korumalAra devre kondansatorlerinin bicimlendirilmesi* bolimiindeki aciklamaya gore
bicimlendirme yapilmalidir.

11 | 800 A (tekli anahtarlama cihazlar) veya 1380 A (paralel anahtarlama cihazlar) tizerin- |:| |:|
deki nominal akimlarda, devre kesicinin ayari kontrol edilmelidir. Devre kesicinin geri
bildirim kontagi —X50 terminal bloguna baglanmistir (bkz. bolim "Elektrik
kurulumu/Gli¢ baglantilari/Devre kesicinin ayarlanmasi”).

12 | Harici yardimci beslemede, AC 230 V icin kablolar —X40 terminaline veya DC 24 V icin
—X9 terminaline baglanmalidir (bkz. béltim "Elektrik kurulumu/Gug baglantilari/Yardim-
c1 beslemenin givenli bir sebekeden harici beslemesi").

13 | Opsiyon LO7 Bu filtre, devreye alma sirasinda STARTER veya AOP30 araciligiyla
Voltage Peak Li- secilmelidir. p0230 = 2 ayarini kontrol ederek secimin kontrol edil-
miter'li compact | mesi Gnerilir.

du/dt filtresi (Ge- Gerekli parametrelemeler otomatik olarak yiratilir (bkz. bélim
rilim Tepe Deger | Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Voltage Peak Limiter'li com-
Sinirlandirici) pact du/dt filtresi (opsiyon L0O7)".
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4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi

Yardimci akim
beslemesi, AC
230V

lanti gerilimine uyarlanmalidir (bkz. bolim "Elektrik kurulumu/Diger
baglantilar/Yardimci akim beslemesi, AC 230 V (opsiyon K74)").

Poz. | Faaliyet Mevcut tamamlandi
14 | Opsiyon L10 Bu filtre, devreye alma sirasinda STARTER veya AOP30 araciligiyla |:| D
Voltage Peak Li- | seSilmelidir. p0230 = 2 ayarini kontrol ederek se¢imin kontrol edil-
miter'li du/dt fil- | mesi onerilir.
tresi (Gerilim Te- | Gerekli parametrelemeler otomatik olarak ytritltr (bkz. bolim
pe Deger Sinir- "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Voltage Peak Limiter'li du/dt fil-
landirici) tresi (opsiyon L10)".
15 | Opsiyon L13 Ana kontaktdriin geri bildirim kontaklarini baglayin (bkz. bdlim |:| |:|
Ana kontaktér "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Ana kontaktor (opsiyon L13)".
16 | Opsiyon L15 Bu filtre, devreye alma sirasinda STARTER veya AOP30 araciligiyla |:| |:|
Siniis filtresi secilmelidir. p0230 = 3 ayarini kontrol ederek secimin kontrol edil-
mesi Onerilir.
Gerekli parametrelendirmeler otomatik olarak yapilir (bkz. b&lim
"Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Sinus filtresi (opsiyon L15)".
17 | Opsiyon L19 Yardimci isletim beslemesi icin (6rn. motor harici fani) stirlict |:| |:|
Harici yardimar | ~X155:1 (L1) ... -X155:3 (L3) terminallerine dogru sekilde baglan-
devreler icin bag- malidir. Yardimci devrenin baglanti gerilimi dolap Unitesinin giris Avarlanan de-
lanti ’ gerilimi ile 6rtiismelidir. Yiik akimi maksimum 10 A de@erine sahip yaria a. €
olmali ve -Q155'te bagl tiiketiciye ayarlanmalidir (bkz. bolim "Elek- ger:
trik kurulumu/Diger baglantilar/Harici yardimci isletimler icin bag-
lanti (opsiyon L19)").
18 | Opsiyon L21 Parafudr ve 6ne bagl sigortalarin denetimi ilgili terminal -X700'e |:| |:|
Asiri gerilim si- baglanmalidir (bkz. béltim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/
nirlamasi Asirt gerilim sinirlamasi (opsiyon L21)").
Burada 9. maddeye de dikkat edilmelidir:
"Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calisirken, temel parazit
giderme modiiliine giden baglanti braketi ¢ikariimalidir* (bkz. bo-
[im "Elektrik kurulumu/Glic baglantilari/Topraklanmamis bir sebe-
kede (IT sebekesi) calisirken temel parazit giderme modiiliine giden
baglanti braketinin cikariimasi”).
19 | Opsiyon L26 800 A'ya (tekli anahtarlama cihazlari) veya 1380 A'ya (paralel anah- |:| |:|
Sigortalar veya | tarlama cihazlar) kadar nominal akimlarda, ana salter olarak dahili
giic salteri dahil | sigortalt biryiik ayirma salteri monte edilir. Ylik ayirma salterinin
ana salter geri bildirim kontagi, -X50 terminal bloguna baglanmistir (bkz. bé-
’ [Gm "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Sigortalar veya glic salteri
dahil ana salter (opsiyon L26)").
20 | Opsiyon L50 Entegre servis prizli kabin aydinlatmasi icin 230V yardimci besleme |:| |:|
Servis prizli ka- | i19ili -X390 terminaline baglanmali ve sistem tarafinda maksimum
bin aydinlatmas: | 10 A ile korunmalidir (bkz. boltim "Elektrik kurulumu/Diger baglan-
tilar/Servis prizli kabin aydinlatmasi (opsiyon L50)").
21 | Opsiyon L55 Kabin yogusma 6nleme isiticist icin 230 V yardimci beslemesi |:| |:|
Kabin yogusma (230V/50Hz, 100 W/ veya 800 ... 1200 mm kabin genisliklerinde
énleme 1siticisi | 230 V50 Hz 2 x 100 W) ilgili -X240: 1 ila 3 terminallerine baglan-
mali ve maks. 16 A ile emniyete alinmalidir (bkz. boltiim "Elektrik
kurulumu/Diger baglantilar/Kabin yogusma onleme isiticisi (opsi-
yon L55)").
22 | Opsiyon K74 Yardimci akim beslemesi gerilimi (-T10) ilgili kabin tnitesinin bag- |:| |:|

Sinyal baglantilan

Konvertor kabin dniteleri
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Elektrik kurulumu

4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi

Poz. | Faaliyet Mevcut tamamlandi
23 | Dolap Unitesinin Ustteki kumandadan / kumanda odasindan calistiriimasi. Kontrol hat- D D
lariilgili arabirim atamasina uygun olarak baglanmali ve blendaj yerlestirilmelidir. Pa-
razit etkileri dikkate alinarak, dijital ve analog sinyaller ayri kablolarla d6senmeli ve glic
kablolarina yonelik mesafeye dikkat edilmelidir.
24 | Opsiyon G60 Misteri terminallerini genisletmek icin Terminal Module TM31 kul- |:| |:|
Misteri terminal | laniir. L -
seridi TM31 Bunun icin, asagidaki ek arabirimler mevcuttur:
« 8dijital giris
e 4 cift yonlU dijital giris/cikis
* 2 degistirme kontakli réle cikisi
e 2 analog giris
* 2 analog cikis
e 1 sicaklik sensori girisi (KTY84-130/PTC)
Arabirimler, fabrikada hazirlanan ve devreye alma sirasinda secile-
bilen 6n baglantilar araciliiyla entegre edilir.
TM31'in analog girislerini akim veya gerilim girisleri olarak kullanir-
ken, degistirme anahtarlari S5.0 veya S5.1'in uygun sekilde ayar-
lanmasi gerektigine dikkat edilmelidir (bkz. b&lim "Elektrik kurulu-
mu/Sinyal baglantilar/Musteri terminal seridi (-A60)").
25 | Opsiyon K50 Motor gercek devir sayisinin algilanmasi icin SMC30 sensor moduli |:| |:|
Sensor Module | kullanilir.
Cabinet-Moun- | SINAMICS G150 ile baglantil olarak, asagidaki enkoderler ilgili
ted SMC30 SMC30 enkoder modiilii tarafindan desteklenir:
e TTLsensori
e HTL sensoru
Ayrica motor sicakligi, termistor KTY84-130 veya PTC ile algilanabi-
lir.
Teslimat durumunda, bir HTL enkoder devir basina 1024 pals ile iki
kutuplu olarak ayarlanmistir (bkz. boliim "Elektrik kurulumu/Diger
baglantilar/Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30 (opsiyon
K50)").
26 | Opsiyon K52 Ek SMC30 enkoder modiilli, Safety Integrated Extended Functions |:| |:|
Ek enkoder mo- | kullanildiginda giivenilir gercek deger tespiti icin kullanilir (bkz. b6-
diili SMC30 [im "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Ek enkoder moduli

SMC30 (opsiyon K52)").

Koruma ve denetleme cihazlarinin baglanmasi

27 | Opsiyon G51 Terminal Module TM150'ye maksimum 12 sicaklik sensérii (PT100, |:| |:|
Sicaklik senserii | PT1000, KTY84, PTC, bimetal acma kontagi) baglanabilir (bkz. bo-
modiilii TM150 | lim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Sicaklik sens6ri moddili
TM150 (opsiyon G51)").
28 | Opsiyon L45 ACIL KAPATMA tusunun kontaklari terminal -X120'de mevcuttur ve [] []

ACIL KAPATMA
tusu, dolap kapa-
gina monteli

Ust dlizey bir sistem tarafi koruma konseptine entegrasyon icin bu-
raya dokunulabilir (bkz. boltim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/
ACIL KAPATMA tusu, pano kapisina monte edilmistir (opsiyon L45)").
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4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi

Poz. | Faaliyet Mevcut tamamlandi
29 | Opsiyon L57 Kategori 0 ACIL KAPATMA, siiriiciiniin kontrolsiiz bir sekilde durma- |:| D
ACIL KAPATMA | sina neden olur. L45 opsiyonu ile baglantili olarak, ek kablolama
kategorisi 0, gerekli degildir.
AC230Vveya |Bununlabirlikte, kabin Unitesi harici bir glivenlik zincirine entegre
DC 24V edilmisse, kontak ilgili -X120 terminal seridi Uizerinden déngtiye
alinmalidir (bkz. bélim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/ACIL
KAPATMA kategorisi 0, AC 230 V veya DC 24 V (opsiyon L57)").
30 | Opsiyon L59 Kategori 1 ACIL DURDURMA, siiriiciiniin kontrollii bir sekilde durdu- |:| |:|
ACiL DURDUR- rulmasina neden olur. Ylk karakteristigi ve gerekli durma streleri
MA kategorisi 1, nedeniyle frenleme Gnitelerinin kullanilmasi gerekli olabilir. L45 op-
AC 230V siyonu ile baglantili olarak, ek kablolama gerekli degildir.
Bununla birlikte, kabin Unitesi harici bir glivenlik zincirine entegre
edilmisse, kontak ilgili -X120 terminal seridi Gizerinden dongtiye
alinmahdir. -K121'deki zaman rélesi ilgili sistem kosullarina uyarlan-
malidir (bkz. b&liim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/ACIL DUR-
DURMA kategorisi 1, AC 230 V (opsiyon L59)").
31 | Opsiyon L60 Kategori 1 ACIL DURDURMA, siiriictiniin kontrollii bir sekilde durdu- |:| |:|
ACiL DURDUR- rulmasina neden olur. Yik karakteristigi ve gerekli durma stireleri
MA kategorisi 1, | Nedeniyle frenleme Gnitelerinin kullaniimasi gerekli olabilir. L45 op-
DC 24V siyonu ile baglantili olarak, ek kablolama gerekli degildir.
Bununla birlikte, kabin tinitesi harici bir glivenlik zincirine entegre
edilmisse, kontak ilgili -X120 terminal seridi (izerinden dénguye
alinmalidir. -K120'deki zaman rélesi ilgili sistem kosullarina uyarlan-
malidir (bkz. b&liim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/ACIL DUR-
DURMA kategorisi 1, DC 24 V (opsiyon L60)").
32 | Opsiyon L61/L62 | Frenleme direncine giden baglanti hatlari ve topraklama, ilgili —=X5: |:| |:|
Frenleme iinitesi | 1/2 terminal bloguna baglanmalidir. Frenleme direncindeki termal
25 kW/125 kW | salter ile misteri terminal seridi ~A60 veya Control Unit arasindaki
50 kW/250 kW baglanti kurulmalhdir. AOP30 lizerinden devreye almada, "Harici ari-
za 3" degerlendirmesi icin ayarlar yapilmahdir. "Harici ariza 2" olarak
termal salter degerlendirmesi icin ayarlar yapiimahdir (bkz. bolim
"Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Frenleme Gnitesi 25 kW |
125 kW (opsiyon L61); Frenleme Uinitesi 50 kW / 250 kW (opsiyon
L62)").
33 | Opsiyon L83 -F127 termist6ér motor koruma rélesine, T1 ve T2 terminallerinde [] ]
Termistér motor | Uyart icin termistér sicaklik sensérleri (PTC direncleri Tip A) baglan-
koruma rélesi malidir (bkz. bélim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Termistér
(uyar) motor koruma rélesi (opsiyon L83/L84)").
34 | Opsiyon L84 -F125 termistér motor koruma rolesine, T1 ve T2 terminallerinde |:| |:|
Termistér motor | Kapatma icin termistor sicaklik sensérleri (PTC direncleri Tip A) bag-
koruma rélesi lanmalidir (bkz. bolim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/Termis-
(kapatma) tér motor koruma rélesi (opsiyon L83/L84)").
35 | Opsiyon L86 PT100 degerlendirmesi icin direnc termometreleri ilgili -B140, |:| |:|
PT100 degerlen- -B141 degerlendirme cihazlarina baglanmalidir. Burada PT100 sezi-
dirme cihazi cisinin baglantisi iki telli veya (c telli teknik ile yapilabilir. Degerlen-

dirme ile ilgili olarak (fabrika ayari dikkate alinarak), sensérlerin iki
gruba ayrildi§i dikkate alinmalidir (bkz. bélim "Elektrik kurulumu/
Diger baglantilar/PT100 degerlendirme cihazi (opsiyon L86)").

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A

73



Elektrik kurulumu

4.2 Elektrik kurulumu icin kontrol listesi

Poz.

Faaliyet

Mevcut

tamamlandi

36

Opsiyon L87
Yalitim denetimi

izolasyon monitdrii yalnizca topraklanmamis bir sebekede (IT sebe-
kesi) calistirilabilir. Galvanik olarak birbirine bagl bir sebekede yal-
nizca bir izolasyon monitdriiniin calistirilabilecegine dikkat edilme-
lidir. Mesaj roleleri sistem tarafindaki kontrol icin uygun sekilde
baglanmalidir veya tek siirlictilerde (kabin Ginitesinin beslemesi, ka-
bin Unitesine atanan bir konvertor trafosu aracihigiyla) ilgili kabin
{nitesinin uyari zincirine entegre edilmelidir (bkz. bolim "Elektrik
kurulumu/Diger baglantilar/izolasyon denetlemesi (opsiyon L87)").

Burada 9. maddeye de dikkat edilmelidir:

"Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calisirken, temel parazit
giderme modiiliine giden baglanti braketi ¢ikariimalidir” (bkz. bo-

[Gm "Elektrik kurulumu/Glic¢ baglantilari/Topraklanmamis bir sebe-
kede (IT sebekesi) calisirken temel parazit giderme modiliine giden
baglanti braketinin cikariimasi”).

]

]

Safety Integrated

37 | Opsiyon KO1 Safety Integrated Extended Functions, Safety fonksiyonlarinda ge- |:| |:|
1 aks icin giiven- | rekli olan herhangi bir eksen icin lisans gerektirir.
lik lisansi KO1 opsiyonu ile, 1 eksen icin CompactFlash kartinda Safety lisansi
mevcuttur ve etkinlestirilmistir (bkz. bdlim "Elektrik kurulumu/
Diger baglantilar/1 eksen icin Safety lisansi (opsiyon KO1)").
38 | Opsiyon K82 Terminal seridi -X41 sistem tarafina baglanmalidir, Safety fonksi- |:| |:|
"Safe Torque Off" | yonlari kullanimdan 6nce parametreleme yoluyla etkinlestirilmeli-
ve "Safe Stop 1" | dir. ayrica bir kabul testi yapiimali ve bir kabul raporu olusturulma-
gtivenlik fonksi- hdir (bkz. boltim "Elektrik kurulumu/Diger baglantilar/"Safe Torque
yonu Off" ve "Safe Stop 1" glivenlik fonksiyonu kontrolii icin terminal mo-
dilt (opsiyon K82)").
39 | Opsiyon K87 Terminal Module TM54F'nin terminal seritleri sistem tarafina bag- |:| |:|
Terminal Modu- | lanmalidir, Safety Integrated Extended Functions kullanimdan 6nce
le TM54EF parametreleme yoluyla etkinlestirilmelidir, ayrica bir kabul testi ya-
pilmali ve bir kabul raporu olusturulmalidir (bkz. b&lim "Elektrik
kurulumu/Diger baglantilar/Terminal Module TM54F (opsiyon
K87)").
40 | Opsiyon K88 Freni kontrol etmek icin Safe Brake Adapter Uzerindeki -X14 ile tut- |:| |:|
Safe Brake Adap- | M@ freni arasinda bir baglanti kurulmalidir (bkz. b6ltim "Elektrik ku-
ter AC 230V rulumu/Diger baglantilar/Safe Brake Adapter SBA AC 230V (opsiyon

K88)").

Gerekli takim

74

Elektrik kurulumu icin asagidaki takimlara ihtiyaciniz vardir:

Lokma anahtar icin 600 mm uzatma

Tornavidalar, vida anahtarlari, lokma anahtarlar vb. iceren standart alet takimi.

Tork anahtari 1,5 Nm ila 100 Nm
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4.3 Onemli tedbir énlemleri

4.3 Onemli tedbir 6nlemleri

/\ ikaz

Genel giivenlik uyarilarina dikkat edilmemesi ve diger riskler

Genel guvenlik uyarilarina ve diger risklere dikkat edilmemesi, ciddi yaralanma veya 6liimle
sonuclanan kazalara neden olabilir.

¢ Genel giivenlik uyarilarina uyun.
* Risk degerlendirmelerindeki diger riskleri dikkate aliniz.

/\ ikaz

Uygun olmayan sigortalar kullanildiginda elektrik carpmasi

Uygun olmayan sigortalarin kullaniimasi, elektrik carpmasi nedeniyle ciddi yaralanmalara veya
6liime neden olabilir

e Yalnizca teknik verilerde dnerilen sigortalari kullanin.
« llgili sigorta icin gereken minimum kisa devre akimini dikkate alin.

/\ KAz

Ara devre kondansatoriindeki artik yiik nedeniyle elektrik carpmasi

Ara devre kondansatorleri nedeniyle, besleme gerilimi kapatildiktan sonra da bir siire daha
tehlikeli gerilimler mevcuttur.

Gerilim ileten parcalara temas edilmesi, agir yaralanmalara veya 6lime neden olabilir.

¢ Uyari etiketinde belirtilen stire dolmadan cihazi acmayin.

¢ Calismaya baslamadan 6nce, topraklama dahil tim kutuplari 6lcerek gerilim olmadi§indan
emin olun.

DiKKAT

Ara devre kondansatérlerini diizenlemeden cihazin acilmasi nedeniyle maddi hasar
Cihaz, iki yildan fazla depolama sliresinden sonra, ara devre kondansatorlerini diizenlemeden
acilirsa zarar gorebilir.

¢ Cihaz iki yildan daha uzun bir siire depolanacaksa, calistirmadan énce diizenleyin, bunun
icin bkz. "Denetim ve koruma" bolim.

Not
Dokunma korumasi

Pano kapisi acikken, kabin Gniteleri EN 50274 uyarinca DGUV diizenlemesi 3'e gore dokunma
korumasi ile donatilmistir.

Bu koruyucu kapaklarin ilgili montaj ve baglanti calismalari sirasinda cikarilmasi gerekebilir.
Calismalar tamamlandiktan sonra bu koruyucu kapaklar tekrar uygun sekilde takilmalidir.
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4.4 EMU'ya giris

4.4

EMU'ya giris

7

EMU teriminden ne anlasilir?

Elektromanyetik uyumluluk (EMU), elektrikli bir cihazin belirli bir elektromanyetik ortamda
cevreyi izin verilmeyen bir sekilde etkilemeden dogru sekilde calisabilmesidir.

Bu nedenle EMU, asagidakiler icin bir kalite 6zelligini temsil eder

» Dabhili parazit dayaniklihgi: Dahili elektriksel parazitlere karsi direnc

» Harici parazit dayaniklihgi: Sistem disi elektromanyetik parazitlere karsi direng

* Parazit emisyonu derecesi: Elektromanyetik radyasyon nedeniyle cevrenin etkilenmesi

Kabin Uinitesinin sistemde sorunsuz calismasi icin parazitten etkilenen ortamin ihmal
edilmemesi gerekir. Bu nedenle, EMU ile ilgili olarak sistemin yapisina 6zel gereksinimler
belirlenir.

isletim giivenligi ve parazit dayaniklihg:

Tum sistemin (konvertdr, otomasyon, siirlici makinesi, vb.) miimkiin olan en yliksek isletim
glvenligini ve parazit dayanikhhgini elde etmek icin, konvertor lreticisi ve kullanici tarafindan
onlemler alinmalidir. Yalnizca bu énlemlerin tiimi yerine getirildiginde, konvertdriin dogru
calismasi garanti edilebilir ve yasa (2014/30/EU) tarafindan 6ngoriilen gereklilikler saglanabilir.

Parazit emisyonlari

76

"Devri degistirilebilir tahrik sistemleri” ile ilgili EMU gereklilikleri ilgili EN 61800-3 drlin
standardini aciklar. Calisma gerilimleri 1000 V'nin altinda olan konvertorler icin gereksinimler
getirir. Tahrik sisteminin kurulum yerine bagh olarak, farkl ortamlar ve kategoriler tanimlanir.

Orta gerilim sebekesi

- - -
Hatta bagl
parazitlerin
yaylimasi |
| Endustriyel
] algak gerilim sebekesi

T

|
ikinci |
ortam |

Kurulum siniri

Kamusal
algak gerilim sebekesi

Hatta bagh
parazitler igin
6lgim noktasi

Birinci
ortam

Donanim
(Parazitlerden
etkilenmis)

(Parazit kaynagi)

Yayilan parazitler igin 6lguim
noktasi

Resim 4-1 Birinci ve ikinci ortamin tanimi
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4.5

Dolap montaji

Yalitim kesintisi

4.5 Elektromanyetik uygunluk ézellikli yapi

C1
Birinci C2 ikinci
ortam ortam
C3
C4
Resim 4-2 (1 ila C4 kategorilerinin tanimi

Tablo 4-1 Birinci ve ikinci ortamin tanimi
Birinci ve ikinci ortamin tanimi
Birinci ortam Tahrik sisteminin bir transformat6r olmadan kamusal alcak gerilim sebekesine
baglandi§i konut binalari veya yerler.
ikinci ortam Kendi transformatori ile orta dereceli gerilim sebekesinden beslenen endds-
triyel alanlar.

Tablo 4-2 C1 ... C4 kategorilerinin tanimi

C1 ... C4 kategorilerinin tanimi

Kategori C1 Nominal gerilim <1000 V, birinci ortamda sinirsiz kullanim.

Kategori C2 Sabit tahrik sistemleri - ikinci ortamda kullanim icin nominal gerilim <1000 V.
Uzman personel tarafindan satis ve kurulum icin birinci ortamda kullanim.

Kategori C3 Nominal gerilim <1000 V, yalnizca ikinci ortamda kullanim.

Kategori C4 Nominal gerilim =1000 V veya ikinci ortamdaki karmasik sistemlerde =400 A

nominal akimlar icin.

Elektromanyetik uygunluk ozellikli yapi

Asagida EMU ve CE direktiflerine uymaniza yardimci olmak icin bazi temel bilgiler ve yénergeler

Ozetlenmistir.

¢ Boyali veya anotlanmis metal parcalar kilitli pullar ile baglanmali veya izolasyon katmani

cikarilmalidir.

¢ Boyasiz ve yagsiz montaj saclari kullaniniz.

¢ Sase ve koruyucu iletken sistem (topraklama) arasinda merkezi bir baglanti olusturunuz.

e Yalitim kesintilerini (6rn. terminaller, salterler, kontaktérler vb.) képrileyiniz miimkin olan
en dlslik empedansa ve en genis ylizeye sahip olacak sekilde képrileyiniz.

Konvertor kabin dniteleri
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4.5 Elektromanyetik uygunluk ézellikli yapi

Biiylik enine kesitlerin kullaniimasi

* Blylk kesitli topraklama ve sasi kablolarini, topraklama demetleri veya ince telli kablolarla
daha iyi hale getirin.

Motor besleme hattinin ayri désenmesi

¢ Motor hatti ile sinyal hatti arasindaki mesafe > 20 cm olmalidir. Sinyal ve motor hatlarini
paralel dosemeyin.

Potansiyel esitleme kablosunun désenmesi

» Kontrol hatlarina paralel olarak en az 16 mm? kesitli bir potansiyel esitleme kablosu
doésenmesini tavsiye ederiz.

Baskilayici kullanimi

* Role, kontaktdr ve endiiktif veya kapasitif ylikler devrede ise, devreye giren réle veya
kontaktore baskilayicilar entegre edilmelidir.

Hat yerlesimi

* Parazite maruz kalan veya parazite maruz kalabilecek iletkenleri birbirlerinden miimkun
oldugunca uzak mesafede ddseyin.

e Tum iletkenler, montaj plakalari veya kabin cerceveleri gibi topraklanmis muhafaza
parcalarina mimkiin oldugunca yakin olacak sekilde dosenmelidir. Bu sayede parazit
yayllmasi ve parazit etkisi azaltiimis olur.

« ilave bir yalitim etkisi saglamak icin sinyal ve veri kablolarinin yedek damarlari her iki uctan
topraklanmalidir.

¢ Uzunkablolari kisaltin veya parazit etkilerine dayanikli yerlere déseyin. Aksi halde ek baglanti
noktalari ortaya cikabilir.

e Cakismalar kacinilmaz oldugunda, 6zellikle hassas ve parazite maruz kalan sinyaller icin,
farkli siniflardaki sinyalleri tasiyan iletkenler veya kablolar dik acilarla désenmelidir.

- Sinif 1:
DC = 60 Vicin blendajsiz iletkenler
AC = 25 Vicin blendajsiz iletkenler
Blendajli analog sinyal kablolari
Blendajli veri yolu ve veri kablolar
Kumanda cihazi devreleri, Artimli/Mutlak deger vericisi kablolari

- Sinif 2:
DC > 60V ve <230 Vicin blendajsiz iletkenler
AC > 25V ve < 230 Vicin blendajsiz iletkenler

- Sinif 3:
AC/DC > 230V ve = 1000 V icin blendajsiz iletkenler

Konvertor kabin Gniteleri
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4.6 Paralel anahtarlama cihazlarinin elektrik baglantisi

Yalitim baglantisi

e Yalitim kiliflari akim iletmek icin kullaniimamalidir. Bir blendaj ayni zamanda bir N veya PE
hattinin fonksiyonunu istlenmemelidir.

¢ Blendajlari genis yiizeyli bicimde yerlestirin. Bu durum topraklama kelepceleri, terminalleri
veya civata baglantilari kaynakli olabilir.

* Blendajin bir kablo (fiber kablo) ile topraklama noktasina kadar uzanmasi engellenmelidir,
yalitim etkisi bu sayede % 90 oraninda azaltilir.

¢ Blendaji dogrudan devre dolabindaki hattin girisine dogru bir blendaj rayi lizerine yerlestirin.
Blendajlanmis kablo komple yalitimdan arindirilmali ve blendaj cihaz baglantisina kadar
uzatilmali, orada kesilmeli ve cift kat yapilmamalidir.

Periferik baglanti

¢ Diger kontrol dolaplari, sistem parcalari ve merkezi olmayan cihazlar icin sase baglantisini,
mumkin olan en biylk enine kesitile (en az 16 mm?) diisik empedansli olarak olusturunuz.

¢ Kullanilmayan hatlari padevre dolabindaki tek tarafli olarak topraklayin.

e Enerji ve sinyal hatlari arasindaki mesafeyi en az 20 cm olmakla birlikte mimkiin oldugunca
uzun tutunuz. Paralel ddseme ne kadar uzunsa mesafe de o kadar uzun olmalidir. llgili mesafe
korunamiyorsa, ek koruyucu dnlemler almalisiniz.

¢ Daha bliyik iletken kontaklarindan kacininiz.

Hatlarin filtrelenmesi

* Sebeke besleme hatlari ve cihazlarile modillere yonelik akim besleme hatlarinin, hatta giren
ve cikan parazitleri azaltmak icin devre dolabinda filtrelenmesi gerekebilir.

¢ Parazit emisyonunu sinirlamak icin cihaz standart olarak Kategori C3'te belirtilen sinir
degerlere uygun bir telsiz parazit giderme filtresi ile donatilmistir. Birinci ortamda (kategori
C2) kullanim icin opsiyonel filtreler mevcuttur.

Koruyucu topraklama iletkeni

¢ EN 61800-5-1, b6lim 6.3.6.7 uyarinca, koruyucu topraklama iletkeninin minimum kesit
alani, ylksek kacak akim ekipmanlari icin koruyucu topraklama iletkenlerine yonelik yerel
glvenlik yonetmeliklerine uygun olmahdir.

4.6 Paralel anahtarlama cihazlarinin elektrik baglantisi

Aciklama

Paralel anahtarlama cihazlari icin, mekanik kurulum tamamlandiktan sonra sag ve sol alt kabin
arasinda asagidaki elektrik baglantilari yapilmahdir:

* PE raylarinin baglantisi

* Ara devre baglantisi
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e Gerilim beslemesi baglantisi DC 24 V, AC 230V, sinyal hatlari
e DRIVE-CLIQ katihmcisi baglantisi

/\ KAz

Paralel anahtarlama cihazlarindaki gerilim altinda bulunan parcalardan kaynaklanan
elektrik carpmasi

Paralel anahtarlama cihazlarinin alt kabinlerindeki gerilim ileten parcalara dokunmak 6liim
veya ciddi yaralanmayla sonuclanabilir.

¢ Baglanti, montaj ve onarim calismalari sirasinda her iki alt kabinin de elektrik baglantisini
kesin.

4.6.1 PE raylarinin baglantisi

80

iki alt kabinin PE raylarini baglamak icin aksesuar paketine bir baglanti kdpriisii dahil edilmistir.

Resim 4-3  PE raylarinin baglantisi

Baglantinin kurulmasi
1. Sol alt kabinin sa§ tarafinda, PE rayinin 1 x M12 somununu gevsetin.
. Somunu, pulu @ ve viday! @ cikarin.

2
3. Sag alt kabinin sol tarafinda, PE rayinin 1 x M12 somununu gevsetin
4

. Somunu, pulu ve vidayi cikarin.
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4.6 Paralel anahtarlama cihazlarinin elektrik baglantisi

Baglanti koprisini @, baglanacak alt kabinlerin PE raylarinin arkasina yerlestirin.
Vidalar 6énden PE raylarinin topraklama mandallarina yerlestirin.

Pul ve somunlari tekrar takin.

© N o u

Somunlari sikin (Stkma torku: 50 Nm).

4.6.2 Ara devre baglantisi

Ara devre baglantisi

iki alt kabinin ara devre baglantisini baglamak icin, sag alt kabinin (+H.A25/50) sol alt kabine
(+H.A49) baglanmasini saglayan baglantiya hazir kablolar mevcuttur.

Asagidaki baglanti kablolari baglanmalidir:

* Kablo numarasi -W001:
+H.A25/50 alt kabinindeki Power Module -T1 tizerindeki DCPS baglantisindan +H.A49 alt
kabinindeki Power Module -T1 Uizerindeki DCPS baglantisina giden baglanti.

* Kablo numarasi -W002:
+H.A25/50 alt kabinindeki Power Module -T1 tizerindeki DCNS baglantisindan +H.A49 alt
kabinindeki Power Module -T1 lizerindeki DCNS baglantisina giden baglanti.

+H.A49 alt kabinindeki DCPS ve DCNS baglantilarinda, bagdlanti kablolarini baglamak icin
braketler mevcuttur. Bu kablolar ilgili braketlerin list kismindan baglanmalidir. Kablolari
ddserken, yeterli gerilim bosluklarina uyuldugundan emin olun.

/\ KAz

Cihaz baglantilarinin karistiriimasi veya kisa devre yapilmasi nedeniyle elektrik carpmasi

Ara devre baglantilarinin karistirilmasi veya kisa devre yapilmasi, ciddi yaralanma veya 6limle
sonuclanabilecek sekilde cihazi tahrip eder.

e Sagaltkabindeki DCPS/DCNS baglantilarinin sol alt kabindeki DCPS / DCNS'ye dogru sekilde
baglandigindan emin olun.

/\ KAz

Toprak kacagi / kisa devre nedeniyle yangin

iki alt kabin arasindaki ara devre baglantilarinin yetersiz kurulumu, duman olusumu ve yangin
yoluyla kisisel yaralanmaya neden olabilecek bir toprak kacagina / kisa devreye yol acabilir.

e Buarizanin hari¢ tutulmasina izin veren yerel kurulum talimatlarini uygulayin.
¢ Hatlari mekanik hasarlardan koruyun.
e Ekolarak, asagidaki 6nlemlerden birini uygulayin:

— Ciftizolasyonlu hatlar kullanin.

— Yeterli mesafeyi koruyun, érnedin mesafe parcalari ile.

— Hatlari ayri kurulum kanallarina veya borularina doéseyin.
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4.6.3 Gerilim beslemesi ve sinyal hatlarinin baglantisi

Gerilim beslemesi ve sinyal hatlarinin baglantisi

Sol alt kabinin gerilim beslemesi ve sinyal hatlari icin DC 24 V ve AC 230 V baglanti hatlari
baglanmalidir. Entegre opsiyonlara bagli olarak, sag alt kabinden (kabin bolim +H.A25) sol alt
kabindeki konektor alt parcalarina (kabin bolimi +H.A24) baglanmasi gereken maksimum 3
baglanti hatti s6z konusudur:

1. —X97 konektor alt parcasinda —X97 konektdr tanimina sahip olan baglanti hatt.
2. —X98 konektor alt parcasinda —X98 konektdr tanimina sahip olan baglanti hatti.
3. —X99 konektor alt parcasinda —X99 konektdr tanimina sahip olan baglanti hatt.

Kablo yonlendirmesi, gl kablolarinin ilgili baglanti hatlari izerinde herhangi bir parazit etkisi
olmayacak sekilde secilmelidir.

Bunun icin hatlar, +H.A49 kabin boélimindeki PE rayl boyunca ve ardindan pano
traverslerinde yukari dogru ilgili baglanti yerlerine kadar désenmelidir.

4.6.4 DRIVE-CLiQ katilimcisi baglantisi

DRIVE-CLiQ katilimcisi baglantisi

DRIVE-CLiQ baglantisi, ilgili Control Unit'ten (kabin bolim{ +H.A25) sol alt kabindeki Power
Module'e gidecek sekilde (kabin bolimi +H.A49) kurulmalidir.

DRIVE-CLiQ hatti (kablo numarasi ~W003) fabrikada kontrol moddiliiniin DRIVE-CLiIQ kovani
—X100'e (+H.A25 kabin boliimiinde) takilmistir ve sol alt kabindeki Power Module'iin DRIVE-
CLiQ kovani —X400'e (kabin bolimi +H.A49) takilmalidir. Kablo yonlendirmesi, glic kablolar
ilgili DRIVE-CLIQ baglantisinda parazit etkilerine neden olmayacak sekilde secilmelidir.
Bunun icin hat, +H.A49 kabin bolimindeki PE rayl boyunca ve ardindan pano traverslerinde
yukari dogru DRIVE-CLIQ kovani —X400'e kadar désenmelidir.

4.7 Guc baglantilari

/\ ikaz

Cihaz baglantilarinin karistiriimasi veya kisa devre yapilmasi nedeniyle elektrik carpmasi

Sebeke ve motor baglantilarinin karistirimasi veya ara devre baglantilarinin kisa devre
yapilmasi, 6liime veya ciddi yaralanmalara yol acabilecek sekilde cihazi tahrip eder.

e Cihazin giris ve cikis terminallerini karistirmayin.

¢ Ara devre terminallerini karistirmayin, kisa devre yapmayin.
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4.7.1

Kablo pabuclar

4.7 Gl¢ baglantilan

Not
Kacak akim koruma salteri

Cihaz, bir kacak akim koruma salteri Gizerinden calistirilmamahdir (EN 61800-5-1).

Kablo pabuclar

Cihazlar tzerindeki kablo baglantilari, DIN 46234 veya DIN 46235 uyarinca kablo pabuclariicin
tasarlanmistir.

Asagidaki tablo, alternatif kablo pabuclarini baglamak icin maksimum boyutlar listeler.
Kullanilan kablo pabuclar bu 6lclileri asmamalidir, aksi takdirde mekanik sabitleme ve gerilim
mesafelerine uygunluk garanti edilemez.

]

_.|_l._._

N cl -
O]
c2 | I

T

Resim 4-4  Kablo pabuclarinin boyutlari

Tablo 4-3 Kablo pabuclarinin boyutlar

Vida / Civata Baglanti kesiti d2 b | cl c2
[mm?] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

M8 70 8,4 24 55 13 10
M10 185 10,5 37 82 15 12
M10 240 13 42 92 16 13
M12 95 13 28 65 16 13
M12 185 13 37 82 16 13
M12 240 13 42 92 16 13
M16 240 17 42 92 19 16
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Faz basina 2 kablo pabucu montaji

Faz basina bir baglantiya 2 kablo pabucu baglanmasi gerekiyorsa, kablo pabuclari asagidaki
sekilde gosterildigi gibi monte edilebilir.

oY Lo &
Resim 4-5  Baglanti basina 2 kablo pabucu

4.7.2 Baglanti kesitleri, iletken uzunluklar

Baglanti kesitleri

Sebeke baglantisi, motor baglantisi ve topraklama icin cihazinizin baglanti kesitleri "Teknik
veriler" bolimUindeki tablolarda mevcuttur.

Kablo uzunluklar

84

Baglanabilecek maksimum iletken uzunluklari, standart kablo tipleri veya SIEMENS tarafindan
tavsiye edilen kablo tipleri icin belirtilmistir. Daha blyuk iletken uzunluklar ancak danisildiktan
sonra kullanilabilir.

Belirtilen iletken uzunlugu; paralel doseme, akim tasima kapasitesi ve déseme faktoru gibi
faktorleri dikkate alarak konvertor cihazi ile motor arasindaki gercek mesafeyi temsil eder:

* Blendajsiz iletken (6rn. Protodur NYY): maks. 450 m
* Blendajliiletken (6rn. Protodur NYCWY, Protoflex EMV 3 Plus): maks. 300 m.

Not
Kablo uzunluklar

Belirtilen iletken uzunluklari, bir motor reaktor valfi varsa (opsiyon LO8) gecerlidir.
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Not
Blendajh kablo

Siemens tarafindan 6nerilen PROTOFLEX-EMV-3 PLUS tipi blendajli kablolarda, koruyucuiletken,
simetrik olarak dlizenlenmis lic koruyucu iletkenden olusur. Koruyucu iletkenler burada ayri ayri
kablo pabuclari ile donatilmali ve toprada baglanmalidir. Ek olarak, kablonun esmerkezli, ince
telli bir bakir blendaj 6rgtisii vardir. EN 61800-3 uyarinca gurdltd filtrelerine uymak icin, blendaj
her iki taraftan ve genis bir alan tzerinden temas ettirilmelidir.

Motor tarafinda ise, terminal kutularinda genis bir alanda blendajla temas eden kablo rakorlari
kullanilmasi tavsiye edilir.

4.7.3 Yalitimli trifaze hatlar icin baglanti

lyi bir yalitim destegi, déniistiiriicii dolabinda elektromanyetik uygunluga sahip (EMV) yalitim
kelepceleri (PUK yalitim kelepceleri) kullanarak elektromanyetik uygunluga sahip (EMV) yalitim
rayinda genis ylizeyli bir baglanti gerceklestirilerek saglanir. Yalitim rayina baglanti icin,
elektromanyetik uygunluk 6zellikli (EMV) yalitim kelepceleri (PUK yalitim kelepceleri) aksesuar
paket icinde cihaz ile birlikte teslim edilir.

Yalhtim

W\ EMV yalitim kelepgelefi
Kablo tutma raylnda\f
g
Kablo dis kilifi ﬁ%/

T k hatli PE “
oprak hatli rayl\io o /o o .y

/
Kelepgeleri veya kablo PE-potensiyal
bantlari kullaniniz
Resim 4-6  Elektromanyetik uygunluga sahip (EMV) yalitim kelepceleri (PUK yalitim kelepceleri) ile
elektromanyetik uygunluga sahip (EMV) yalitim rayi lizerinde yer alan dénistiriclide
yalitim kontak baglantisi

—> Trifaz akimh L1 - L3

Not

Es merkezli olarak yerlestirilmis yalitima sahip yalitimh trifaze hatlarin baglantisina iliskin
ayrintil planlama bilgilerini, cihaz ile birlikte teslim edilen musteri DVD'sindeki "SINAMICS diistk
gerilim Proje (konfiglrasyon) kitabi" béliminde bulabilirsiniz.
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Tek sargi sistemli bir motora motor baglantisinda paralel anahtarlama cihazlari icin minimum

kablo uzunluklari

Tek sargi sistemli bir motora motor baglantisi olan paralel anahtarlama cihazlarinda, motor
reaktor valfi (opsiyon L0O8) takili degilse, asagida belirtilen minimum kablo uzunluklarina
uyulmalidir. Ayrica, minferit kablolarin da ayni uzunlukta oldugundan emin olunmalidir.

Tablo 4-4 Minimum kablo uzunluklari
Siparis numarasi Tip giicii [kW] | Minimum kablo uzunlugu[m]

3 AC380...480V

6SL3710-2GE41-1AA3 630 13

6SL3710-2GE41-4AA3 710 10

6SL3710-2GE41-6AA3 900 9
3 AC500...600V

65L3710-2GF38-6AA3 630 18

6SL3710-2GF41-1AA3 710 15

6SL3710-2GF41-4AA3 1000 13
3 AC660...690V

6SL3710-2GH41-1AA3 1000 20

6SL3710-2GH41-4AA3 1350 18

6SL3710-2GH41-5AA3 1500 15

4.7.4 Motor ve sebeke hatlarinin baglanmasi

Motor ve sebeke hatlarinin kabin linitesine baglanmasi

Not
Baglantilarin konumu

Baglantilarin konumu ilgili yerlesim planlarinda bulunabilir.

1. Kabini agin, gerekirse motor hatlarinin (U2/T1, V2/T2, W2/T3; X2 baglantilar) ve sebeke
hatlarinin (U1/L1, V1/L2, W1/L3; X1 baglantilar) baglanti alani dniindeki kapaklari cikarin.

2. Zemin sacini cikartiniz veya motor hatlarinin gecirilecegi baglanti alaninin altina itiniz.

86
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4.7 Gl¢ baglantilan

3. Koruyucu topraklamayi (PE), dolapta kendisi icin 6ngoriilen topraklama semboliine uygun
baglanti noktalarina (M12 icin 50 Nm) vidalayiniz.

Not
C versiyonu icin baglanti sirasi

Versiyon C'de dnce sebeke hatlarini ve ardindan motor hatlarini baglayin.

4. Motor hatlariniilgili baglantilara vidalayin.
U2/T1,V2/T2, W2/T3ve U1/L1,V1/L2, W1/L3 iletkenlerinin dogru sirada badlandigindan emin
olun!

DiKKAT

Gevsek giic baglantilari nedeniyle maddi hasarlar

Sikma torklarinin yetersiz olmasi veya titresimler, hatali elektrik baglantilarina neden olabilir.

Bu, yangin hasarina veya fonksiyon arizalarina neden olabilir.

e TUm glg baglantilarini ngorilen sikma torklariyla sikin, 6rnedin sebeke baglantisi, motor
baglantisi veya ara devre baglantilari.

e Tim glg baglantilarini, belirtilen sikma torku ile tekrar sikarak dlizenli olarak kontrol edin.
Bu durum 6zellikle bir nakliye sonrasinda gecerlidir.

Not
Motorun PE baglantisi

Motordaki PE baglantisi dogrudan kabin Unitesine geri yonlendirilmeli ve oraya baglanmalidir.

Motorun doniis yonu
EN 60034-7 normunda bir elektrik motorunun her iki ucu asagidaki sekilde tanimlanmistir:
¢ DE (Drive End): Genellikle motorun tahrik tarafi (AS)
e NDE (Non-Drive End): Genellikle motorun tahrik olmayan tarafi (BS)
DE tarafindan bakildi§ginda mil saat yoniinde donuyorsa, elektrikli motor saga dogru doéner.

2 mil ucu bulunan elektrik motorlarinda, donis yonunu belirlemek icin slirlict tarafi olarak
belirtilen mil ucu secilmelidir.

Sag tarafa donus icin elektrikli motorun asagdidaki tabloya gore baglanmasi gerekir.

Tablo 4-5 Kabin tnitesi ve motorun baglanti terminalleri
Kabin tinitesi (baglanti terminalleri) Motor (baglanti terminalleri)
u2/m1 U
V2IT2 Vv
W2/T3 W
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Saga donis yonli olanin tersine sola doniis yonli olanda (tahrik miline bakilarak) iki faz
degistirilmelidir.

Not
Donis alaniile ilgili uyanlar

Motorun baglanmasi sirasinda dénts alani yanlis baglanirsa, yanlis dénis alani p1821 (donis
alaniyon degisikligi) araciligiyla faz sirasinin degistirilmesine gerek kalmadan diizeltilebilir (bkz.
"Fonksiyonlar, Denetleme ve koruma fonksiyonlari/Yon degisikligi").

Konvertor fonksiyonu ile her iki alt dolaptaki farkl baglanti siralarinin sonradan dizeltilmesi
muamkdin olmadidi icin paralel devreli cihazlarda, her iki alt dolaptaki faz sirasinin dogru
olmasina dikkat edilmelidir.

Yildiz veya lcgen biciminde bagdlanabilen motorlarda, calisma gerilimi icin tip plakasinda veya
motor belgelerinde belirtilen uygun sargi baglantisina dikkat edilmelidir. Bagli motordaki sargi
izolasyonunun, konvertér isletimiicin gerekli olanizolasyon mukavemetini gésterdiginden emin
olunuz.

4.7.5 Fan geriliminin ayarlanmasi (-T1-T10)

88

Power Module'deki (-T1-T10) cihaz faninin (1 AC 230 V) gerilim beslemesi, bir transformator
kullanilarak ana sebekeden uretilir.

Transformatoriin konumu birlikte verilen yerlesim planlarinda bulunabilir.

ilgili sebeke geriliminde hassas ayar icin, transformatér birincil tarafli ayar prizleri ile
donatilmistir.

Kesikli cizgi ile gosterilen fabrika baglantisinin, gercek sebeke gerilimine takilmasi gerekebilir.

Not

iki transformatorlii kabin {initeleri

Asagidaki kabin Unitelerinde iki transformator (-T1-T10 ve -T20) mevcuttur. Bu cihazlarda,
birincil taraftaki her iki terminalin birlikte ayarlanmasi gerekir.

e 3 AC380...480 Vicin: 6SL3710-1GE41-0_A3

e 3AC500...600Vicin: 65L3710-1GF37-4_A3, 65L3710-1GF38-1_A3

e 3AC660...690Vicin: 65L3710-1GH37-4_A3, 65L3710-1GH38-1_A3

Not
Paralel anahtarlama cihazlari

Paralel anahtarlama cihazlarinda, her iki alt kabindeki ayar terminalleri birlikte ayarlanmalidir:
* 3AC380...480 Vicin:

65SL3710-2GE41-1AA3, 6SL3710-2GE41-4AA3, 65L3710-2GE41-6AA3
* 3AC500...600 Vicin:

6SL3710-2GF38-6AA3, 65L3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3AC660...690 Vicin:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 6SL3710-2GH41-5AA3
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Resim 4-7  Fan transformatori icin ayar terminalleri (3 AC 380 ... 480V /3 AC500... 600V /3 AC
660 ... 690V)

Fan transformatord ayari icin mevcut sebeke geriliminin atamasi asagidaki tablolarda
gosterilmistir.

Not
3 AC660 ... 690 V icin fan transformatorii

3 AC 660 ... 690 V fan transformatériinde, "600 V" terminalinden "CON" terminaline bir kopri
vardir. "600V" ve "CON" terminalleri dahili kullanim icin ayrilmistir.

/\ KAz

Yetersiz cihaz fan geriliminde asiri Isinma nedeniyle yangin

Terminaller gercek sebeke gerilimine yeniden baglanmazsa, duman olusumu ve yangin
nedeniyle kisiler icin tehlike olusturan asiri iIsinmalar s6z konusu olabilir.
Ayrica asiri yik nedeniyle fan sigortalari arizalanabilir.

e Terminalleri gercek sebeke gerilimine gore ayarlayin.

Not
Fan sigortalari icin siparis numaralar

Arizali fan sigortalarinin siparis numaralari ilgili yedek parca listesinde bulunabilir.

Tablo 4-6 Fan transformatoriindeki ayar icin mevcut sebeke gerilimi atamasi (3 AC 380 ... 480 V)
Sebeke gerilimi Fan transformatorii ayar prizi (-T1-T10)
380V +%10 380V
400V +% 10 400V
440V +% 10 440V
480V =% 10 480V
Tablo 4-7 Fan transformatoriindeki ayar icin mevcut sebeke gerilimi atamasi (3 AC 500 ... 600 V)
Sebeke gerilimi Fan transformatorii ayar prizi (-T1-T10)
500V +%10 500V
525V +% 10 525V
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Sebeke gerilimi Fan transformatorii ayar prizi (-T1-T10)
575V +%10 575V
600V =%10 600V

Tablo 4-8 Fan transformatériindeki ayar icin mevcut sebeke gerilimi atamasi (3 AC 660 ... 690 V)

Sebeke gerilimi Fan transformatérii ayar prizi (-T1-T10)
660V =% 10 660V
690V +% 10 690V

4.7.6 Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calisirken, temel parazit

giderme modiiliine giden baglanti braketinin cikarilmasi

Kabin Unitesi topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calistiriliyorsa, konvertoriin temel
parazit giderme moduliine giden baglanti braketi (-T1) ¢ikariimalidir.

Not
Baglanti braketindeki uyar etiketi

Bulmay: kolaylastirmak icin, her baglanti braketine sari bir uyari etiketi eklenmistir.

» Baglanti braketi cihazda kalacaksa (topraklanmis sebekede calistirma), uyar etiketi ilgili
badlanti braketinden (sertce cekerek) cikariimahdir.

* (Cihaz topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calistiriliyorsa, uyari etiketi ilgili baglant
braketi ile birlikte cikariimalidir.

A\ VERBINDUNGSBUEGEL MUSS BE BETRIER
,/ N\, AMITNETZ ENTFERNT WERDEN
/1N, CONNECTION BRACKET MUST BE REMOVED
42 pRORTO OPERATION ON THE T NETWORK

Resim 4-8  Baglanti braketindeki uyari etiketi

DiKKAT

Topraklanmamis bir sebekede ilgili baglanti braketinin cikarilmamasi nedeniyle cihaz
hasan

Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi), temel parazit giderme moddiliine giden baglanti
braketi cikarilmazsa, bu durum cihazda 6énemli hasarlara neden olabilir.

¢ Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi), temel parazit giderme modiiliine giden
baglanti braketini cikarin.

Konvertor kabin dniteleri
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4.7 Gl¢ baglantilan

Not
Paralel anahtarlama cihazlarindaki baglanti braketleri

Paralel anahtarlama cihazlarinda, her iki alt kabindeki baglanti braketleri cikariimahdir:

* 3AC380ila480Vicin:
6SL3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 65L3710-2GE41-6AA3

* 3 AC500ila 600 Vicin:
6SL3710-2GF38-6AA3, 65L3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3AC660ila 690V icin:
65L3710-2GH41-1AA3, 6SL3710-2GH41-4AA3, 65L3710-2GH41-5AA3
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Resim 4-9  FX boyutunda temel parazit giderme modiliine giden baglanti braketinin cikariimasi

Konvertor kabin dniteleri
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4.7 Gl baglantilan
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Resim 4-10  GX boyutunda temel parazit giderme modiiliine giden baglanti braketinin cikarilmasi

Konvertor kabin tniteleri
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4.7 Gl¢ baglantilan

Baglanti braketi
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Resim 4-11  HX boyutunda temel parazit giderme modiiliine giden baglanti braketinin cikarilmasi

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 93



Elektrik kurulumu

4.7 Gl baglantilan
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Resim 4-12  JX boyutunda temel parazit giderme modiiliine giden baglanti braketinin cikariimasi

Konvertor kabin dniteleri
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4.7 Gl¢ baglantilan

4.7.7 Devre kesicinin ayarlanmasi

Aciklama

800 A'nin lizerindeki (tekli anahtarlama cihazlari) veya 1380 A'nin lzerindeki (paralel
anahtarlama cihazlar) nominal akimlarda standart glic salteri, gerilimi kesme ve asiri ylik ve kisa

devre korumasi saglama islevini Ustlenir. Devre kesicinin kontroll ve gerilim beslemesi ilgili
konvertoriin dahilinde gerceklestirilir.

DiKKAT

Giriste cok sik anahtarlama nedeniyle maddi hasar

Cok sik acma ilgili kabin Unitesine zarar verebilir.
¢ Kabin Unitesini 3 dakikada bir defadan daha sik acmayin.

Baglanti

Tablo 4-9 Terminal blogu X50 — Geri bildirim kontagi "Glic salteri kapali"

Terminal Tanim ® Teknik Bilgiler
1 NO Maks. ylik akimi: 10 A
2 NC Maks. Anahtarlama gerilimi: AC 250 V
Maks. Anahtarlama kapasitesi: 250 VA
3 COM Gerekli minimum ylk: = TmA
maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontagi, NC: Acma kontagi, COM: Orta kontak

/\ KAz

Harici yardimci besleme nedeniyle tehlikeli elektrik gerilimi

800 A'nin Uizerindeki (tekli anahtarlama cihazlari) veya 1380 A'nin (zerindeki (paralel
anahtarlama cihazlarr) anma akimlari ve uygulanan sebeke gerilimi ile, glic salteri
kapatildiginda bile kabin tinitesinde tehlikeli gerilimler mevcuttur. Gerilim altindaki parcalara
temas etmeniz agir yaralanma veya 6lum ile sonuclanabilir.

» Cihaz Gzerinde calisirken genel gtivenlik uyarilarina dikkat edin.

Devre kesicinin ayarlanmasi

Fabrika ayarinda gtic salteri, kabin tnitesinin giris tarafindaki anma akimina ayarlanmistir, bu
sayede cihazin yeterince korunmasi saglanmistir.

Konvertor kabin dniteleri
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4.8 Yardimci beslemenin glivenli bir sebekeden harici olarak beslenmesi

Fabrika ayarinda gtic salteri su sekilde ayarlanmistir:

Tablo 4-10  Devre kesicinin fabrika ayari

Siparis no. Cikis akimi Asirylik tetiklemesi (L) | Gecikmesiz kisa devre tetik-
lemesi (1)

6SL3710-1GE38-4AA3 | 840 A 1,0 2

6SL3710-1GE41-0AA3 | 985 A 0,9 2

6SL3710-2GE41-6AA3 | 1560 A 1,0 (her iki salter) 2 (her iki salter)
6SL3710-1GF38-1AA3 | 810 A 1,0 2

6SL3710-1GH38-1AA3 | 810 A 1,0 2

6SL3710-2GH41-5AA3 | 1500 A 0,9 (her iki salter) 2 (her iki salter)

/\ KAz

Yanlis giic salteri ayari

Yanlis bir ayar, salterin istenmeden tetiklenmesine veya cok gec acilmasi halinde kabin

Unitesinde hasar ile 6lime veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

¢ Yukarida belirtilen ayarlari kontrol edin, gerekirse glic salterlerini fabrika ayarlarina gore
ayarlayin.

Teshis
isletimde ve giic salterinde ariza olmasi durumunda ortaya cikan mesajlar, cihazla birlikte verilen
musteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.
4.8 Yardimci beslemenin guvenli bir sebekeden harici olarak
beslenmesi
Aciklama

iletisim ve kontroliin besleyen ana sebekeden bagimsiz olmasi gerektiginde, her zaman harici bir
yardimci besleme kullaniimasi 6nerilir. Ozellikle kisa stireli sebeke kopmalarinin veya sebeke
kesintilerinin siklikla meydana gelebildigi zayif sebekelerde.

Konvertor kabin dniteleri
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4.8 Yardimci beslemenin glivenli bir sebekeden harici olarak beslenmesi

Ayrica ana glic kaynagindan bagimsiz harici bir besleme ile, ana glic kaynaginin arizalanmasi
durumunda, kontrol paneli ve cihaz ici koruma ve denetleme cihazlarinda uyari ve ariza
mesajlarinin goriintiilenmeye devam etmesi mimkindr.

/\ KAz

Harici yardimci besleme nedeniyle tehlikeli elektrik gerilimi

Harici yardimci besleme baglandi§inda, ana salter kapatilsa bile kabin (initesinde hala tehlikeli
elektrik gerilimi mevcuttur. Gerilim altindaki parcalara temas etmeniz adir yaralanma veya
oltim ile sonuclanabilir.

e Cihaz Gzerinde calisirken genel glivenlik uyarilarina dikkat edin.

Not
Otomatik yeniden baslatma ile harici yardimci besleme
Otomatik yeniden baslatma islevi (WEA) ACIL KAPATMA (L57) veya ACiL DURDURMA (L59, L60)

opsiyonu ile birlikte kullanilacaksa, her zaman harici bir yardimci besleme kullaniimahdir.
Aksi takdirde otomatik yeniden baslatma islevi calismaz.

Tablo 4-11 Secilen opsiyonlara bagh olarak harici yardimci besleme icin baglanti secenekleri

Kabin Uinitesi opsiyon- Ana giic kaynagindan bagimsiz bir yardimci gerilimin harici beslemesi

lan DC24V AC230V AC230V AC 230 V (Terminal -X40) - L13

Terminal -X9 Terminal —-X40 (Terminal —-X40) " | veya L26 opsiyonlari ile baglanti-
li olarak (I > 800 A icin)

- Asagidaki opsiyonlar X

olmadan

- Versiyon C

L13 X

L26 (1> 800 A icin) X

L83 X X

L84 X X

L86 X X

L87 X X

1)

Ana giic kaynaginin arizalanmasi durumunda kontrol ve ayarlamaya ek olarak AC-230-V tiiketicilerinin (termistér motor

koruma rolesi, PT100 degerlendirmesi veya izolasyon denetlemesi) isletimde kalmasi gerekiyorsa gereklidir.

4.8.1

Konvertor kabin dniteleri

Yardimci besleme AC 230V

Sigorta maks. 16 A olmalidir.

Baglanti, kabin icinde 3 A veya 5 A ile korunmaktadir.
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4.9 Sinyal baglantilari

Baglanti

4.8.2

Baglanti

4.9

4.9.1

98

e Terminal seridi -X40'ta, terminal 1 ve 2 ile 5 ve 6 arasindaki kopruleri cikarin.
* Harici AC 230V beslemesiniilgili 2 (L1) ve 6 (N) terminallerine baglayin.

Maksimum baglanabilir kesit: 4 mm?

Yardimci besleme DC 24V
Sigorta maks. 10 A olmalidir.
Akim ihtiyaci 5 A'dir.

Harici DC 24-V beslemesini ilgili —=X9 terminal seridinde 1 (P 24 V) ve 2 (M,,,) terminallerine
baglayin.

Maksimum baglanabilir kesit: 2,5 mm?

Sinyal baglantilari

Control Unit CU320-2 DP

Standart versiyonda kabin Unitesi; iletisim, kontrol ve ayarlama fonksiyonlarini yoneten bir
Control Unit CU320-2 DP icerir.

Ust diizey iletisim icin bir PROFIBUS arabirimi mevcuttur.

Konvertor kabin dniteleri
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Baglantiya genel bakis

X1

x10-x103 —77 ———F-— 0000000

DRIVE-CLIiQ arabirimleri

Kablo blendaiji f
destegiiginblendkay ——m—«+—— [
dili

Dijital X122

irisler/cikislar
g 132

X124
Elektronik akim beslemesi

Opsiyon yuvasi

X126
PROFIBUS arabirimi

X127
LAN (Eth ,

Basic Operator Panel lilz

baglantisi //W

Hafiza karti igin /

yuva

DIAG tusu

1) LED ayrilmis

)
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4.9 Sinyal baglantilar

LED'ler

RDY
COM

OPT

Tip etiketi

———— Olglim soketi kontaklari

X140
Seri arabirim

RESET tusu

PROFIBUS
Adres anahtari

Koruyucu iletken baglantisi
M5 /3 Nm

Resim 4-13  Control Unit CU320-2 DP baglantisina genel bakis (kapak olmadan)

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilari

Koruyucu iletken
baglantisi
M5 /3 Nm

E==FP]

b

N
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Seri arabirim 2
(RS 232)

Olgiim soketi kontaklari
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Resim 4-14 X140 arabirimi ve TO ile T2 arasindaki 6lciim burclari - CU320-2 DP (alttan goriiniim)

DiKKAT

isletimde takip cikarma nedeniyle Option Board'da fonksiyon arizalari veya hasar

Opsiyon kartinin calisma sirasinda cikarilmasi ve takilmasi, fonksiyon arizalarina veya opsiyon
kartinda hasara neden olabilir.

¢ Bu nedenle, opsiyon kartini yalnizca Control Unit akimsiz durumdayken cikarin ve takin.

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilan

Baglanti 6rnegi
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Resim 4-15  CU320-2 DP baglanti 6rnegi

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilari

X100 ila X103: DRIVE-CLiQ arabirimi

102

Tablo 4-12  DRIVE-CLIQ arabirimi X100 ... X103

Konektér | Pin Sinyal adi Teknik Bilgiler
1 TXP Gonderilen veriler +
2 TXN Gonderilen veriler -
3 RXP Alinan veriler +
4 yedek, kullanmayiniz
5 yedek, kullanmayiniz
6 RXN Alinan veriler -
7 yedek, kullanmayiniz
8 yedek, kullanmayiniz
A +(24V) Voltaj beslemesi
B M (0 V) Elektronik topraklama

Soket tipi: RJ45 priz

DRIVE-CLiQ arabirimleri icin kor kapak (50 adet) Siparis numarasi: 6SL3066-4CA00-0AAQ

Konvertor kabin dniteleri
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X122: Dijital girisler/cikislar

Tablo 4-13  Terminal blogu X122

4.9 Sinyal baglantilar

Teknik Bilgiler

Konektor Pin Tanim ”
1 DIO
1 8% 2 DI1
O[D] 3 DI 2
O[[D 4 DI 3
O[[D 5 DI 16
Olb |e DI 17

Gerilim (maks.): DC-3 ... 430V

Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA

Potansiyel ayirma: Referans potansiyel Terminal M1'dir
Seviye (dalgalanma dabhil)

High seviye: 15...30V

Low seviye:-3 ... +5V

Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 50 ps

"1" = "0"icin: 150 ps

Terminal 1 ... 6 icin referans potansiyel

O[[D 7 M1

Elektronik topraklama

8%‘5 s l\DAIIDO 8

O[[I] 10 DI/DO 9

O[[D 11 M
14 O[[D 12 DI/DO 10

13 DI/DO 11

14 M

Giris olarak:

Gerilim:DC-3 ... +30V

Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
Seviye (dalgalanma dabhil)

High seviye: 15...30 V

Low seviyesi: -3 ... +5V

DI/DO 8, 9, 10 ve 11 "hizl girisler"dir 2
Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 5 ps

"1" = "0"icin: 50 ps

Cikis olarak:

Gerilim: DC 24 V

Maks. cikis basina yiik akimi: 500 mA
Sirekli kisa devre korumali

Cikis gecikmesi (tipik/maks.): 3

"0" = "1"icin: 150 ps / 400 ps

"1" = "0"icin: 75 ps 1 100 ps

Devre frekansi:

Omik yukte: Maks. 100 Hz

Enduktif ylkte: Maks. 0,5 Hz

Lamba yukiinde: Maks. 10 Hz
Maksimum lamba yiiki: 5 W

Maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

" DI: Dijital giris; DI/DO: Cift yonli dijital giris/cikis; M: Elektronik sasi; M1: Referans potansiyal

2 Hizh girisler 6lcme sensori girisleri olarak ya da sifir isaret yededi icin girisler olarak kullanilabilir.
3 Su deger icin bilgi: V.. =24 V; Ylik 48 Q; High ("1") = %90 V,,; Low ("0") = %10 V,,,

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilari

Baglanabilir maksimum kablo uzunlugu 30 m'dir.

Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M1 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile saglanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. Mterminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

Not

Eger 24 V beslemesinde kisa slreli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

Konvertor kabin dniteleri
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X132: Dijital girisler/cikislar

Tablo 4-14  Terminal blogu X132

4.9 Sinyal baglantilar

Teknik Bilgiler

Konektor Pin Tanim ”
1 DI 4
1 8% 2 DI5
O[D] 3 DI 6
O[[D 4 DI7
O[[D 5 DI 20
Olb |e DI 21

Gerilim (maks.): DC-3 ... 430V

Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA

Potansiyel ayirma: Referans potansiyel Terminal M2'dir
Seviye (dalgalanma dabhil)

Yiksek seviye: 15 ... 30 V

Low seviyesi:-3 ... +5V

Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 50 ps

"1" = "0"icin: 150 ps

Terminal 1 ... 6 icin referans potansiyel

O[[D 7 M2

Elektronik topraklama

8%‘5 s '\DAIIDO 12

O[[I] 10 DI/DO 13

Om| [ M
14|OR| 112 DIIDO 14

13 DI/DO 15

14 M

Giris olarak:

Gerilim:DC-3 ... +30V

Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
Seviye (dalgalanma dabhil)

Yiiksek seviye: 15 ... 30 V

Low seviyesi: -3 ... +5V

DI/DO 12, 13, 14 ve 15 "hizl girisler"dir ?
Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 5 ps

"1" = "0"icin: 50 ps

Cikis olarak:

Gerilim: DC 24 V

Maks. cikis basina yiik akimi: 500 mA
Sirekli kisa devre korumali

Cikis gecikmesi (tipik/maks.): 3

"0" = "1"icin: 150 ps / 400 ps

"1" = "0"icin: 75 ps 1 100 ps

Devre frekansi:

Omik yukte: Maks. 100 Hz

Enduktif ylkte: Maks. 0,5 Hz

Lamba yukiinde: Maks. 10 Hz
Maksimum lamba yiiki: 5 W

Maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

" DI: Dijital giris; DI/DO: Cift yonli dijital giris/cikis; M: Elektronik sasi; M2: Referans potansiyal

2 Hizh girisler 6lcme sensori girisleri olarak ya da sifir isaret yededi icin girisler olarak kullanilabilir
3 Su deger icin bilgi: V.. =24 V; Ylk 48 Q; High ("1") = %90 V,,; Low ("0") = %10 V,,,

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilari

Baglanabilir maksimum kablo uzunlugu 30 m'dir.

Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M2 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile saglanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. Mterminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

Not

Eger 24 V beslemesinde kisa slreli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

X126: PROFIBUS baglantisi

PROFIBUS baglantisi 9 pinli bir SUB-D soket (X126) lizerinden gerceklesir, baglantilar izoledir.

Tablo 4-15  PROFIBUS arabirimi X126

Konektor | Pin

o

OO0 0Oy
w0000

©

Sinyal adi Anlami Bolge
1 - Kullaniimiyor
2 M24_SERV Telehizmet beslemesi, sase oV
3 RxD/TxD-P Almalgoénderme verileri P (B) RS485
4 CNTR-P Kumanda sinyali TTL
5 DGND PROFIBUS veri referans potansiyeli
6 VP Arti besleme gerilimi 5V+%10
7 P24 SERV Telehizmet beslemesi, + (24 V) 24V (20,4 ... 28,8V)
8 RxDI/TxD-N Almalgonderme verileri N (A) RS485
9 - Kullanilmiyor
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Uzaktan teshis icin PROFIBUS arabirimine bir Teleservice adaptori baglanabilir. Teleservice
(terminal 2 ve 7) icin akim beslemesi, 150 mA ylike kadar dayaniklidir.

DiKKAT

Yiiksek kacak akimlar nedeniyle Control Unit veya diger PROFIBUS katilimcilarinda hasar
Uygun bir potansiyel esitleme iletkeni kullaniimazsa, PROFIBUS hattindan 6nemli kacak akimlar
akabilir ve bu da Control Unit'i veya diger PROFIBUS katilimcilarini tahrip edebilir.

e Bir sistemin birbirinden uzaktaki parcalari arasinda en az 25 mm? kesitli bir potansiyel
esitleme iletkeni kullanin.
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Baglanti fisi

Bus uc direnci

Konvertor kabin dniteleri
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4.9 Sinyal baglantilar

DiKKAT

CAN iletkeninin baglanmasi nedeniyle Control Unit veya diger CAN veri yolu
katilimcilarinda hasar

X126 arabirimine bir CAN iletkeni baglanirsa, Control Unit veya diger CAN veri yolu katilimcilar
tahrip olabilir.

¢ Hicbir CAN iletkenini X126 arabirimine baglamayin.

PROFIBUS fisi

Bir hat dahilindek ilk ve son katihmcilarda son direncler devreye sokulmahdir, ciinkd aksi
halde veri iletisimi muntazam calismaz.

Bus son veya uc direncleri fisin icinde aktiflestirilir.

Hat blendaji blylk ylzeyli ve cift tarafli uygulanmahdir.

Veriyolu sonlandirma direncleri bu sokette bulundugundan, iletkenler ilgili PROFIBUS fisi
Uzerinden baglanmahdir.

Farkh kablo cikislarina sahip ilgili PROFIBUS soketleri asagidaki resimde gosterilmistir.

N H i)
(ITTTITTITIT (I

C__J C__J)
ﬂ]]]]]]]Il]]]]]]];. I:|:|:|I[[[[[[”I[l]:l:I

PG/PC baglantisi olmayan PG/PC baglantisi olan
PROFIBUS fisi PROFIBUS fisi
6ES7972-0BA42-0XA0 6ES7972-0BB42-0XA0

Veri yolundaki konuma bagl olarak, veri yolu sonlandirma direncinin aciimasi veya kapatiimasi
gerekir, aksi takdirde veri aktarimi diizgiin calismaz.

Bir hattaki ilk ve son katilimci icin sonlandirma direncleri aciimali ve diger tim soketlerdeki
direncler kapatilmahdir.
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Hat blendaji blylk ylzeyli ve cift tarafli uygulanmaldir.

Not
Soket tipi

Soket tipine bagli olarak, sonlandirma direnci ile birlikte soketin dogru sekilde atanmasina (IN/

OUT) dikkat edilmelidi

r.

ilk veri yolu katihmcisi

veri yolu

Resim 4-16  Bus baglantisi direnclerinin konumu

PROFIBUS adres anahtari

Az
[,j:

Veri yolu sonlandirmasi

Onceki
katilimcisindan

—_—
bir sonrakine
Veri yolu katihmcisi

Son bus katilimcisi

PROFIBUS adresi, iki doner kodlama salteri kullanilarak onaltilik diizende ayarlanr.
[1gili Oge, (004e,) Ve 127, (7F,e,) arasinda dederler ayarlanabilir. Ust doner kodlama
salterinde (H) 16" icin onaltilik deger ve alt doner kodlama salterinde (L) 16°icin onaltilik deger

ayarlanir.

Tablo4-16 ~ PROFIBUS

adres anahtari

Doner kodlama salteri Degerlilik Ornekler
21dez 35dez 126dez
15hex 23hex 7Ehex
16'=16 1 2 7
16°=1 5 3 E

PROFIBUS adresi ayarlanmasi

Doner kodlama salterinin fabrika ayari: Oge, (004,,).
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PROFIBUS adresini ayarlamak icin iki olanak vardir:
1. p0918 lzerinden

— STARTER ile bir PROFIBUS katilimcisina yonelik bus adresini ayarlamak icin, dnce déner
kodlama salterini Og, (00,,,) veya 1274, (7F,.,) dederine ayarlayin.

— Ardindan parametre p0918 ile adresi 1 - 126 arasinda bir dedere ayarlayiniz.
2. Control Unit'teki PROFIBUS adres anahtari Gzerinden

— Adres, doner kodlama salterleri ile manuel olarak 1 ile 126 arasindaki degerlere ayarlanir.
Bu durumda p0918 ile adres sadece okunur.

Not

PROFIBUS adresini ayarlamak icin doner kodlama salteri kapagin altindadir.

Not
Adres 126 devreye alma icin éngorilmistir. izin verilen PROFIBUS adresleri 1 ... 126'dr.

Bir PROFIBUS hattina birden fazla Control Unit baglandi§inda, adresleri ilgili fabrika ayarindan
farkli olarak ayarlayin. Bir PROFIBUS hattindaki her PROFIBUS adresi yalnizca bir kez atanabilir.
PROFIBUS adresini ya mutlak olarak déner kodlama salteri ile ya da selektif olarak p0918
parametresinde ayarlarsiniz. Bus adresindeki herhangi bir degisiklik yalnizca POWER ON
sonrasinda etkili olur.

Déner kodlama salterinin mevcut ayarlanmis adresi, r2057 parametresinde goriintilenir.

X127: LAN (Ethernet)

Not

Kullanim

Ethernet arabirimi X127, devreye alma ve teshis icin 6ngorilmdistiir ve bu nedenle her zaman
erisilebilir olmalidir (6rnegin servis icin).

Ek olarak, X127 icin asagidaki kisitlamalar gecerlidir:

* Yalnizca yerel erisime izin verilir

* Ag baglantisina izin verilmez veya sadece kapali devre dolabinda yerel ag baglantisina izin
verilir

Konvertor kabin dniteleri
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110

Devre dolabina uzaktan erisim gerekliyse; sabotaj, niteliksiz veri manipulasyonu ve gizli
verilerin dinlenmesi yoluyla kotiiye kullanimi énlemek icin ek giivenlik dnlemleri alinmalidir
(ayrica bkz. bélim "Endustriyel glivenlik (Sayfa 23)").

Tablo 4-17 X127 LAN (Ethernet)
Konektor | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler

1 TXP Ethernet ile gdnderilen veriler +
2 TXN Ethernet ile gdnderilen veriler -
3 RXP Ethernet ile alinan veriler +

4 Yedek, kullanmayiniz

5 Yedek, kullanmayiniz

6 RXN Ethernet ile alinan veriler -

7 Yedek, kullanmayiniz

8 Yedek, kullanmayiniz

Soket tipi: RJ45 priz (yuva)

Not

LAN (Ethernet) arabirimi Auto-MDI(X) (initesini desteklemez. iletisim ortaginin LAN arabirimi de
Auto-MDI(X)'i desteklemiyorsa, baglanti icin capraz bir kablo kullaniimalidir.

Diyagnoz amaclari icin X127 LAN arabirimi bir yesil ve bir sari LED ile donatiimistir. Bu sayede
asagidaki durum bilgileri gdsterilir:

Tablo 4-18 X127 LAN arabirimindeki LED durumlari
LED Renk Durum Aciklama
Link Port - Kapal Olmayan veya hatali Link (baglantr)
Yesil Strekli 1sik 10 veya 100 Mbit baglanti mevcut
Activity Port |- Kapali islem yok
Sari Yanip sonen isik Gondermek veya almak

Konvertor kabin dniteleri
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X140: Seri arabirim (RS232)

Seri arabirim Gizerinden, kumanda/parametrelendirme icin AOP30 kontrol paneli bagdlanabilir.
Arabirim, Control Unit'in alt tarafindadir.

Tablo 4-19  Seri arabirim (RS232) X140

Konektor | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler
2 RxD Alinan veriler
TxD Gonderilen veriler
Kitle Referans sasisi

Soket tipi: 9 kutuplu SUB-D soketi

Not
AOP30'a giden baglanti hatti

AOP30'a giden baglanti hatti sadece cizimde gd&sterilen lic kontadi icerebilir; tamamen atanmis
kablo kullanilamaz.

TO, T1, T2: Olciim soketi kontaklar

Tablo 4-20  Olciim soketi kontaklari TO, T1, T2

Konektor Priz (yuva) | Fonksiyon Teknik Bilgiler
MTOT1T2 M Kitle Gerilim:0...5V
BEEEl | T Olciim soketi kontagi O (Bztindrluk: 8 Bit

Yik akimi: maks. 3 mA
stirekli kisa devre korumali

T1 Olciim soketi kontagi 1
T2 Olciim soketi kontagi 2

il il
001

Referans potansiyel terminal M'dir

Phoenix Contact iletken plaka konektord, Tip: ZEC 1,0/ 4-ST-3,5 C1 R1,4, Siparis numarasi: 1893708

Not
iletken kesiti

Olciim soketi kontaklari sadece 0,2 mm?2ila 1 mm? iletken kesitleri icin uygundur.

Not
Olciim soketi kontaklarinin kullanimi

Olciim soketi kontaklari, devreye almada ve teshiste destek icin kullanilir. islevsel bir baglantiya
izin verilmez.
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DIAG tusu

DIAG tusu servis islevleri icin rezerv edilmistir.

Hafiza karti icin takma yeri

€S9 |

0040050,
s SNSWB |

CL S soimyng

0

Resim 4-17  Hafiza karti icin takma yeri

Not

isletimde hafiza kartinin cikarilmasi veya takilmasi nedeniyle sistem kesintisi
Hafiza karti calisma sirasinda cikarilir veya takilirsa, veriler kaybolabilir ve sistem durma
noktasina gelebilir.

» Hafiza kartini yalnizca Control Unit'in gerilimi kesildiginde cikarin ve takin.

Not
Hafiza kartinin takma yonii

Hafiza kartini yalnizca yukaridaki resimde gosterildigi gibi takin (sag Ustteki ok).

DiKKAT

Elektrik alanlar veya elektrostatik desarj nedeniyle hafiza kartinda hasar

Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj, hafiza kartina zarar verebilir ve fonksiyon arizalarina
neden olabilir.

¢ Hafiza kartini cikarirken ve takarken EGB diizenlemelerine uydugunuzdan emin olun.
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Not

Control Unit'i hafiza karti ile génderme nedeniyle veri kaybi

Arizali bir Control Unit'in geri génderilmesi durumunda, onarim veya test sirasinda hafiza
kartindaki veriler (parametreler, Firmware, lisanslar vb.) kaybolabilir.

¢ Hafiza kartini birlikte géndermeyin, aksine degistirilen cihaza ylklemek icin saklayin.

Not

Control Unit'i calistirmak icin yalnizca SIEMENS bellek kartlarinin kullanilabilecegini unutmayin.

4.9.2 Miisteri terminal seridi TM31 (-A60) (opsiyon G60)

Not
Miisteri terminal seridinin 6n atamasi ve konumu

Musteri terminali seridinin fabrika cikisindaki 6n atama ve aciklamasi ilgili devre semalarinda
belgelenmistir.

Kabin Unitesi icindeki misteri terminal seridinin konumu ilgili yerlesim planinda belgelenmistir.

Blendaj (yalitma) tabakasi

Msteri terminal seridi -A60 Uizerindeki blendajli kontrol hatlarinin blendaj destedi, musteri
terminal seridinin hemen yakininda bulunur. Bunun icin misteri terminal seridi —~A60'ta veya
montaj plakalarinda, aksesuar paketinde verilen blendaj yaylarinin takilabilecegi girintiler vardir.
Gelen ve giden hatlarin blendajlari dogrudan bu blendaj desteklerinin lizerine yerlestirilmelidir.
Genis ylizeyli ve iyi iletken bir baglanti saglanmasina dikkat edilmelidir.

Not
Blendaj yaylar

Tum blendaj destekleri ayni sekilde tasarlandigindan, bu blendaj yaylari ilgili kabin linitesindeki
tlim kontrol hatlari icin kullanilabilir.
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Resim 4-18  Blendaj (yalitma) tabakasi

Konvertor kabin dniteleri
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Genel bakis

X524
Elektronik akim
beslemesi
Slerd
B3] 0
% | 0
X540 =) 0
Dijital girisler igin = b
Dijital girisler &1
X541

Dijital girisler/cikislar

55 e Y
e

X520 —
Dijital
girisler

X530 —

Blendaj baglantisi

Resim 4-19

Konvertor kabin dniteleri
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—— X501
— X500

Musteri terminal seridi TM31

4.9 Sinyal baglantilar

DRIVE-CLIQ
Arabirimler

LED

S5
Gerilim/
Akim 6lgimu

X521
Analog girisler

X522
Analog cikislar

X542
Role cikislar

Koruyucu iletken
baglantisi
M4 /1,8 Nm
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Har.
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Resim 4-20
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1 DI4 ——
21 DI5 Eﬁ"@

X500 X501

| DRIVE-CLIQ kovani 0
| DRIVE-CLIQ kovani 1

Terminal Module

TM31

—

Musteri terminal seridi TM31 baglantisina genel bakis

4)
4)
4)
4)
4)
4)
4

4)

DO 1

4) AlO+
4) AlO-
4

>
3

4) Al1-

4) P10

4) M

AO 0V+
AO 0-
AO 0C+
AO 1V+
AO 1-
AO 1C+
+Temp

-Temp

—DO—
I

i X522

1
_I__®_
kL
—|_j-®_ _‘(\é>__J2)
150 |—
+0—|—{ ) ——
'_7_@_

b8 |— A
I

i X542

1) Bu anahtarlama 6rnegi icin kopriler gereklidir
2) Akim kaynagi olarak ayrica parametrelenebilir
3) Cikis olarak ayrica parametrelenebilir

4) Blendaj gereklidir
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X520: 4 dijital giris

Tablo 4-21  Terminal blodu X520

Konektér | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
— 111 DIO Gerilim:-3 ... +30V
ral 2 DI 1 Tipik akim tiketimi: DC 24 Vicin 10 mA
w3 DI 2 Giris gecikmesi:
. "0"dan "1"e icin: Tipik 50 ys maks. 100 ps
on 4 DI 3 "1"den "0"a icin: Tipik 130 ps maks. 150 ps
@ |5 M1 Potansiyel ayirma:
6 M Referans potansiyel M1 terminalidir
Seviye (dalgalanma dahil)
High seviye: 15 ... 30V
Low seviyesi:-3 ... +5V
maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

VDI Dijital giris; M1: Referans topraklama; M: Elektronik topraklama

Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M1 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile saglanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. M terminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

X530: 4 dijital giris

Tablo 4-22  Terminal blogu X530

Konektér | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
— 111 DI 4 Gerilim:-3 ... +30V
ral |2 DI5 Tipik akim tiketimi: DC 24 Vicin 10 mA
w3 DI 6 Giris gecikmesi:
. "0"dan "1"e icin: Tipik 50 ps maks. 100 s
on 4 D17 "1"den "0"a icin: Tipik 130 pys maks. 150 ps
I M2 Potansiyel ayirma:
6 M Referans potansiyel M2 terminalidir
Seviye (dalgalanma dahil)
High seviye: 15 ... 30V
Low seviyesi:-3 ... +5V
maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

VDI Dijital giris; M2: Referans topraklama; M: Elektronik topraklama
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Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M2 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile saglanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. Mterminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

X521: 2 analog giris (diferansiyel girisler)

Tablo 4-23  Terminal blogu X521

Konektér | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
- 1 Al 0+ Analog girisler, S5.0 ve S5.1 salterleri kullanilarak akim
M 2 Al O- veya gerilim girisi arasinda degistirilebilir.
5 3 Al 1+ Gerilim girisi olarak:
- -10...+10V; R;> 100 kQ
o 4 Al 1- Cozunrlik: 11 Bit + 6n isaret
o Akim girisi olarak:
= -20...+20 mA; R, =2500Q
o= Cozunurliik: 10 Bit + 6n isaret
5 P10 Yardimci gerilim:
6 M P10=10V
N10=-10V
7 N10 o
Daimi kisa devreye dayanikli
8 M
maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

" Al: Analog giris; P10/N10: Yardimci gerilim, M: Referans sasisi

DiKKAT

izin verilmeyen gerilim degerleri nedeniyle hasar veya fonksiyon arizasi

Analog akim girisinden +35 mA'dan fazla akimlar gecerse, bilesen tahrip olabilir.
Analogdan dijitale dénistiirmede yanlis sonuclardan kacinmak icin, ayni takt arahgi ihlal
edilmemelidir.

* Giris gerilimi yalnizca -30 V ila +30 V araliginda olabilir (tahribat siniri).

¢ Ayni takt gerilimi yalnizca -10 Vile +10 V arali§inda olabilir (hata siniri).

* Yardimai gerilim cikislarindaki karsi gerilim yalnizca -15 Vila +15 V araliinda olabilir.

Not

Analog girislerin gerilim beslemesi, dahili olarak veya harici bir gerilim kaynagi Gizerinden
gerceklesebilir.
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S5: Gerilim/akim degistirme anahtari AlO, Al1

Tablo 4-24  Gerilim/akim degistirme anahtari S5

Salter Fonksiyon
VI S5.0 S5.0 Gerilim (V) / Akim (1) anahtarlamasi AlO
W | S5.1 .
S5.1 Gerilim (V) I Akim (1) anahtarlamasi Al1
Not
Teslimat durumu
Teslimat durumunda, her iki salter de akim 6lclimiine ayarlanmistir (salter "I" konumunda).
X522: 2 analog cikis, sicaklik sensorii baglantisi
Tablo 4-25  Terminal blogu X522
Konektor | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
- 1 AO OV+ Asagidaki cikis sinyalleri parametreler araciligiyla ayar-
M 2 AO O- lanabilir:
£ 3 AO 0C+ Gerilim:-10 ... +10V (maks.“?) mA) .
£ Akim 1: 4 ... 20 mA (maks. ylk direnci = 500 Q)
. 4 AO 1V+ - .
= 201 Akim 2:-20 ... +20 mA (maks. yiik direnci < 500 Q)
@ Akim 3: 0 ... 20 mA (maks. yik direnci = 500 Q)
=l 6 AO 1C+ e o
- Cozindrliik: 11 Bit + 6n isaret
Daimi kisa devreye dayanikli
7 +Temp ? Sicaklik sensori KTY84-1C130/PT1000/PTC
) Temp 2 Sicaklik senséri baglantisi tizerinden &lciilen akim:
2 mA
maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

" AO xV: Analog cikis Gerilim; AO xC: Analog cikis Akim

2 Sicaklik 6l¢imiintin dogrulugu:
- KTY: £7 °C (degerlendirme dahil)
- PT1000: +5 °C (DIN EN 60751 uyarinca PT1000 tolerans sinifi B, dederlendirme dahil)
- PTC: +5 °C (degerlendirme dahil)

/\ KAz

Sicaklik sensoriinde voltaj sicramasi durumunda elektrik carpmasi

Sicaklik sensorlerinin giivenli elektrik izolasyonu olmayan motorlarda, sinyal elektroniginde
voltaj sicramalari meydana gelebilir.

¢ Koruma izolasyonu gereksinimlerini karsilayan sicaklik sensérlerini kullanin.
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DiKKAT

izin verilmeyen gerilim degerleri nedeniyle hasar veya fonksiyon arizasi

Karsi gerilime izin verilmiyorsa, bilesende hasar ve fonksiyon arizalari meydana gelebilir.
e Cikislardaki karsi gerilim sadece -15 Vila +15 V araliginda olabilir.

DiKKAT

KTY sicaklik sensérii yanlis baglanirsa, motorda hasar tehlikesi

KTY sicaklk sensoriiyanlis kutuplamaile baglanirsa, motorun asiriisindigi tespit edilemez. Asir
Isinma motora zarar verebilir.

e KTY sicaklik sensoriiniin kutup baglantilarini dogru yapin.

X540: Dijital girisler icin ortak yardimci gerilim

Tablo 4-26  Terminal blogu X540

Konektor | Terminal Tanimlama Teknik Bilgiler
= 8 +24V Gerilim: DC +24 V
B~ |7 +24V Terminal X540 ve X541 icin +24 V yardimci gerilimi
=y 6 124V maks. toplam yuik akimi: 150 mA
% {: 5 124V Daimi kisa devreye dayanikli
Fllea| |4 +24V
| |3 +24V
=t P +24V
1 +24V

maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

Not

Gerilim beslemesi kullanimi

Bu gerilim yalnizca dijital girisleri beslemek icin kullanilir.
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X541: 4 izole olmayan dijital giris/cikis

Tablo 4-27  Terminal blogu X541

4.9 Sinyal baglantilar

Konektér | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
Hlo 6 M Yardimci gerilim:
= | Maks. Terminal X540 ve X541 icin +24 V yardimci ge-
=] oo 4 DI/DO 10 rilimi toplam yiik akimi: 150 mA
=L 3 DIIDO 9 Giris olarak:
Ell=] |2 DI/DO 8 Gerilim:-3...30V
1 124V Tipik akim tiiketimi: DC 24 Vicin 10 mA

Giris gecikmesi:

-"0"dan "1"e icin: Tipik 50 s

-"1"den "0"a icin. Tipik 100 ps

Cikis olarak:

Gerilim: DC 24 V

Maks. cikis basina ylk akimi: 500 mA

Maks. Cikislarin toplam akimi (girislerdeki akimlar da-
hil): 100 mA /1 A (parametrelenebilir)

Strekli kisa devre korumali

Cikis gecikmesi:

-"0"dan "1"e icin: 0,5 A omik ylkte tipik 150 ps
(500 ps maksimum)

-"1"den "0"a icin: tip. 50 ps, 0,5 A omik ylikte
Devre frekansi:

- Omik yuikte: Maks. 100 Hz

- Enduktif yUkte: Maks. 0,5 Hz

- Lamba yiikiinde: Maks. 10 Hz

Maksimum lamba yiki: 5 W

maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

" DI/DO: Dijital giris/cikis: M: Elektronik topraklama

Not
Acik giris

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.

Not

EJer 24 V beslemesinde kisa slreli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif

konuma alinir.

Konvertor kabin dniteleri
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X542: 2 role cikisi (degistirme kontagr)

Tablo 4-28  Terminal blogu X542

Konektér | Terminal Tanim " Teknik Bilgiler

1 DO 0.NC Kontak tlri: Degistirme kontadi Maks. ylik akimi: 8 A
2 DO 0.COM Maks. Anahtarlama gerilimi: 250 V,¢, 30 Vpc

5 N Maks. 250 V,c icin anahtarlama kapasitesi: 2000 VA
3 0 0.NO (cosd = 1)
4 DO 1.NC Maks. 250 VAC icin anahtarlama kapasitesi: 750 VA (COS¢ = 014)
5 DO 1.COM Maks. 30V, icin anahtarlama kapasitesi: 240 W (omik
6 DO 1.NO yk)

Gerekli minimum akim: 100 mA
Cikis gecikmesi: < 20 ms 2

Asiri gerilim kategorisi: EN 60664-1 uyarinca sinif I

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

" DO: Dijital ¢ikis, NO: Kapatma kontagdi, NC: Acma kontagi, COM: Orta kontak
2 TM31'in parametrelendirmesine ve besleme gerilimine (P24) bagli olarak

Not
Ek koruyucu iletken

Role cikislarina AC 230 V uygulanirsa, Terminal Module de 6 mm? koruyucu iletkenle
topraklanmalidir.

4.10 Diger baglantilar

Entegre opsiyonlarin kapsamina bagli olarak, daha fazla baglantinin birbirine bagli olmasi
gerekir, 6rnedin Line Harmonics filtresi, Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi, ana kontaktor, sinis
filtresi, harici yardimci isletimler icin baglant, sigortalar veya giic salterleri dahil ana salter, ACIL
KAPATMA tusu, servis prizi olan kabin aydinlatmasi, kabin yogusma 6nleme isiticisi, kontaktor
emniyet devre cihazlar (ACIL KAPATMA | ACIL DURDURMA), termistér motor koruma rolesi,
frenleme (nitesi, PT100 degderlendirme cihazi, izolasyon denetlemesi, iletisim modiilleri,
enkoder dederlendirmesi ve NAMUR opsiyonu.

Miinferit opsiyonlarin arabirimlerle bagdlantisi hakkindaki ayrintih bilgiler, cihazla birlikte
verilen misteri DVD'sinde mevcuttur

4.10.1 Entegre Line Harmonics compact filtreli Clean Power versiyonu (opsiyon
LO1)

Aciklama

Line Harmonics compact filtreleri, konvertorlerin dislk frekansli sebeke reaksiyonlarini standart
EN 61000-2-4, sinif 2 ve IEEE 519:2014 ile uyumlu seviyelere disrdr.

Konvertor kabin dniteleri
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LO1 opsiyonu ile montaj yeri, toplam genislik ve toplam agirhk

Line Harmonics compact filtresi, bir ek kabine monte edilmis ve kablolamasi yapilmistir. Tipik
glice ve gerilim seviyesine bagh olarak 400 mm veya 600 mm genisliginde bir kabin kullanilir. Bu,
kabin Ginitesinin toplam genisligini ve toplam agirh§ini arttirir.

Tablo 4-29  LO1 opsiyonu ile toplam genislik ve toplam agirlik

Siparis numarasi Konvertoriin tipik gii- Toplam genislik Toplam agirlik
cii [kw] [mm] [kg]
Sebeke gerilimi
50 HzZ'de 3AC380V-%10...480V +% 10
60 Hz'de 3 AC380V-%10...480V +% 8

6SL3710-1GE32-1AA3 110 1200 685
6SL3710-1GE32-6AA3 132 1200 685
65L3710-1GE33-1AA3 160 1200 940
6SL3710-1GE33-8AA3 200 1400 940
6SL3710-1GE35-0AA3 250 1400 955
6SL3710-1GE36-1AA3 315 1800 1115
6SL3710-1GE37-5AA3 400 1800 1170
6SL3710-1GE38-4AA3 450 1800 1200
6SL3710-1GE41-0AA3 560 2200 1580
65L3710-2GE41-1AA3 630 3600 2543
6SL3710-2GE41-4AA3 710 3600 2550
6SL3710-2GE41-6AA3 900 3600 2970

Sebeke gerilimi
50 Hz'de 3 AC500V -% 10... 600V +% 10
60 Hz'de 3 AC500V -% 10...600V +% 10

6SL3710-1GF31-8AA3 110 1200 705
6SL3710-1GF32-2AA3 132 1200 705
65L3710-1GF32-6AA3 160 1200 755
6SL3710-1GF33-3AA3 200 1200 755
6SL3710-1GF34-1AA3 250 1800 1130
6SL3710-1GF34-7AA3 315 1800 1130
65SL3710-1GF35-8AA3 400 1800 1270
6SL3710-1GF37-4AA3 500 2200 1730
6SL3710-1GF38-1AA3 560 2200 1730
65L3710-2GF38-6AA3 630 3600 2460
6SL3710-2GF41-1AA3 710 3600 2460
6SL3710-2GF41-4AA3 1000 4400 3780

Sebeke gerilimi
50 Hz'de 3 AC660V -% 10...690V +% 10
60 Hz'de 3 AC660V-%10...690V +% 8

6SL3710-1GH28-5AA3 75 1200 655
6SL3710-1GH31-0AA3 90 1200 655
6SL3710-1GH31-2AA3 110 1200 695
65SL3710-1GH31-5AA3 132 1200 695

Konvertor kabin dniteleri
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Sebeke formlar

Kisitlamalar
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Siparis numarasi Konvertériin tipik gii- Toplam genislik Toplam agirlik

cii [kw] [mm] [kgl
6SL3710-1GH31-8AA3 160 1200 935
6SL3710-1GH32-2AA3 200 1200 935
6SL3710-1GH32-6AA3 250 1200 975
6SL3710-1GH33-3AA3 315 1200 975
6SL3710-1GH34-1AA3 400 1800 1150
6SL3710-1GH34-7AA3 450 1800 1150
65L3710-1GH35-8AA3 560 1800 1250
6SL3710-1GH37-4AA3 710 2200 1900
6SL3710-1GH38-1AA3 800 2200 1940
6SL3710-2GH41-1AA3 1000 3600 2560
6SL3710-2GH41-4AA3 1350 4400 3780
6SL3710-2GH41-5AA3 1500 4400 3860

Line Harmonics compact filtresi, IEC 60364-1 uyarinca topraklanmis TN/TT sebekelerinde veya
topraklanmamis IT sebekelerinde calistirilabilir.

Not
Bagil kisa devre giicii RSC

Besleme sebekesinin bagil kisa devre glicli RSC (Relative Short-Circuit Power) en az RSC= 10
degerine sahip olmalidir.

Not
Dis iletkeni topraklanmis ve sebeke gerilimi >600 V AC olan sebekeler
Topraklanmis dis iletkene sahip olan ve sebeke gerilimi >600 V AC olan sebekeler icin sistem

tarafinda, ortaya cikan asiri gerilimleri IEC 61800-5-1 uyarinca asiri gerilim kategorisi Il ile
sinirlandiran 6nlemler alinmalidir.

DiKKAT

Cok stk acma nedeniyle maddi hasar

Cok sik acma, Power Module'de ciddi maddi hasara neden olabilir.
¢ Teknik verilerde tanimlanan maksimum acma sikhi§ina uyun (her 3 dakikada bir).

Konvertor kabin Gniteleri
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Not
Yeniden baslatilirken bekleme siiresine dikkat edin

Konvertor kapatildiktan sonra, tekrar agmadan 6nce en az 30 saniyelik bir bekleme siiresine
uyulmalidir. Bu bekleme siresi, kabinin acilmasini énleyen bir zaman rélesi tarafindan kabin
icinde uygulanir.

Bekleme siiresi dolmadan énce bir acma komutu verilirse, ilgili F30027 "Giig tinitesi: On yiikleme
Ara devre zaman denetimi" arizasi goriindr.

Ek opsiyon L76 (opsiyon LO1 Hizli yol verme) ile baglantili olarak, bekleme siiresi ortadan kalkar.

Not
Yiiksek gerilimlerle calisma

Line Harmonics filtresi, baglanti gerilimine kiyasla Power Module'lin giris gerilimini biraz artirir.
Baglanti gerilimi en yliksek tolerans araligindaysa (480 V +% 8 veya 600 V +% 10 veya 690 V +
% 8) ara devre geriliminin dahili denetimi tarafindan F06310 arizasi tetiklenebilir.

Bu ariza, p2118 ve p2119 parametreleri kullanilarak bir uyari seklinde yeniden
parametrelenebilir.

Not
Frenleme linitesi ile isletim (opsiyon L61 /L62)

Bir frenleme Unitesi ve en yliksek tolerans araliginda bir baglanti gerilimi ile isletimde (480 V +
% 8 veya 600 V +% 10 veya 690 V +% 8) esik dederi salteri yalnizca ilgili ylksek tepki verme
esigine ayarlanabilir.

Aksi takdirde, fren kesici normal isletimde bile istem disi tetiklenebilir.

Sicaklik degerlendirmesi

Line Harmonics compact filtresi, fanlar aracihgiyla zorla sogutulur. Bir fan arizasi durumunda,
Line Harmonics compact filtresi dahili sicaklik sensérleri tarafindan asiri isinmaya karsi korunur.

e Uyar esigini tetiklemek icin sicaklik sensorti, Control Unit'in DIO dijital girisine baglanir. Bu,
sicaklik sensori tetiklendiginde "Harici uyari 1"i (A7850) tetikler.

e Arniza esigini tetiklemek icin sicaklik sensord, bir yardimcr kontaktor aracilidiyla ana
kontaktore veya giic salterine baglanir. Sicaklik sensoéri tetiklenirse, kabin lnitesi kapatilir.
Ek olarak, sicaklik salterinden gelen sinyal, Control Unit'in DI1 dijital girisine baglanir. Bu,
sicaklik salteri tetiklendiginde "Harici ariza 1"i (F7860) tetikler.

Devreye alma bilgisi

Bir Line Harmonic Filter ile baglantili olarak, devir regtilatort cok dinamik olarak
ayarlanmamalidir, yani devir regiilatori artisi Kp kiiclik ve devir regiilatord tekrar ayarlama siiresi
Tn blyik secilmelidir. Gerekirse, Vdc diizeltmesinin (p1806) filtre zaman sabiti de yaklasik 20 ms
ila yaklasik 100 ms araligindaki degerlere yiikseltilmelidir.

Konvertor kabin dniteleri
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4.10.2 Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi (opsiyon LO7)

Aciklama

Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici) iki bilesenden
olusur; du/dt kelebegi ve gerilim tepe degerlerini sinirlandiran ve enerjiyi ara devreye geri
besleyen gerilim sinirlandirma agi (Voltage Peak Limiter). Voltage Peak Limiter'li compact du/dt
filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici), izolasyon sisteminin elektriksel dayaniklilig
bilinmeyen veya yetersiz olan motorlar icin kullaniimaldir.

Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi, ilgili du/dt gerilim artis hizini < 1600 V/ps
degerleri ile ve tipik tepe gerilimlerini [IEC 60034-25:2007 uyarinca A limit deder egrisine
gore asagidaki degerlerle sinirlar:

* <1150V - Ugpere < 575 Vicin
* <1400V -660V < Ugpee < 690 Vicin.

Kisitlamalar

Bir Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi kullanildiginda, asagidaki sinirlamalar dikkate
alinmalidir:

e Cikis frekansi maksimum 150 Hz ile sinirlidir.

* izin verilen maksimum motor hatti uzunluklari:
— yahtimli hat: Maks. 100 m
— blendajsiz iletken: Maks. 150 m

DiKKAT

Maksimum cikis frekansinin asilmasi nedeniyle du/dt filtresi compact'in hasar gérmesi

du/dt filtresi compact'i kullanirken izin verilen maksimum cikis frekansi 150 Hz'dir. Cikis
frekansinin asilmasi du/dt filtresi compact'a zarar verebilir.

e du/dt filtresi compact'i maksimum cikis frekansi 150 Hz ile calistirin.

DiKKAT

Diisiik cikis frekanslariyla siirekli isletim durumunda du/dt filtresi compact hasar gorebilir

10 Hz altinda bir cikis frekansi ile siirekli calistirma, du/dt filtresinde termal tahribat olmasina
neden olabilir.

¢ Bir Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi kullanildiginda, stirliciyli 10 Hz'den daha
dusik bir cikis frekansiyla stirekli isletimde calistirmayin.

e Dahasonra 5 dakikalik bir slire icin 10 Hz'den buiyik bir cikis frekansiyla isletimi secerseniz,
surliclyl 10 Hz'den daha duslik bir cikis frekansinda maksimum 5 vdakikalik bir yiikleme
suresi boyunca calistirabilirsiniz.

Konvertor kabin Gniteleri
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DiKKAT

Maksimum pals frekansinin asilmasi nedeniyle du/dt filtresi compact'in hasar gérmesi
du/dt filtresi compact'i kullanirken izin verilen maksimum pals frekansi 2,5 kHz veya 4 kHz'dir.
Pals frekansinin asiimasi du/dt filtresi compact'a zarar verebilir.

e du/dt filtresi compact'i kullanirken, Power Module't maksimum 2,5 kHz veya 4 kHz pals
frekansiyla calistirin.

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle du/dt filtresi compact'in hasar
gbérmesi

Devreye alma sirasinda du/dt filtresi compact'in etkinlestirilmemesi, du/dt filtresi compact'a
zarar verebilir.

¢ Devreye alma sirasinda p0230 = 2 parametresini kullanarak du/dt filtresi compact'i
etkinlestirin.

DiKKAT

Motor bagli degilken du/dt filtresi compact'in hasar gérmesi

Bagli bir motor olmadan calistirilan du/dt filtresi compact hasar gorebilir veya tahrip olabilir.

* Power Module'e bagli du/dt filtresi compact'i asla bagli bir motor olmadan calistirmayin.

Not
Pals frekanslarinin ayarlanmasi

Bir Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici) kullanilirken
pals frekanslarinin, nominal pals frekansi ile ilgili maksimum pals frekansi arasindaki bolge
icinde ayarlanmasi gerekir. Bunun icin konvertoriin "Pals frekansina bagli akim diistisi" dikkate
alinmahdir, bkz. Teknik veriler.

Tablo 4-30 2 kHz nominal pals frekansina sahip cihazlar icin Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi kullaniminda
maksimum pals frekansi

Siparis no. Tip giicii [kW] Bir Voltage Peak Limiter'li compact du/dt
6SL3710-... 2 kHz pals frekansi [A] icin ciI- | filtresi kullaniminda maksimum pals fre-
kis akimi kansi
Baglanti gerilimi 3 AC 380 ... 480 V
1GE32-1AA3 110 210 4 kHz
1GE32-6AA3 132 260 4 kHz
1GE33-1AA3 160 310 4 kHz
1GE33-8AA3 200 380 4 kHz
1GE35-0AA3 250 490 4 kHz

Konvertor kabin dniteleri
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Tablo 4-31 1,25 kHz nominal pals frekansina sahip cihazlar icin Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi kullaniminda
maksimum pals frekansi
Siparis no. Tip giicii [kW] Bir Voltage Peak Limiter'li compact du/dt
6SL3710-... 1,25 kHz pals frekansi [A] icin | filtresi kullaniminda maksimum pals fre-
cikis akimi kansi
Baglanti gerilimi 3 AC 380 ... 480 V
1GE36-1AA3 315 605 2,5 kHz
T1GE37-5AA3 400 745 2,5 kHz
1GE38-4AA3 450 840 2,5 kHz
1GE41-0AA3 560 985 2,5 kHz
2GE41-1AA3 630 1120 2,5 kHz
2GE41-4AA3 710 1380 2,5 kHz
2GE41-6AA3 900 1580 2,5 kHz
Baglanti gerilimi 3 AC 500 ... 600 V
1GF31-8AA3 110 175 2,5 kHz
1GF32-2AA3 132 215 2,5 kHz
1GF32-6AA3 160 260 2,5 kHz
1GF33-3AA3 200 330 2,5 kHz
1GF34-1AA3 250 410 2,5 kHz
1GF34-7AA3 315 465 2,5 kHz
1GF35-8AA3 400 575 2,5 kHz
1GF37-4AA3 500 735 2,5 kHz
1GF38-1AA3 560 810 2,5 kHz
2GF38-6AA3 630 860 2,5 kHz
2GF41-1AA3 710 1070 2,5 kHz
2GF41-4AA3 1000 1360 2,5 kHz
Baglanti gerilimi 3 AC 660 ... 690 V
1GH28-5AA3 75 85 2,5 kHz
1GH31-0AA3 90 100 2,5 kHz
1GH31-2AA3 110 120 2,5 kHz
1GH31-5AA3 132 150 2,5 kHz
1GH31-8AA3 160 175 2,5 kHz
1GH32-2AA3 200 215 2,5 kHz
1GH32-6AA3 250 260 2,5 kHz
1GH33-3AA3 315 330 2,5 kHz
1GH34-1AA3 400 410 2,5 kHz
1GH34-7AA3 450 465 2,5 kHz
1GH35-8AA3 560 575 2,5 kHz
1GH37-4AA3 710 735 2,5 kHz
1GH38-1AA3 800 810 2,5 kHz
2GH41-1AA3 1000 1070 2,5 kHz
2GH41-4AA3 1350 1360 2,5 kHz
2GH41-4AA3 1500 1500 2,5 kHz
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Devreye alma sirasinda, Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi ilgili STARTER veya AOP30
kontrol paneli ile kaydedilmelidir (p0230 = 2).

Not
Fabrika ayarlarini geri yiiklerken sifirlama

Fabrika ayari geri yiklendiginde, p0230 parametresi sifirlanir.
Tekrar devreye alma sirasinda, parametre yeniden ayarlanmalidir.

4.10.3 Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi (opsiyon L10)

Aciklama

Konvertor kabin dniteleri

Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi iki bilesenden olusur, du/dt reakt6r valfi ve gerilim pik
degerlerini sinirlandiran ve enerjiyi ara devreye geri besleyen tepe gerilim sinirlandirici
(Voltage Peak Limiter).

Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici), izolasyon sisteminin
elektriksel dayanikliligi bilinmeyen veya yetersiz olan motorlar icin kullanilmalidir. 1LA5, 1LA6
ve 1LAS8 serisi standart motorlarda ancak baglanti gerilimleri > 500 V +% 10 ise buna ihtiyac
duyulur.

Voltage Peak Limiter'li du/dt filtreleri; gerilim artis hizini < 500 V/us degerlerle ve tipik gerilim
pik degerlerini asadidaki degerlerle (motor kablosu uzunluklari < 150 m icin) sinirlar:

* <1000V - Ugepere < 575 Vicin
* <1250V -660V < Ugpee <690 Vicin.
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Kisitlamalar

130

Konvertor kapasitesine bagli olarak, konvertdr kabin tinitesine L10 opsiyonu yerlestirilebilir
veya 400 mm veya 600 mm genisliginde bir ek kabin gereklidir.

Tablo 4-32

Kabin lnitesi veya bir ek kabin icine tepe gerilim sinirlandiricinin yerlestiriimesi

Gerilim araligi

Voltage Peak Limiter'li du/dt filtre-
sinin konvertor kabin lnitesine

montajl

Tepe gerilim sinirlandiricinin bir
ek kabine montaji

3 AC380...480V

6SL3710-1GE32-1AA3
6SL3710-1GE32-6AA3
6SL3710-1GE33-1AA3
6SL3710-1GE33-8AA3
6SL3710-1GE35-0AA3

6SL3710-1GE36-1AA3
6SL3710-1GE37-5AA3
6SL3710-1GE38-4AA3
6SL3710-1GE41-0AA3
6SL3710-2GE41-1AA3 D
6SL3710-2GE41-4AA3
6SL3710-2GE41-6AA3

3 AC500...600V

6SL3710-1GF31-8AA3
6SL3710-1GF32-2AA3
6SL3710-1GF32-6AA3
6SL3710-1GF33-3AA3

6SL3710-1GF34-1AA3
6SL3710-1GF34-7AA3
6SL3710-1GF35-8AA3
6SL3710-1GF37-4AA3
6SL3710-1GF38-1AA3
6SL3710-2GF38-6AA3
6SL3710-2GF41-1AA3
6SL3710-2GF41-4AA3 "

3 AC660...690V

6SL3710-1GH28-5AA3
6SL3710-1GH31-0AA3
6SL3710-1GH31-2AA3
6SL3710-1GH31-5AA3
6SL3710-1GH31-8AA3
6SL3710-1GH32-2AA3
6SL3710-1GH32-6AA3
6SL3710-1GH33-3AA3

6SL3710-1GH34-1AA3
6SL3710-1GH34-7AA3
6SL3710-1GH35-8AA3
6SL3710-1GH37-4AA3
6SL3710-1GH38-1AA3
6SL3710-2GH41-1AA3 "
6SL3710-2GH41-4AA3 "
6SL3710-2GH41-5AA3 "

" Paralel anahtarlama cihazlarinda, her bir alt kabinde ilgili tepe gerilim sinirlandiriciicin ayri bir ek kabin

bulunur.

Bir Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi kullanildi§inda, asagidaki sinirlamalar dikkate alinmalidir:

e Cikis frekansi maksimum 150 Hz ile sinirhidir.

o izin verilen maksimum motor hatti uzunluklari:

— yahtimli hat: maks. 300 m

— blendajsiz iletken: maks. 450 m

DiKKAT

Maksimum cikis frekansinin asilmasi nedeniyle du/dt filtresinin hasar gérmesi

du/dt filtresini kullanirken izin verilen maksimum cikis frekansi 150 Hz'dir. Cikis frekansinin
asilmasi du/dt filtresine zarar verebilir.

e du/dt filtresini maksimum cikis frekansi 150 Hz ile calistirin.

Konvertor kabin Gniteleri
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DiKKAT

Maksimum pals frekansinin asiimasi nedeniyle du/dt filtresinin hasar gérmesi
du/dt filtresini kullanirken izin verilen maksimum pals frekansi 2,5 kHz veya 4 kHZ'dir. Pals
frekansinin asiimasi du/dt filtresine zarar verebilir.

e du/dt filtresini kullanirken, Power Module'i maksimum 2,5 kHz veya 4 kHz pals frekansiyla
cahistirin.

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle du/dt filtresinin hasar gérmesi

Devreye alma sirasinda du/dt filtresinin etkinlestiriimemesi, du/dt filtresine zarar verebilir.
¢ Devreye alma sirasinda p0230 = 2 parametresini kullanarak du/dt filtresini etkinlestirin.

DiKKAT

Motor bagli degilken du/dt filtresinin hasar gormesi

Bagli bir motor olmadan calistirilan du/dt filtreleri hasar gorebilir veya tahrip olabilir.
* Power Module'e bagli du/dt filtresini asla bagl bir motor olmadan calistirmayin.

Not
Pals frekanslarinin ayarlanmasi

Bir du/dt filtresi plus Voltage Peak Limiter (Gerilim Tepe Deger Sinirlandirici) kullanilirken pals
frekanslarinin, nominal pals frekansi ile ilgili maksimum pals frekansi arasindaki bolge icinde
ayarlanmasi gerekir. Bunun icin "Pals frekansina bagli akim azaltma" dikkate alinmalidir, bkz.
Teknik Veriler.

Tablo 4-33 2 kHz nominal pals frekansina sahip cihazlar icin Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi kullaniminda maksimum
pals frekansi

Siparis no. Tip giicii [kW] Bir Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi
6SL3710-... 2 kHz pals frekansi [A] icin ¢i- | kullaniminda maksimum pals frekansi
kis akimi
Baglanti gerilimi 3 AC 380 ... 480 V
1GE32-1AA3 110 210 4 kHz
1GE32-6AA3 132 260 4 kHz
1GE33-1AA3 160 310 4 kHz
1GE33-8AA3 200 380 4 kHz
1GE35-0AA3 250 490 4 kHz
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Tablo 4-34 1,25 kHz nominal pals frekansina sahip cihazlar icin Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi kullaniminda
maksimum pals frekansi

Siparis no. Tip giicii [kW] Bir Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi
6SL3710-... 1,25 kHz pals frekansi [A] icin | kullaniminda maksimum pals frekansi
cikis akimi

Baglanti gerilimi 3 AC 380 ... 480 V
1GE36-1AA3 315 605 2,5 kHz
T1GE37-5AA3 400 745 2,5 kHz
1GE38-4AA3 450 840 2,5 kHz
1GE41-0AA3 560 985 2,5 kHz
2GE41-1AA3 630 1120 2,5 kHz
2GE41-4AA3 710 1380 2,5 kHz
2GE41-6AA3 900 1580 2,5 kHz

Baglanti gerilimi 3 AC 500 ... 600 V
1GF31-8AA3 110 175 2,5 kHz
1GF32-2AA3 132 215 2,5 kHz
1GF32-6AA3 160 260 2,5 kHz
1GF33-3AA3 200 330 2,5 kHz
1GF34-1AA3 250 410 2,5 kHz
1GF34-7AA3 315 465 2,5 kHz
1GF35-8AA3 400 575 2,5 kHz
1GF37-4AA3 500 735 2,5 kHz
1GF38-1AA3 560 810 2,5 kHz
2GF38-6AA3 630 860 2,5 kHz
2GF41-1AA3 710 1070 2,5 kHz
2GF41-4AA3 1000 1360 2,5 kHz

Baglanti gerilimi 3 AC 660 ... 690 V
1GH28-5AA3 75 85 2,5 kHz
1GH31-0AA3 90 100 2,5 kHz
1GH31-2AA3 110 120 2,5 kHz
1GH31-5AA3 132 150 2,5 kHz
1GH31-8AA3 160 175 2,5 kHz
1GH32-2AA3 200 215 2,5 kHz
1GH32-6AA3 250 260 2,5 kHz
1GH33-3AA3 315 330 2,5 kHz
1GH34-1AA3 400 410 2,5 kHz
1GH34-7AA3 450 465 2,5 kHz
1GH35-8AA3 560 575 2,5 kHz
1GH37-4AA3 710 735 2,5 kHz
1GH38-1AA3 800 810 2,5 kHz
2GH41-1AA3 1000 1070 2,5 kHz
2GH41-4AA3 1350 1360 2,5 kHz
2GH41-4AA3 1500 1500 2,5 kHz

132
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Aciklama

Baglanti

4.10 Diger baglantilar

Devreye alma sirasinda, Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi ilgili STARTER veya AOP30 kontrol
paneli ile kaydedilmelidir (p0230 = 2).

Not
Fabrika ayarlarini geri yiiklerken sifirlama

Fabrika ayari geri ylklendiginde, p0230 parametresi sifirlanir.
Tekrar devreye alma sirasinda, parametre yeniden ayarlanmalidir.

Ana kontaktor (opsiyon L13)

Kabin tinitesi standart olarak sebeke kontaktéri olmadan tasarlanmistir. Besleme baglantisini
kesmek icin biranahtarlama cihaziisteniyorsa (ACIL KAPATMA icin gereklidir), L13 opsiyonu (ana
kontaktor) gereklidir. Kontaktoriin kontrolli ve gerilim beslemesi kabin icinde gerceklesir.

Tablo 4-35  Terminal blogu X50 — Geri bildirim kontagi "Ana kontaktor kapah"

Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
4 NO maks. ylik akimi: 10 A
5 NC maks. devreye sokma gerilimi: AC 250 V
6 COM Maks. anahtarlama kapasitesi: 250 VA
Gerekli minimum yik: =1 mA

maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontadi, NC: Acma kontagi, COM: Orta kontak

Ana kontaktoriin kapali tutulmasi

p0870 binektodr girisi, gerekli etkinlestirmeler eksik olsa veya bekleyen bir ariza olsa bile, ana
kontaktdriin herzaman kapal kalmasinin gerekip gerekmedigini kontrol etmek icin kullanilabilir.

p0870 =1 ile, etkinlestirmeler kaldirnldiginda ana kontaktdriin acilmasi dnlenir.

Bu, daha hizli bir yeniden baslatmanin mimkin oldugu anlamina gelir.
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4.10.5 Sins filtresi (opsiyon L15)

Aciklama

Kisitlamalar

134

Sinus filtresi, genellikle konvertodrisletiminde meydana gelen gerilim yiikselme hizini ve kapasitif
sarjldesarj akimlarini sinirlar. Ayrica, pals frekansina bagli ek girdltiler de 6nlenir. Motorun
hizmet 6mri, dogrudan sebeke isletimi ile ayni degerlere ulasir.

Sinus filtresi kullanildiginda asagidaki kisitlamalara uyulmalidir:
* Cikis frekansi maksimum 115 Hz (500 ... 600 V'de) veya 150 Hz (380 ... 480 V'de) ile sinirhdir.

* Modilasyon tiirii sabit olarak asirt kumandalama olmayan uzay vektdr modilasyonuna
ayarlanmistir.

* Maksimum cikis gerilimi, giris geriliminin yaklasik % 85'i ile sinirlidir.
* izin verilen maksimum motor hatti uzunluklari:

— blendajsiz iletken: maks. 450 m

— yahtimli hat: maks. 300 m

* Devreye alma sirasinda pals frekansi, fabrika tarafindaki pals frekansinin iki katina cikarilir.
Bu, teknik verilerde belirtilen kabin tniteleri anma akimlarina uygulanmasi gereken bir akim
dususuyle sonuclanir.

DiKKAT

Onaylanmamis bilesenlerin kullanimi nedeniyle Motor Module'de hasar

Onaylanmamis bilesenler kullanildiginda, cihazlarda veya sistemde hasar veya fonksiyon
arizalan meydana gelebilir.

¢ Yalnizca SINAMICS icin SIEMENS tarafindan onaylanan sins filtrelerini kullanin.

DiKKAT

Maksimum cikis frekansinin asilmasi nedeniyle siniis filtresinde hasar

Sins filtresini kullanirken izin verilen maksimum cikis frekansi 115 Hz veya 150 Hz'dir. Cikis
frekansinin asilmasi, sinis filtresine zarar verebilir.

¢ Sinds filtresini, maksimum cikis frekansi 115 Hz veya 150 Hz ile calistirin.

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle sinus filtresinde hasar

Devreye alma sirasinda sinds filtresinin etkinlestiriimemesi, sinUs filtresine zarar verebilir.
* Devreye alma sirasinda p0230 = 3 parametresini kullanarak sinis filtresini etkinlestirin.
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DiKKAT

Motor bagli degilken siniis filtresinde hasar

Bagli bir motor olmadan calistirilan sinUs filtreleri hasar gorebilir veya tahrip olabilir.
¢ Power Module'e bagli sinds filtrelerini asla bagli bir motor olmadan calistirmayin.

Not
Hicbir siniis filtresi miimkiin degildir

Sinds filtresi parametrelendirilemezse (p0230 = 3), kabin Unitesi icin hicbir filtre ngoriilmez. Bu
durumda kabin Gnitesi ilgili sinds filtresi ile calistirlmamahdir.

Tablo 4-36 SINAMICS G150 ile sinUs filtreleri kullaniminda teknik veriler

Siparis no. Gerilim Pals frekansi Cikis akimi

SINAMICS G150 [Vl [kHz] [A] "
6SL3710-1GE32-1AA3 3 AC380...480 4 172 A
65SL3710-1GE32-6AA3 3 AC380...480 4 216 A
6SL3710-1GE33-1AA3 3 AC 380 ...480 4 273 A
65SL3710-1GE33-8AA3 3 AC 380 ...480 4 331A
65L3710-1GE35-0AA3 3 AC 380 ...480 4 382 A
6SL3710-1GF31-8AA3 3 AC500 ... 600 2,5 152 A
6SL3710-1GF32-2AA3 3 AC500 ... 600 2,5 187 A

" Dederler, sinUs filtresiyle calistirma icin gecerlidir, tip etiketine gére nominal akima karsilik gelmezler

STARTER veya AOP30 lizerinden devreye alma sirasinda, sinUs filtresi uygun secim ekranlari veya
iletisim pencereleri kullanilarak etkinlestirilmelidir (p0230 = 3), bkz. boliim "Devreye alma”.

Devreye alma sirasinda asagidaki parametreler otomatik olarak degistirilir.

Tablo 4-37  Sinus filtreleri kullanildiginda parametre ayarlari

Parametre Ad Ayar

p0230 Tahrik filtre tipi motor tarafinda 3: SinUs filtresi Siemens

p0233 Glc Unitesi Motor reaktdr valfi Filtre endliktansi

p0234 Glc Unitesi SinUs filtresi kapasitesi Filtre kapasitesi

p0290 Glic Unitesi asin ylk reaksiyonu Pals frekansi azaltma blokaj

p1082 Maksimum devir sayisi Fmax filtresi | Kutup cifti sayisi

p1800 Vurum frekansi Filtrenin nominal pals frekansi (6nceki tablo-
ya bakin)

p1802 Moddlatér modu Asirtkumandalama olmadan uzay vektér mo-
dilasyonu
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Parametre Ad Ayar
p1811 Pals frekansi degisimi Genlik istatistiksel frekans degisimi sinyalinin genli-
gi
p1909 Motor verileri tanimlanmasi Kumanda | Sadece 6lciim Rs
kelimesi
Not

Fabrika ayarlarini geri yiiklerken sifirlama

Fabrika ayari geri yiklendiginde, p0230 parametresi sifirlanir.
Tekrar devreye alma sirasinda, parametre yeniden ayarlanmalidir.

4.10.6 Harici yardimci isletimler icin baglanti (opsiyon L19)

Aciklama

Baglanti

136

Bu opsiyon, harici yardimci isletimler (6rn. motor harici fani) icin maksimum 10 A sigortali
anahtarlamali bir ¢ikis birimi icerir. Gerilim, ana kontaktér/glic salterinden 6nce konvertor
girisinde kesilir ve bu nedenle baglanti geriliminin seviyesine karsilik gelir. Cikis birimi
anahtarlamasi, konvertdrde dahili veya harici olarak gerceklesebilir.

Tablo 4-38  Terminal blogu X155 - Harici yardimci isletimler icin baglanti

Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
1 L1 3 AC380...480V
2 L2 3 AC500 ... 600V
3 L3 3 AC660...690V
11 Kontaktor kontroli AC230V
12
13 NO: Motor devre kesi- AC230V/O05A
14 ci geri bildirimi DC24V/I2A
15 NO: Kontaktor geri bil- AC240VI6A
16 dirimi
PE PE PE

maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontagi

Not
Sigorta ayari

Harici yardimci isletimler icin baglanti, bagl tiiketiciye ayarlanmahdir (-Q155).
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Yardimci kontaktorii konvertorde dahili olarak kontrol etmek icin devre onerisi
Standartta devre 6nerisi

Yardimci kontaktorl kontrol etmek icin Control Unit'in bos bir dijital cikisi kullanilabilir, bu
cikis sistem tarafinda saglanacak bir role araciligiyla yardimci kontaktori -K155 kontrol eder.

Ayrica, r0899.11 sinyali (palslar etkinlestirildi) ilgili Control Unit'in secilen dijital cikisina
baglanmalidir.

{12

-K155

Cu DO M

"Darbeler serbest
birakildi"

Devre Onerisi

Resim 4-21  Control Unit lzerinden kontrol icin devre onerisi
Mevcut misteri terminal seridi TM31 icin devre 6nerisi (opsiyon G60)

Yardimci kontaktori kontrol etmek icin 6rnegin asadidaki devre dnerisi kullanilabilir. TM31'in
-X542 terminalindeki "Palslar etkinlestirildi" sinyali artik baska kullanimlar icin mevcut degildir.

N | | xss
-X40 115 i11 12 -X542 13 i11 12
o __'é__l_ D A @

| .
I [
| |
I TM31 |1

| "Darbeler serbest | | K155
birakildi" |
______ 1 1
I
|
|
|
|

|

|

|

|

|

|

| -A60 |
| L
|

|

|

|

|

Resim 4-22  TM31 Uzerinden kontrol icin devre dnerisi

Not
Ek koruyucu iletken

Role cikislarina AC 230 V uygulanirsa, TM31 ayrica bir 6 mm? koruyucu iletkenle
topraklanmalidir.
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4.10.7 Asiri gerilim sinirlamasi (opsiyon L21)

Aciklama

Bu opsiyon, her sebeke fazi icin parafudrlarin ve 6ne bagh sigortalarin kurulumunu icerir.
Parafudrlarin mesaj kontaklari, izleme icin seri olarak baglanir ve bir musteri arabirimine
yerlestirilir.

Givenlik uyarisi

Not

IT sebekesinde isletimde parazit giderme kondensatoriine giden baglanti braketinin
cikariimasi

Bir IT sebekesinde isletimde, parazit giderme kondensatortine giden baglanti braketi
cikariimalidir (bkz. bolim "Elektrik kurulumu/Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi)
isletimde parazit giderme kondensatoriine giden baglanti braketinin cikariimasi”).

X700 - Parafudr denetimi

Tablo 4-39  Terminal blogu X700 Parafudr denetimi

Terminal |Tanim ™" Teknik Bilgiler

1 NC Maks. yik akimi:

4 NC -DC24V'de: 1A
-AC230V'de:0,5A

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

" NC: Agma kontagi

Denetim tetikleme nedeni
X700:1/4 terminal blounda denetim tetiklemesinden sonra, ilgili neden belirlenmelidir:
» Parafudrlarda (-A703, -A704, -A705) calisma durumui icin bir mesaj gostergesi bulunur.

+ Onebaglisigortalar (-Q700), bir isletim gdstergesi LED'i olan bir faz hatasi denetimi (-B700)
tarafindan izlenir. Arizali bir sigortadan kaynaklanan bir hata durumunda, sigortalar (-Q700)
kontrol edilmeli ve gerekirse hatanin kaynagi giderildikten sonra degistirilmelidir.

Parafudrlarin degistirilmesi
Hata durumunda ilgili parafudr degistiriimelidir:

* Kabin Uniteleri 3 AC 380 ... 480 V:
Arizal parcayi cikararak ara parcay! (koruma moddili) sékiin ve yedek parcayi takin.

* Kabin Uniteleri 3 AC500 ... 600 V ve 3 AC 660 ... 690 V:
Komple parafudru degistirin.
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4.10.8 Sigortalar veya giic salteri dahil ana salter (opsiyon L26)

Aciklama

800 A'ya (tekli anahtarlama cihazlari) veya 1380 A'ya (paralel anahtarlama cihazlar) kadar
nominal akimlarda, ana salter olarak dahili sigortali bir yiik ayirma salteri monte edilir.
800 A'nin lizerindeki (tekli anahtarlama cihazlari) veya 1380 A'nin Ulzerindeki (paralel

anahtarlama cihazlar) nominal akimlarda standart glic salteri, gerilimi kesme ve asiri ylik ve kisa
devre korumasi saglama islevini tstlenir.

DiKKAT

Giriste cok sik anahtarlama nedeniyle maddi hasar

Cok sik acma ilgili kabin Unitesine zarar verebilir.
¢ Kabin Unitesini 3 dakikada bir defadan daha sik acmayin.

Baglanti

Tablo 4-40  Terminal blogu X50 — Geri bildirim kontagi "Ana salter kapali"

Terminal Tanim " Teknik Bilgiler

1 NO Maks. yik akimi: 10 A

2 NC Maks. anahtarlama gerilimi: AC 250 V
3 COM Maks. anahtarlama kapasitesi: 250 VA
Gerekli minimum yiik: = TmA

maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontadi, NC: Acma kontagi, COM: Orta kontak

/\ ikaz

Harici yardimcr besleme nedeniyle tehlikeli elektrik gerilimi

Harici bir yardimci besleme mevcutsa, ana salter kapatildiginda bile kabin linitesinde hala

tehlikeli gerilimler mevcuttur. Gerilim altindaki parcalara temas etmeniz agir yaralanma veya
oltim ile sonuclanabilir.

e Cihaz Gzerinde calisirken genel glivenlik uyarilarina dikkat edin.

4.10.9 ACIL KAPATMA tusu, pano kapisina monte edilmis (opsiyon L45)

Aciklama

Koruyucu yakal ACIL KAPATMA tusu ilgili kabin tinitesinin kapisina takilir ve kontaklari -X120

terminal seridine yonlendirilmistir. L57, L59, L60 opsiyonlartiile birlikte ACIL KAPATMA kategorisi
0 veya ACIL DURDURMA kategorisi 1 etkinlestirilebilir.
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Baglanti

Gerekli kapatma slrelerine uyulabilmesi icin bir frenleme Gnitesinin kullanilmasi gerekebilir.

Not
ACiL KAPATMA tusuna basilmasi

EN 60204-1 (VDE 0113) uyarinca L57, L59, L60 opsiyonlariyla baglantili olarak ACIL KAPATMA
tusuna basilmasi motoru durdurur ve motordaki ana gerilimi keser. Harici fan beslemesi veya
bagimsiz isitma gibi yardimci gerilimler mevcut olmaya devam edebilir. Ayrica, konvertor
icindeki belirli bolgeler (kontrol veya yardimci isletimler gibi) gerilim altinda kalmaya devam
eder. Tiim gerilimlerin tamamen kesilmesi gerekiyorsa, ACIL KAPATMA tusu sistem tarafinda
saglanacak bir koruma konseptine entegre edilmelidir. Bu amacla -X120 terminal blogunda bir
acma kontagdl mevcuttur.

Tablo 4-41  Terminal blogu X120 — Geri bildirim kontag "Kabin kapisindaki ACIL KAPATMA tusu”

Terminal Tanim " Teknik Bilgiler
1 NC 1 Kabin kapisindaki ACIiL KAPATMA tusunun geri bildirim kontaklari

2 maks. yik akimi: 10 A

3 NC22 maks. devreye sokma gerilimi: AC 250 V

4 Maks. anahtarlama kapasitesi: 250 VA
Gerekli minimum yiik: =1 mA

maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NC: Acma kontagi
2 Konvertorde dahili olarak 6nceden atanmis L57, L59, L60 opsiyonu icin

4.10.10 Servis prizli kabin aydinlatmasi (opsiyon L50)

Aciklama

140

L50 opsiyonuile, kabin aydinlatmasi ve CEE 7/4 uyarinca koruyucu kontak soketleri (soket tipi F)
icin ek bir servis prizi takilir. Kabin aydinlatmasi ve servis prizi icin gerilim beslemesi harici olarak
gerceklesir ve maksimum 10 A ile korunmalidir.

Acmalkapatma salterine ve yaklasik 3 m uzunlugunda bir baglanti hatti Gizerinde manyetik
baglantilara sahip bir LED el lambasi s6z konusudur. Bu lamba fabrikada kabin kapisina sabit
bir noktaya yerlestirilmistir, baglanti hatti ilgili brakete sariimistir.

Not

Kabin Unitesi isletiminde, kabin aydinlatmasi, kabin kapisina 6ngérilen konumda
sabitlenmelidir. llgili konum, kabin kapisindaki bir etiket ile belirtilmistir. Baglanti hatti ilgili
tutucuya sariimalidir.
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Baglanti

Tablo 4-42  Terminal blogu X390 — Servis prizli kabin aydinlatmasi icin baglanti

Terminal Tanimlama Teknik Bilgiler
1 L1 AC230V
2 N gerilim beslemesi
3 PE Toprak hatt
maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

4.10.11 Kabin yogusma onleme isiticisi (Opsiyon L55)

Aciklama

Dolap bagimsiz isitmasi, ortam sicakliklarinin diisiik olmasi ve nem oraninin yiiksek olmasi
durumunda yogusan su olusumunun dnlenmesi icin kullantlir.

400 mm ve 600 mm kabin boliimiine 100 W isitici, 800/1000 ve 1200 mm kabin bolimiine
her biri 100 W olan iki 1sitict monte edilir. Besleme gerilimi (AC 110 ila 230 V) harici olarak
hazirlanmali ve maks. 16 A ile emniyete alinmalidir.

/\ ikaz

Harici yardimcr besleme nedeniyle tehlikeli elektrik gerilimi

Kabindeki yogusma 6nleme isiticisi icin harici besleme gerilimi baglandiginda, ana salter
kapatildiginda bile kabin tGinitesinde hala tehlikeli elektrik gerilimi mevcuttur. Gerilim altindaki
parcalara temas etmeniz agir yaralanma veya 6lim ile sonuclanabilir.

e Cihaz Gzerinde calisirken genel glivenlik uyarilarina dikkat edin.

/\ DIKKAT

Kabin yogusma onleme isiticisindaki sicak yiizeylerden kaynaklanan yaniklar

Kabin yogusma onleme isiticisi, calisma sirasinda yiksek sicakliklara ulasabilir ve
dokunuldugunda yaniklara neden olabilir.

« lgili calismalara baslamadan dnce kabin yogusma énleme isiticisinin sogumasini bekleyin.
e Uygun kisisel koruyucu ekipman kullanin, 6rnegin Eldiven.

Not
Sicaklik kontrollii besleme geriliminin saglanmasi

Yiiksek ortam sicakliklarinda bagimsiz isitmanin gereksiz yere calismasini dnlemekicin, besleme
gerilimi bir sicaklik kontrolii aracihgiyla saglanabilir.
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Baglanti

Tablo 4-43  Terminal blogu X240 — Kabin yogusma 6nleme isiticisi baglantisi

Terminal Tanimlama Teknik Bilgiler
1 L1 AC110...230V
2 N gerilim beslemesi
3 PE Toprak hatt
maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

4.10.12 ACIL KAPATMA kategorisi 0; AC 230 V veya DC 24 V (opsiyon L57)

Aciklama
EN 60204-1 uyarinca kontrolsiiz durdurma icin ACIL KAPATMA kategorisi 0. Bu fonksiyon,
EN 60204-1'e uygun bir emniyet devre cihazi kullanimi ile elektronik aksami atlayarak ana
kontaktor Gzerinden kabin linitesine giden enerji beslemesinin kesilmesini icerir. Motor burada
durma noktasina yaklasir. Ana kontaktoriin yik altinda anahtarlama yapmamasini saglamak
icin, ayni anda bir KAPALI2 tetiklenir.
ACIL KAPATMA tusu kullanildiginda, ek kablo baglantisi gerekmez.
Uc LED (-K120) ilgili calisma durumunu ve islevi gosterir.
Teslimat durumunda, AC 230 V tus devreli versiyon ayarlanmistir.
Not
ACIL KAPATMA tusuna basilmasi
EN 60204-1'e gdre ACIL KAPATMA tusuna basildiginda, motor kontrolsiiz olarak durdurulur ve
motordaki ana gerilim kesilir. Harici fan beslemesi veya bagimsiz isitma gibi yardimci gerilimler
mevcut olmaya devam edebilir. Ayrica, konvertor icindeki belirli bolgeler (kontrol veya yardimci
isletimler gibi) gerilim altinda kalmaya devam eder. Tiim gerilimlerin tamamen kesilmesi
gerekiyorsa, ACIL KAPATMA tusu sistem tarafinda saglanacak bir koruma konseptine entegre
edilmelidir. Bu amacla -X120 terminalinde bir acma kontagi mevcuttur.

Baglanti

Tablo 4-44  Terminal blogu X120 — ACIL KAPATMA kategorisi 0, 230 V AC ve 24 V DC icin baglanti

Terminal AC 230V ve DC 24 V tus devresi
4 Koprii fabrikada kablolanmistir
5
7 ACIL KAPATMA tusu icin sistem tarafindan déngiiye alma:
S 7-8 kdprusuni cikarin ve tusu baglayin
9 Koprii fabrikada kablolanmistir
10
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Terminal AC 230V ve DC 24 V tus devresi

11 Kopri fabrikada kablolanmistir
14
12 Kopri fabrikada kablolanmistir
13
15 izlenen baslatma icin "Acik":
16 15-16 kdprisind cikarin ve tusu baglayin
17 NO ": "Emniyet devre cihazinin tetiklenmesi" geri bildirimi
18

maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontagi

DC 24 V tus devresine yeniden baglama

Teshis

4.10.13

Aciklama

Baglanti

DC 24 V tus devresi kullanildiginda, terminal blogu -X120 Uzerindeki asagidaki képriler
cikarilmalidir:

o Kopri 4-5, koprii 9-10, kdprii 11-14
Ek olarak, terminal blo§u -X120'ye asagidaki képriler takilmalidir:
o Kopri 4-11, kopri 5-10, kopri 9-14

isletimde ve ariza durumunda ortaya cikan mesajlar (-K120'deki LED'lerin anlami), cihazla
birlikte verilen misteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.

ACIL DURDURMA kategorisi 1; AC 230 V (opsiyon L59)

EN 60204-1 uyarinca kontrollii durdurma icin ACIL DURDURMA kategorisi 1. Bu fonksiyon,
parametrelenecek bir yavaslama rampasinda hizli durdurma araciligiyla sdrticiiniin
durdurulmasini icerir. Ardindan, EN 60204-1'e uygun bir emniyet devre cihazi kullanimr ile
elektronik aksami atlayarak ana kontaktor tizerinden kabin Unitesine giden enerji beslemesinin
kesilmesi gerceklesir.

Toplam sekiz LED (-K120, -K121) ilgili calisma durumunu ve islevi gdsterir.

Tablo 4-45  Terminal blogu X120 — ACIL DURDURMA kategorisi 1 icin baglanti (AC 230 V)

Terminal Teknik Bilgiler
4 Kopri fabrikada kablolanmistir
5
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Ayar

Teshis

Terminal Teknik Bilgiler
7 ACIL KAPATMA tusu icin sistem tarafindan déngiiye alma,
) 7-8 koprisiini cikarin ve tusu baglayin
9 Kopri fabrikada kablolanmistir
10
11 Koprii fabrikada kablolanmistir
14
12 Koprii fabrikada kablolanmistir
13
15 izlenen baslatma icin "Acik":
16 15-16 kdprisind cikarin ve tusu baglayin
17 NO ": "Emniyet devre cihazinin tetiklenmesi" geri bildirimi
18
maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?

" NO: Kapatma kontagi

Kontaktor glivenlik kombinasyonunda (-K121) ayarlanan siire (0,5 ila 30 s), strticinin hizli
durdurma araciligiyla durmasi gereken siireden (KAPALI3 yavaslama siresi, p1135) daha biyiik
(veya en azindan buna esit) olmalidir; clinkd ilgili stire dolduktan sonra (-K121'de), konvertore
giden enerji beslemesi kesilir.

isletimde ve ariza durumunda ortaya cikan mesajlar (-K120, -K121'deki LED'lerin anlami),
cihazla birlikte verilen musteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.

4.10.14 ACIL DURDURMA kategorisi 1; DC 24 V (opsiyon L60)

Aciklama

144

EN 60204-1 uyarinca kontrolli durdurma icin ACIL DURDURMA kategorisi 1. Bu fonksiyon,
parametrelenecek bir yavaslama rampasinda hizl durdurma araciligiyla sdrticiiniin
durdurulmasint icerir. Ardindan, EN 60204-1'e uygun bir emniyet devre cihazi kullanimi ile
elektronik aksami atlayarak ana kontaktor Gzerinden kabin Unitesine giden enerji beslemesinin
kesilmesi gerceklesir.

Bes LED (-K120) ilgili caisma durumunu ve islevi gosterir.
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Baglanti
Tablo 4-46  Terminal blogu X120 — ACIL DURDURMA kategorisi 1 icin baglanti (DC 24 V)
Terminal Teknik Bilgiler
4 Kopri fabrikada kablolanmistir
11
5 Kopri fabrikada kablolanmistir
10
7 ACIL KAPATMA tusu icin sistem tarafindan déngiiye alma,
) 7-8 kdprisuni cikarin ve tusu baglayin
9 Kopru fabrikada kablolanmistir
14
12 Kopri fabrikada kablolanmistir
13
15 izlenen baslatma icin "Acik":
16 15-16 kdprisind cikarin ve tusu baglayin
17 NO : "Emniyet devre cihazinin tetiklenmesi" geri bildirimi
18
maks. baglanabilir enine kesit: 4 mm?
" NO: Kapatma kontagi
Ayar
Kontaktor glivenlik kombinasyonunda (-K120) ayarlanan siire (0,5 ila 30 s), strlicinin hizli
durdurma araciligiyla durmasi gereken siireden (KAPALI3 yavaslama suresi, p1135) daha buyiik
(veya en azindan buna esit) olmalidir; clinkd ilgili siire dolduktan sonra (-K120'de), konvertore
giden enerji beslemesi kesilir.
Teshis

isletimde ve ariza durumunda ortaya cikan mesajlar (-K120'deki LED'lerin anlami), cihazla
birlikte verilen musteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.
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4.10.15 Frenleme linitesi 25 kW (opsiyon L61); Frenleme (initesi 50 kW (opsiyon L62)

Aciklama

Frenleme (initeleri, ara sira ve kisa bir siireli rejeneratif enerji olustugunda kullanilir, drnegin
siirliciiniin frenlenmesi sirasinda (ACIL DURDURMA). Frenleme Uiniteleri, bir kesici glc Unitesive
harici olarak kurulacak bir yiik direncinden olusur. Frenleme direncini izlemek icin, frenleme
direncine kabin Uinitesinin kapatma zincirine entegre edilmis bir termal salter yerlestirilmistir.

Tablo 4-47  Fren Uniteleri ylkleme verileri

Sebeke gerili- | Kesici daimi | Kesici tepe gii- Kesici Kesici Frenleme di- Maks. akim
mi glicii cii P, glicii P4, glici renci
PDB P15 P20 P40 RB
380V ...480V 25 kW 125 kW 100 kW 50 kW 4,4Q+%7,5 189 A
380V ...480V 50 kW 250 kW 200 kw 100 kW 2,20+ %7,5 378 A
500V ... 600V 50 kW 250 kw 200 kw 100 kW 3,4Q+%7,5 306 A
660V ...690V 25 kW 125 kW 100 kW 50 kW 9,8Q+%7,5 127 A
660V ...690V 50 kW 250 kw 200 kW 100 kW 4,9Q+%7,5 255 A

Frenleme direncinin montaji

Frenleme direnci ilgili konvertdr odasinin disina kurulmalidir. Kurulum yeri asadidaki kosullari
karsilamalidir:

* Fren direncleri yalnizca zemin montaji icin uygundur.
» Dolap unitesi ve fren direnci arasindaki maksimum hat uzunlugu 100 m'dir.

e Cihazin bulundugu alan, fren direnciyle dénistiriilen enerjinin ¢cikabilecedi konumda
olmalidir.

* Yanici cisimlere yeterli mesafe korunmalidir.
* Fren direnci serbest duracak sekilde yerlestirilmelidir.
e Fren direncinin lizerine ve Ustiine cisim yerlestiriimemelidir.

* Fren direnci yangin alarmi sensorlerinin altina yerlestiriimemelidir, olusan 1si nedeniyle
sensorler devreye girebilir.

* Acik havada kurulum sirasinda IP20 koruma tiirline bagh olarak cig girisine karsi bir siperlik
kullaniimalidir.
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/\ KAz

Yanhs kurulum durumunda yangin tehlikesi
Kurulum yetersizse (havalandirma bosluklarina uyulmamasi veya yanici cisimlere yetersiz
mesafeler), 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuclanan yangin hasari riski vardir.

* Havalandirma izgaralarina sahip frenleme direncinin her tarafinda 200 mm'lik
havalandirma bosluklarinin olmasi saglanmalidir.

¢ Yanicl nesnelerle arada yeterli mesafe oldugundan emin olun.

/\ DiKKAT

Frenleme direncindeki sicak yiizeylerden kaynaklanan yaniklar

Frenleme direnci, calisma sirasinda yuksek sicakliklara ulasabilir ve dokunuldugunda yaniklara
neden olabilir.
¢ Calismaya baslamadan 6nce frenleme direncinin sogumasini bekleyin.

* Uygun kisisel koruyucu ekipman kullanin, érnegin Eldiven.

Tablo 4-48  Fren direnclerinin dlcileri

Birim Direnc 25 kW (opsiyon L61) Direnc 50 kW (opsiyon L62)
Genislik mm 740 810
Yikseklik mm 605 1325
Derinlik mm 485 485
Tip efiket e e e p L Vida“Ttl/rTmzi”a'
M12 2,5 mm?
\>‘ .
M50 S . . p 15 ° 2
N X
Topraklama baglantisi Q :g'_BA ¢ e e /E:> Disli Sél\lzléama
M8}, 7aX A -2
L ] 66/ |[|40
52,5 380 52,5 710 "
Sabitleme delikleri: 211 ' 740

Resim 4-23 25 kW'de frenleme direnci 6lcl cizimi
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Tip etiketi

sl

{—} e

M12 Ste

M50 =

e
5 3 A
Topraklama baglantisi — . .
M10 L J
52,5 380 52,5

Sabitleme delikleri: @11

E—HE SESRZECECES :j:#ﬂlg
e HHH ::::j:%}-
- ErHE ::::j:lT"'}-
- ECEEREEH
i’ 11270 ;(;

710 j J
740

Resim 4-24 50 kW'de frenleme direnci 6lcl cizimi

Fren direncinin baglanmasi

1325

2x
L Disli saplama

] M10

T1/T2
— Vidali terminal

[s2d 2
Pl 2,5mm

/\ KAz

— Ciftizolasyonlu hatlar kullanin.

* Hatlari mekanik hasarlardan koruyun.
¢ Asagidaki 6nlemlerden birini uygulayin:

Frenleme direncine giden giivenli olmayan baglantilarda toprak kacagi / kisa devre
durumunda yangin

Fren direncine giden glivenli olmayan baglantilar, kisa devre veya toprak kacagi durumunda,
ciddi yaralanma veya 6lime yol acabilen dumanli bir yangina neden olabilir.

* Frenleme direncine giden baglantilari, bir toprak kacagi veya kisa devre dnlenebilecek
sekilde doseyin.
e Bu arizanin haric tutulmasina izin veren yerel kurulum talimatlarini uygulayin.

— Yeterli mesafeyi koruyun, 6rnegin ara parcalar ile.
— Hatlari ayr kurulum kanallarina veya borularina doseyin.

148
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DIKKAT
izin verilen maksimum kablo uzunlugunun asilmasi nedeniyle maddi hasar

Frenleme direncine giden izin verilen maksimum kablo uzunlugunun asiimasi, bilesen arizasi

nedeniyle maddi hasara neden olabilir.

¢ Kabin Unitesi ile frenleme direnci arasindaki maksimum kablo uzunlugunun 100 m
olmasina dikkat edin.

Tablo 4-49  Terminal blogu -X5 — Harici frenleme direnci icin baglanti

Terminal Fonksiyon aciklamasi
1 Fren direnci baglantisi
2 Fren direnci baglantisi
maks. baglanabilir enine kesit: 70 mm?

Onerilen baglant kesitleri:
e L6171 (25 kW) icin: 35 mm?
e 162 (50 kW) icin: 50 mm?

Termal salterin baglanmasi

Tablo 4-50  Harici frenleme direnci termal salterinin, Control Unit (G60 opsiyonu olmayan) baglantisi
ile kabin lnitesinin izleme zincirine entegre edilmesi

Terminal Fonksiyon aciklamasi
T1 Termal salter baglantisi: X132:9 (DO12) terminal baglantisi
T2 Termal salter baglantisi: X122:5 (DI16) terminal baglantisi
Maksimum baglanabilir kesit (CU320-2 nedeniyle): 1,5 mm?

Tablo 4-51  Harici frenleme direnci termal salterinin, TM31 (G60 opsiyonu olan) baglantisi ile kabin
Uinitesinin izleme zincirine entegre edilmesi

Terminal Fonksiyon aciklamasi
T1 Termal salter baglantisi: X541:1 (P24 V) terminal baglantisi
T2 Termal salter baglantisi: X541:5 (DI11) terminal baglantisi

Maksimum baglanabilir kesit (TM31 nedeniyle): 1,5 mm?

/\ KAz

Termal salter degerlendirmesi yoksa yangin tehlikesi

Termal salter degerlendirmesi yoksa, 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuclanan yangin hasari

riski vardir.

e Control Unit veya Ust dlizey bir kontrol kullanarak termal salteri de§erlendirin; bir kapatma
gerekebilir
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4.10.15.1

Devreye alma

Devreye alma

STARTER aracilidiyla devreye almada, L61 veya L62 opsiyonu secildikten sonra, harici ariza 3 ve
onay parametrelemesi otomatik olarak gerceklesir.

AOP30 lizerinden devreye almada, gerekli parametre girisleri daha sonra ayarlanmaldir.

"Uzman" erisim dizeyi

v

(02) p2108 = (01) 722.4

v

(02) p3111 = (02) 899.2

v

{01) pO745 = (02) 2138.7

Kontrol panelinde Uzman erisim diizeyinin ayarlanmasi
<Anahtar tusu> - <Erisim dlizeyi> - "Uzman" secimini ayarlayin ve
kabul edin.

Control Unit'in dijital girisi 4'U (DI4), harici ariza 3'Un ilk girisine
baglayin.

"isletim” sinyalini, harici ariza 3'lin ikinci girisine baglayin.

"Arizay! onayla" sinyalini, Control Unit'in dijital cikisi 15'e (DO15)
baglayin.

isletimde Braking Module'de bir ariza olmadan "Arizayi onayla" tetiklenirse, harici ariza 3

tetiklenir.

Bu davranisi asagidaki 6nlemlerle dnleyebilirsiniz:

* "Arizayi onayla" sinyalini ZSW1 (r2139.3) durum kelimesinin "Ariza aktif" durum biti 3 ile

iliskilendirin.

* Bekleyen bir ariza yoksa, "Arizayi onayla" sinyalini tetiklemeyin.

Kabin Unitesindeki ayarlar

150

Frenleme direncinin termal salteri bagliysa, bir hata durumunda sdrticliniin durmasi icin
ayarlarin yine de yapilmasi gerekir.

Devreye alma isleminden sonra asagidaki degisiklikler yapiimalidir:

Frenleme direnci termal salterinin Control Unit'in DI 16'sina baglanmasi

"Uzman" erisim diizeyi

v

{02) p2107 = (01) 0722.16

v

p1240 =0

Kontrol panelinde Uzman erisim diizeyinin ayarlanmasi
<Anahtar tusu> - <Erisim diizeyi> - "Uzman" secimini ayarlayin ve
kabul edin.

Harici aniza 2'yi Control Unit'in DI 16'sina baglayin.

Vdc-max regiilator blokaiji
Bir fren kesici ile calisirken, Vdc-max regilatori kapatiimalidir.
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Frenleme direnci termal salterinin TM31'in DI 11'ine baglanmasi (opsiyon G60 icin)

Kontrol panelinde Uzman erisim diizeyinin ayarlanmasi
<Anahtar tusu> - <Erisim dizeyi> - "Uzman" secimini ayarlayin ve
¢ kabul edin.

"Uzman" erisim diizeyi

(02) p2107 = (03) 402211 Harici ariza 2'yi TM31'in DI 11'ine baglayin.

v

p1240 =0

Vdc-max regiilator blokaiji
Bir fren kesici ile calisirken, Vdc-max regiilatori kapatiimahdir.

4.10.15.2 Teshis ve yiik donguleri

Teshis

Termal asir yik nedeniyle frenleme direncindeki termal salter acilirsa, F7861 "Harici ariza 2"
arizasi tetiklenir ve slrticli KAPALI2 ile kapatilir.

Fren kesici bir arizayi tetiklerse, strliciide F7862 "Harici ariza 3" arizasi tetiklenir.

Frenleme (initesindeki mevcut bir ariza, kontrol panelindeki "Onay" tusuna basilarak (eder ara
devre gerilimi mevcutsa) onaylanabilir.

Yiik dongiileri

P/PDB P DB = Sirekli fren giici
A P15= 5 x PpB= Her 90 saniyede 15 s i¢gin izin verilen gii¢
P20= 4 x PpB= Her 90 saniyede 20 s i¢in izin verilen gl¢
1,50 T P40= 2 x P pg= Her 90 saniyede 40 s igin izin verilen gii¢
P15 1,25
P20 1’00 dmeamcame db..! j—cmome. p.!
! [
! i
0,75 + i ;
! i
P40 0,50 d=rmmdmdicaiaa., cmmimpedimmimay
| | i |
' ) ) )
PDB 0,25 t 4 i !
H ] M ]
! ' ! )
R U0 UV S S — ke |
101520 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 t/s

Resim 4-25  Frenleme direncleri icin yiik dongdileri
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4.10.15.3

152

Esik degeri salteri

Frenleme Unitesinin etkinlestirilmesi icin tepki verme esigi ve frenleme isletiminde ortaya cikan
ara devre gerilimi asagidaki tabloda belirtilmistir.

/\ ikaz

gelebilir.

Esik degeri salterinin anahtarlanmasi sirasinda elektrik carpmasi

Esik degeri salteri anahtarlandiginda gerilim varsa, 6liim veya ciddi yaralanma meydana

e Esik degeri salterini yalnizca kabin Unitesi kapatildiginda ve ara devre kondansatorleri
bosaldiginda anahtarlayin.

Tablo 4-52  Frenleme unitelerinin tepki verme esikleri

Nominal geri-
lim

Yanit esigi

Salter ko-
numu

Aciklama

3AC380...480
\%

673V

1

774V

2

774V fabrikada gerceklestirilen 6n ayardir. 3 AC380... 400
V sebeke gerilimlerinde — motor ve konvertor lizerindeki
gerilim ylkini azaltmak icin — yanit esigi 673 V degerine
ayarlanabilir. Ancak bu sekilde, erisilebilecek fren glict ge-
rilimin karesi kadar azalir (673/774)?=0,75.

Bu durumda kullanilabilir fren glici maks. %75'tir.

3AC500...600
\%

841V

967V

967 V fabrikada gerceklestirilen 6n ayardir. 3 AC 500 V se-
beke geriliminde — motorun ve konvertériin gerilim yiikin(
azaltmak icin — yanit esigi 841V dederine ayarlanabilir. An-
cak bu sekilde, erisilebilecek fren gticli, gerilimin karesi ka-
dar azalir (841/967)*=0,75.

Bu durumda kullanilabilir fren glicli maks. %75'tir.

3AC660...690
\%

1070V

1158V

1158 V fabrikada gerceklestirilen 6n ayardir. 3 AC 660 V
sebeke geriliminde — motorun ve konvertdriin gerilim yU-
kiinG azaltmak icin — yanit esigi 1070 V de§erine ayarlana-
bilir. Ancak bu sekilde, erisilebilecek fren gicti, gerilimin
karesi kadar azalr (1070/1158)% = 0,85.

Bu durumda kullanilabilir fren giicti maks. % 85'tir.
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Esik degeri salterinin konumu

Braking Module, Power Module'lin hava cikis kanalindaki kabin Gnitesinin st kisminda bulunur.
Esik degeri salterinin konumu asagidaki resimlerde gortlebilir.

Tespit vidalari

X21

R2
R1

Esik degeri salteri
S1

5 ) DCNA
Adaptor rayi /
o~
NG

Resim 4-26  FX boyutu icin Braking Modules
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Tespit vidalari

S1

Resim 4-27  GX boyutu icin Braking Modules
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Tespit vidalari

Resim 4-28  HX, JX boyutu icin Braking Modules

Esik degeri salterinin salter konumlari

Not
Salter konumlarn

Monte edildiginde, Braking Modules esik degeri salterlerinin salter konumlari sunlardir:
* FX, GX boyutu icin Braking Modules: Pozisyon "1" (ist, Pozisyon "2" alt
* HX, JX ebatlari icin Braking Modules: Pozisyon "1" arka, Pozisyon "2" 6n
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4.10.16 Opsiyon LO1 Hizli yol verme (opsiyon L76)

Aciklama

Opsiyon LO1 (Line Harmonics filtresi) mevcutsa, konvertdr kapatildiktan sonra tekrar acilmadan
once en az 30 saniyelik bir bekleme suresine uyulmalidir. Bekleme stiresi dolmadan &nce bir
acma komutu verilirse, ilgili F30027 "Guic Unitesi: On ylikleme Ara devre zaman denetimi” arizasi
olusturulur.

Opsiyon L76 ile bir sonraki calistirmaya kadar ek bekleme siiresi yoktur.

4.10.17 Termistor motor koruma rélesi (opsiyon L83/L84)

Aciklama
Bu opsiyon, uyari veya kapatma icin termistor sicaklik sensorleri (PTC direncleri Tip A) icin bir
termistdr motor koruma rélesi (PTB onayli) icerir. Termistér motor koruma rélesinin gerilim
beslemesi ve dederlendirme ilgili konvertoriin icinde gerceklesir.
Bir hata durumunda L83 opsiyonu "Harici uyari 1"i (A7850) tetikler.
Bir hata durumunda L84 opsiyonu "Harici ariza 1"i (F7860) tetikler.
Baglanti
Tablo 4-53  -B127/-B125 — Termistdr motor koruma rélesi baglantisi
Referans tanimlayici Fonksiyon aciklamasi
-B127:T1, T2 Termistér motor korumasi (uyari)
-B125:T1, T2 Termistér motor korumasi (kapanma)
Termistor sicaklik sensérleri, T1 ve T2 terminallerinde dogrudan degerlendirme cihazina
baglanir.
Tablo 4-54  Sensor devresi icin maksimum kablo uzunlugu
mm? cinsinden hat kesiti m cinsinden kablo uzunlugu
2,5 2 x 2800
1.5 2x 1500
0,5 2 x 500
Teshis

isletimde ve ariza durumunda ortaya ¢ikan mesajlar (-B125, -B127'deki LED'lerin anlami), cihazla
birlikte verilen misteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.
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4.10.18 PT100 degerlendirme cihazi (opsiyon L86)

Aciklama

Not
Ek isletim kilavuzu

PT100 degerlendirme cihazinin aciklamasi ve 6lcim kanallarinin parametrelendirilmesi "Ek
isletim kilavuzu" sekmesinde bulunabilir.

PT100 degerlendirme cihazi en fazla 6 sensorii denetleyebilir. Sensdrler iki veya Uc iletkenli
teknoloji ile baglanabilir. xT1 ve xT3 girisleri, iki iletkenli teknolojide atanmalidir. Uc iletkenli
teknolojide, xT2 girisi de -B140, -B141'e baglanmalidir (x = 1, 2, 3). Her kanal icin sinir
degerler serbest programlanabilir. Blendajli sinyal kablolarinin kullaniimasi tavsiye edilir. Bu
mumkiin degilse, sensér hatlari en azindan ciftler halinde bikulmelidir.

Teslimat durumunda, 6lclim kanallari her biri 3 kanaldan olusan iki gruba ayrilmistir. Béylece
ornegdin motorlar icin stator sargilarinda lic adet PT100 ve motor yataklarinda iki adet PT100
denetlenebilir. Kullaniimayan kanallar parametreler aracihiiyla gizlenebilir.

Cikis roleleri, kabin Unitesinin dahili ariza ve uyari zincirine entegre edilmistir. PT100
degerlendirme cihazinin gerilim beslemesi ve degerlendirme ilgili konvertériin icinde
gerceklesir.

"Uyari" icin ayarlanan sicaklik asilirsa, "Harici uyari 1" (A7850) tetiklenir. "Ariza" icin ayarlanan
sicaklik asilirsa, "Harici ariza 1" (F7860) tetiklenir.

Baglanti

Tablo 4-55  -B140, -B141 terminalleri — PT100 degerlendirme cihazi baglantisi

Terminal Teknik Bilgiler
-B140: 1T1-1T3 ACIDC 24 ... 240 V; PT100; Sensor 1; Grup 1
-B140: 2T1-2T3 ACIDC 24 ... 240 V; PT100; Sensor 2; Grup 1
-B140: 3T1-3T3 AC/DC 24 ... 240 V; PT100; Sensor 3; Grup 1
-B141:1T1-1T3 ACIDC 24 ... 240 V; PT100; Sensoér 1; Grup 2
-B141: 2T1-2T3 ACI/DC 24 ... 240 V; PT100; Sensor 2; Grup 2
-B141:3T1-3T3 ACIDC 24 ... 240 V; PT100; Sensor 3; Grup 2
maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

Teshis

isletimde ve ariza durumunda ortaya ¢cikan mesajlar (-B140, -B141'deki LED'lerin anlami), cihazla
birlikte verilen misteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.
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4.10.19 izolasyon denetlemesi (opsiyon L87)

Aciklama

izolasyon monitérii, topraklanmamis sebekelerde (IT sebekeleri) birbirleriyle komple galvanizli
baglanmis devreleri izolasyon hatalarina karsi denetler. Sebeke beslemesinden motora kadar
olanizolasyon direnci ve tiim izolasyon hatalari ilgili kabin tnitesinde algilanir. iki calisma degeri
(1kQ... 10 MQ arasinda) ayarlanabilir. Bir calisma degerinin altinda kalindiginda terminalde bir
uyarl mesaji gériintilenir. Sistem bildirim rolesi aracihigiyla bir sistem hatasi verilir.

Kabin Gnitesinin teslimat durumunda, sistem durumu (galvanik olarak birbiriyle bagl bir
sebekede bir veya daha fazla tiketici) ve koruma felsefesi (izolasyon hatasi durumunda
aninda kapanma veya calismaya sinirli olarak devam etme) bilinmez. izolasyon monitdriiniin
bildirim roleleri, misteri tarafinda bir ariza veya uyari zincirine baglanmaldir.

Givenlik uyarisi

Not
izolasyon monitérii sayisi

Birbirleriyle galvanizli olarak baglanan bir sebeke icinde yalnizca bir izolasyon monitori
kullanilmalidir!

Not
Temel parazit giderme modiiliine giden baglanti braketinin fabrikada cikarilmasi

izolasyon denetlemesi opsiyonu kullanildiginda, temel parazit giderme modiiliine giden
baglanti braketleri fabrikada cikarilir ve kabin lnitesine dahil edilir (bkz. bolim "Elektrik
kurulumu/Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) isletimde temel parazit giderme
modiliine giden baglanti braketinin cikariimasi®).

izolasyon monitériindeki kumanda elemanlari ve géstergeler

BENDER.# A-ISOMETER® IRDHITS

R =086k F~LH

CACKCICIRXE:

1 2 3 4 5 6 7
Resim 4-29  izolasyon monitdriindeki kumanda elemanlari ve géstergeler
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Tablo 4-56  izolasyon monitériindeki kumanda elemanlarinin ve gdstergelerin anlamlari

Pozisyon Anlami

1 INFO tusu: Standart bilgilerin sorgulanmasi /
ESC tusu: Menide geri gitme fonksiyonu

2 TEST tusu: Kendi kendine test cagrisi
Yukari ok tusu: Parametre degistirme, kaydirma

3 RESET tusu: izolasyon ve hata mesajlarini silme
Asadi ok tusu: Parametre degistirme, kaydirma

4 Mend tusu: Men( sistemi cagrisi
Enter tusu: Parametre degisikliginin onaylanmasi

5 Alarm LED'i 1 yaniyor: izolasyon hatasi, ilk uyari esik degerine ulasildi

Alarm LED'i 2 yaniyor: izolasyon hatasi, ikinci uyari esik degerine ulasildi

7 LED yaniyor: Sistem hatasi mevcut

Baglanti

Tablo 4-57  izolasyon monitériindeki baglantilar

Terminal Teknik Bilgiler

Al 6 A emniyet sigortasi (izerinden besleme gerilimi:
A2 ACB88...264V,DC77..286V

L1 Denetlenecek 3 AC sistemi baglantisi

L2

AK Baglanti cihazina baglanti

KE PE ile baglanti

T1 Harici test tusu

T2 Harici test tusu

R1 Harici sifirlama tusu (acma kontagi veya tel kopri, aksi halde hata mesaji kaydedilmez)
R2 Harici sifirlama tusu (agcma kontagi veya tel koprii)
F1 F1, F2 fonksiyon girisi yardimiyla STANDBY:

F2

M+ Harici kQ gostergesi, analog cikis (O ... 400 pA)
M- Harici kQ gostergesi, analog cikis (O ... 400 pA)

A Seri arabirim RS485

B (120 Ohm direnc ile sonlandirma)

11 ALARM 1 bildirim rélesi (temel)

12 ALARM 1 bildirim rélesi (acma kontagr)

14 ALARM 1 bildirim rolesi (kapatma kontadr)

21 ALARM 2 bildirim rélesi (temel)

22 ALARM 2 bildirim rélesi (agma kontagr)

24 ALARM 2 bildirim rolesi (kapatma kontadr)

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?
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Teshis

isletimde ve ariza durumunda ortaya cikan mesajlar (-B101'deki LED'lerin anlami), cihazla
birlikte verilen musteri DVD'sindeki isletim kilavuzunda bulunabilir.

4.10.20 Communication Board CAN CBC10 (opsiyon G20)

Aciklama

160

s

A L T

I
I
|
|
I

Resim 4-30 lletisim karti CAN CBC10

CANopen iletisim yapi grubu CBC10 (Communication Board CAN) ile, SINAMICS tahrik
sistemindeki tahrikler Ust diizey otomasyon sistemleri ile bir CAN-Bus araciligiyla baglanir.

CANopen opsiyon moduilli, CAN Bus sistemi ile baglanti icin iki adet 9 kutuplu SUB-D soket
kullanir.

Soketler giris ve cikis olarak kullanilabilir. Kullaniimayan kutuplar kaplanir.

Digerlerinin yani sira asagidaki baud hizlari da desteklenir: 10, 20, 50, 125, 250, 500,
800 kBaud ve 1 MBaud.

DiKKAT

isletimde cikarma ve takma nedeniyle opsiyon kartlarinin hasar gérmesi veya
arizalanmasi

Opsiyon kartlarinin calisma sirasinda c¢ikarilmasi ve takilmasi, opsiyon kartlarina zarar verebilir
veya fonksiyon arizasina neden olabilir.

¢ Bu nedenle, opsiyon kartlarini yalnizca Control Unit'in gerilimi kesildiginde cikarin ve takin.

Bu modiil, fabrikada Control Unit'in Option Slot'una monte edilir.
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Arabirimlere genel bakis

X451 g (¢] —
o [F'e]
CAN kovani e <k
[e] >
°, p

O 9
X452 o
CAN pimi 2
>

6SL.3055-0AA00-2CA0

\

Resim 4-31 lletisim karti CAN CBC10
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CAN Bus arabirimi -X451

Tablo 4-58  CAN Bus arabirimi -X451
Konektér | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler
3 |1 yedek, kullanmayiniz
@ 2 CAN_L CAN sinyali (dominant low)
(‘:_ 3 CAN_GND CAN sase
e O 4 yedek, kullanmayiniz
'e) o 5 CAN_SHLD opsiyonel blendaj
o Ol Is GND CAN sase
O '? 7 CAN_H CAN sinyali
8 yedek, kullanmayiniz
@ 9 yedek, kullanmayiniz
—

Soket turii: 9 uclu SUB-D yuvasi

DiKKAT

Yanlis soket nedeniyle CAN arabiriminin tahrip olmasi

isletimde CAN Bus arabirimlerine PROFIBUS soketleri baglanirsa; bu, CAN arabirimlerinin tahrip
olmasina neden olabilir.

* CAN Bus arabirimlerine herhangi bir PROFIBUS soketini baglamayin.

CAN Bus arabirimi -X452

Tablo 4-59  CAN BUS arabirimi -X452
Konektdr | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler
= 1 yedek, kullanmayiniz
[-'-:_:-l-' 2 CAN_L CAN sinyali (dominant low)
R Y BE CAN_GND CAN sase
. 4 yedek, kullanmayiniz
: : 5 CAN_SHLD opsiyonel blendaj
. 6 GND CAN sase
- 7 CAN_H CAN sinyali
( | 8 yedek, kullanmayiniz
9 yedek, kullanmayiniz
Soket tlri: 9 kutuplu SUB-D soketi (pimler)
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CAN Bus lizerinden iletisim hakkinda daha fazla bilgi

Not
Daha fazla bilgi
CANopen arabiriminin eksiksiz islevselligi ve kullaniminin ayrintili bir aciklamasi, ilgili fonksiyon

kitabinda mevcuttur. Bu doklimantasyon birlikte verilen misteri DVD'sinde "Ek dokiimantasyon"
olarak bulunur.

4.10.21 Communication Board Ethernet CBE20 (opsiyon G33)

Aciklama

Resim 4-32  CBE20 Ethernet iletisim karti

PROFINET / SINAMICS Link | Ethernet/IP lizerinden iletisim icin CBE20 arabirim modulu
kullantlir.

Bu modiil, fabrikada Control Unit'in Option Slot'una monte edilir.

Yapi grubunda 4 Ethernet arabirimi mevcuttur, fonksiyon durumu ve iletisim diyagnozu
LED'ler araciliiyla saglanir.
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Arabirimlere genel bakis

MAC adresi

Baglanti noktasi 1

Baglanti noktasi 2
X1400 arabirimleri

(Ethernet arabirimleri)

Baglanti noktasi 3

Baglanti noktasi 4

— LED'ler:
Senkronizasyon (yesil)
Hata (kirmizi)

Resim 4-33  CBE20 Ethernet iletisim karti

Ethernet arabiriminin MAC adresi, CBE20 kartinin Ust tarafinda bulunur. Modil monte
edildiginde ilgili levha gériinmez.

Not
MAC adresinin not edilmesi

Moduli ilgili Control Unit'in Option Slot'undan cikarin ve sonraki devreye almada kullanilabilir
olmasi icin MAC adresini not edin.

Demontaj / Montaj

164

DiKKAT

isletimde cikarma ve takma nedeniyle opsiyon kartlarinin hasar gérmesi veya
arizalanmasi

Opsiyon kartlarinin calisma sirasinda cikariimasi ve takilmasi, opsiyon kartlarina zarar verebilir
veya fonksiyon arizasina neden olabilir.

¢ Bu nedenle, opsiyon kartlarini yalnizca Control Unit'in gerilimi kesildiginde cikarin ve takin.
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1. Option Board
sabitleme civatalarinin
gevsetilmesi

?

Torx T10

2. Option Board'un
disari gekilmesi

Sabitleme civatalari
M3/0,8 Nm

Resim 4-34  CBE20'nin Control Unit'in Option Slot'undan demontaji

X1400 Ethernet arabirimi

Tablo 4-60 Soket X1400, Port 1 -4

Konektér | Pin Sinyal adi Teknik Bilgiler
1 RX+ Alinan veriler +

8 2 RX- Alinan veriler -

i 3 TX+ Gonderilen veriler +
4 Yedek, kullanmayiniz
5 Yedek, kullanmayiniz
6 TX- Gonderilen veriler -
7 Yedek, kullanmayiniz
8 Yedek, kullanmayiniz
Yalitim ko- | M_EXT Yalitim, sabit bagh
vani

Soket tipi: RI45 priz (yuva)

Konvertor kabin dniteleri
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4.10.22

4.10.22.1

166

TM150 modiilii sicaklik sensorii (opsiyon G51)

Aciklama

Terminal Module'yi TM150 cok sayida sicaklik sensériiniin algilanmasi ve degerlendirilmesi icin
kullanilir. Sicaklik algilamasi, asagidaki sicaklik sensorleri icin -99 °C ila +250 °C arasindaki bir
sicaklik arahginda gerceklesir:

e PT100 (kablo kopmasi ve kisa devre denetimi ile)
e PT1000 (kablo kopmasi ve kisa devre denetimi ile)
e KTY84 (kablo kopmasi ve kisa devre denetimi ile)
e PTC (kisa devre denetimi ile)

e Bimetal agma kontadi (denetim olmadan)

Sicaklik sensoéri girisleri icin, her terminal blounda 1x2 iletken, 2x2 iletken, 3 iletken veya 4
iletken icin ilgili degerlendirme parametrelenebilir. TM150'de potansiyel ayirma yoktur.

Terminal Module TM150'ye maksimum 12 sicaklik senséri baglanabilir.

X501 pRrivE-CLIQ
X500 Arabirimler

X524
Elektronik akim
beslemesi

LED

X531-X536
Sicaklik sensori
girisleri

Blendaj baglantisi

Koruyucu iletken baglantisi
M4 /1,8 Nm

Resim 4-35  Terminal Module TM150
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Tablo4-61  X531-X536 sicaklik sensori girisleri
Konektor | Terminal | Fonksiyon Fonksiyon Teknik Bilgiler
1x2-/2x2ilet- |3 ve 4 iletken
ken
of1b 1 +Temp + 1x2 iletkenli sensorler icin sicaklik sensord baglan-
@[ a5 (Kanal x) (Kanal x) tis
@[ 3l 4 iletkenli sensorler icin 2. 6lctim hattinin baglan-
@[ ab tisi
2 -Temp - 1x2 iletkenli sensorler icin sicaklik sensord baglan-
(Kanal x) (Kanal x) tis
3 ve 4 iletkenlisensorlericin 1. 8lclim hattinin bag-
lantisi.
3 +Temp + 1. 2x2-, 3 ve 4 iletkenli sensorler icin sicakhk sensori
(Kanal y) (Sabit akim pozitifKanal x) | baglantisi
4 -Temp -l
(Kanal y) (Sabit akim negatifKanal
X)

maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

Sicaklik sensérl baglantisi Gizerinden 6lcllen akim: Yakl. 0,83 mA

3 iletkenli sicakhk sensorlerini baglarken, X53x.2 ve X53x.4 arasina bir kdpru yerlestirilmelidir.

Tablo 4-62  Kanal atamasi

Terminal Kanal numarasi [X] Kanal numarasi [y]

1x2-, 3 ve 4 iletken icin 2x2 iletken icin

X531 0 6

X532 1 7

X533 2 8

X534 3 9

X535 4 10

X536 5 11

/\ KAz

Sicaklik sensoriinde voltaj sicramasi durumunda elektrik carpmasi

Sicaklik sensorlerinin giivenli elektrik izolasyonu olmayan motorlarda, sinyal elektroniginde
voltaj sicramalari meydana gelebilir.

¢ Koruma izolasyonu gereksinimlerini karsilayan sicaklik sensérlerini kullanin.

Konvertor kabin dniteleri
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DiKKAT

KTY sicaklik sensérii yanlis baglanirsa, motorda hasar tehlikesi

KTY sicaklk sensorii yanlis kutuplamaile baglanirsa, motorun asiriisindidi tespit edilemez. Asiri
Isinma motora zarar verebilir.

e KTY sicaklik sensériiniin kutup baglantilarini dogru yapin.

DiKKAT

Sicaklik sensorii baglantilarinin képriilenmesi nedeniyle motorun asiri 1Isinmasi
"+Temp" ve "-Temp" sicaklik sensorit baglantilarinin kdprilenmesi, yanhs 6lcim sonuclarina yol
acar. Tespit edilmeyen asiri Isinma, motorda hasara neden olabilir.

* Birden cok sicaklik sensori kullanildiginda, sensorleri ayri ayri "+Temp"” ve "-Temp"
noktalarina baglayin.

DiKKAT

Sicaklik sensérlerine blendajsiz veya yanlis désenmis kablolar nedeniyle cihazin devre
disi kalmasi

Sicaklik sensérlerine giden blendajsiz veya yanls désenmis kablolar, glic tarafindan sinyal
isleme elektronigine baglanti yapilmasina neden olabilir. Bu, minferit bilesenlerin
arizalanmasina (cihazlarin tahrip olmasi) varacak diizeyde, tiim sinyallerin (hata mesajlari)
blyuk 6lciide bozulmasina yol acabilir.

* Sicakhk sensorlerine giden kablolar olarak yalnizca blendajli kablolar kullanin.

¢ Sicaklk sensorlerine giden kablolar ilgili motor hatti birlikte ydnlendiriliyorsa, bukimli
ciftler ve ayri ayri blendajli kablolar kullanin.

* Kablo blendajini her iki tarafta genis ylizeyli olarak topraklama potansiyeline baglayin.

Not
Cok yiiksek direncli hatlar nedeniyle yanlis sicaklik élciim degerleri
Cok uzun bir kablo veya cok kiiciik bir kablo kesiti ilgili sicaklik 6lciimini bozabilir (bir PT100'de

10 Q hat direnci, 6lclim sonucunu % 10 oraninda bozabilir). Bu, motorun gereksiz yere erken
kapanmasina neden olabilecek ¢ok yiiksek 6lcim degerlerine neden olur.

* Sadece = 300 m uzunlukta kablolari kullanin.
* > 100 m kablo uzunluklarr icin = 1 mm? kesitli kablolar kullanin.
* Bir hat direnci ayar gerceklestirin (TM150'de yazilim fonksiyonu).
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Koruyucu iletken baglantisi ve blendaj destegi

Asagidaki sekil, blendaj destekleri icin Weidmuiller'den tipik bir blendaj baglanti kelepcesini

goOstermektedir.
u |

>

N

~
a

@ Koruyucu iletken baglantisi M4 / 1,8 Nm
@ Weidmiiller'den blendaj baglanti kelepcesi, Tip: KLBU CO1, Siparis numarasi: 1753311001
Resim 4-36  Blendaj destegi ve koruyucu iletken baglantist TM150
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4.10.22.3 Baglanti 6rnekleri

| — —_
X+
PT1000 XXX DCXACXCX X | (B ®
+1 (X
\—‘:_% _|C ()
X53x
| — —_
A+ 9
PT100/ B - (x) x3
FT1000 QOOOOOOOOOOOOOOO%% R
|
X83x

PT100/

PT1000 Wg + Temp ()
L HX]| - Temp (x) o0
I 2| +Temp (y)

-T

PT100/ - emp )

PT1000 XX XX XX XX XXX XXX ] 83
|-

Resim 4-37  Terminal Module TM150'nin X53x sicaklik sensoru girislerine 2x2, 3 ve 4 iletkenli PT100/PT1000 baglantisi
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Resim 4-38  Terminal Module TM150 icin baglanti 6rnegi
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4.10.23 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30 (opsiyon K50)

4.10.23.1 Aciklama

Motor gercek devir sayisinin algilanmasi icin SMC30 sensor moduli kullanilir. Doner pals
sensoriinden gelen sinyaller burada donusturilir ve degerlendirilmek lizere DRIVE-CLIQ
ayarlama arabirimi Gzerinden kullanima sunulur.

SINAMICS G150 ile baglantili olarak, asagidaki enkoderler SMC30 enkoder modiiliine
baglanabilir:

e TTL sensoru
e HTL sensorl

e KTY, PT1000 veya PTC sicaklik sensoru

Tablo 4-63  Besleme gerilimli baglanabilir sensor

Sensor tipi X520 (SUB-D) X521 (terminal) | X531 (terminal) | Hat kopma dene- | Remote Sense
timi (uzaktan algila-

ma)
HTL cift kutuplu 24 V evet evet evet evet hayir
HTL tek kutuplu 24 V evet evet evet hayir hayir
TTL cift kutuplu 24 V evet evet evet evet hayir

TTL cift kutuplu 5V evet evet evet evet X520'de
TTL tek kutuplu hayir hayir hayir hayir hayir

Tablo 4-64  Maksimum sinyal kablosu uzunluklan

Sensor tipi m cinsinden maksimum sinyal kablosu uzunlu-
gu
TTL 100
HTL tek kutuplu 100
HTL cift kutuplu 300

Not
Cift kutuplu baglanti tercih edilmelidir
Saglam aktarim yapisi nedeniyle, prensip olarak HT sensérlerde cift kutuplu baglanti tercih

edilmelidir. Yalnizca kullanilan sensor tipinin itmeli-cekmeli sinyalleri sunmamasi durumunda
tek kutuplu baglantiya gecilebilir.

Not
Yalnizca bir enkoder sistemi baglayin

Enkoder modiiliine, X520'ye veya X521 | X531'e yalnizca bir enkoder sistemi baglanabilir. Her
durumda kullanilmayan arabirim isgal edilmemelidir.
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(A=B=high sirasinda ve sonrasinda)

Parametre Tanimlama Esik ® Min. Maks. Birim
Sinyal seviyesi high Usitark 2 5 \Y
(X520 veya X521/X531'de ¢ift kutuplu TTL) V

Sinyal seviyesi low Ulfarc -5 -2 \Y
(X520 veya X521/X531'de cift kutuplu TTL) V

Sinyal seviyesi yiiksek U, Yiiksek 17 Vee \%
(tek kutuplu HTL) DUSUk 10 VCC \Y;
Sinyal seviyesi diistik u? Yiksek 0 7 V
(tek kUtUp|U HTL) Disik 0 2 \Y;
Sinyal seviyesi high Usitark 3 Ve \Y
(cift kutuplu HTL) ?

Sinyal seviyesi low ULfarc Ve -3 \
(cift kutuplu HTL) ?

Sinyal frekansi fs - 300 kHz
Kenar mesafesi tin 100 - ns
Sifir pals Aktif olmayan sire tL, 640 (taropni - w12 | ns
(A=B=high 6ncesi ve sonrasi)

Sifir pals Aktif stire tyi 640 taosni- 2 X to® | ns

" RS422 Normuna gore diger sinyal seviyeleri.

2 Miunferit sinyallerin mutlak seviyesi 0 V ve 6lclim sisteminin V. dederi arasinda degisiklik gosterir.

3 taoem Spesifik bir deger degildir, iz A'daki alcalan kenar ve iz B'deki bir sonraki yiikselen kenar arasindaki zamansal mesafedir.

4 Esik deger p0405.04 (kumanda mili) tizerinde ayarlanabilir (teslimat durumu "distik" bicimindedir).

<
<

tmin

A

Y

fs

tmin

A

\

»
>

Resim 4-39 A ve B taramasinin iki kenari arasindaki sinyal akisi: Pals sensorlerindeki iki kenar
arasindaki stire
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1
1
1
1
A-A* 1
1
1 1
;
1
B-B* |
1
1 1
1 1
1 1
R-R* ! !
1 1
! Tolerans aralig - Tolerans araligi - !
' to artan thi sifir pals tig !
L - i Lo,
. sifir pals kenari igin \
1 kenari igin ¢ 1
1 ALo-BHi 1

Resim 4-40  Sifir palsin tarama sinyallerine olan konumu

X521/X531'deki 5 V beslemeli enkoderlerde, kablo uzunlugu ilgili enkoder akimina baghdir
(0,5 mm? iletken kesitleri icin gecerlidir):

100 \
90

70

60 \
\ \
40 ™

30 \

Kablo uzunlugu [m]

S

20

10

0
0 0,05 0,1 0,15 0,2 0,25 0,3 0,35 0,4

Enkoder akim tiketimi [A]

Resim 4-41  Sensor akim tiketimine bagh sinyal hatti uzunlugu

Remote Sense (uzaktan algilama) 6zelligi olmayan sensoérlerde izin verilen kablo uzunlugu
100 m ile sinirlidir (nedeni: Gerilim diistist, kablo uzunluguna ve sensor akimina baghdir).
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X500
DRIVE-CLIQ arabirimi

X524
Elektronik akim beslemesi

LED'ler

X520
HTL, TTL -
iletken kopma algilamasi

HTL, TTL - X521
lletken kopma

algilamasi X531

Blendaj baglantisi
Koruyucu iletken baglantisi
M4 /1,8 Nm

Resim 4-42  Sezici modili SMC30
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4.10.23.2 Baglanti

X520: iletken kopma algilamasi olan HTUTTL enkoder icin enkoder baglantisi 1

Tablo 4-66 X520 sensor baglantisi

Konektdr | Pin Sinyal adi Teknik Bilgiler
P +Temp Sicaklik sensorii baglantisi KTY84-1C130 /
@ PT1000 / PTC
/T;;\' 2 Yedek, kullanmayiniz
] o 3 Yedek, kullanmayiniz
g 0 4 P-Encoder5V /24 V Sensdr beslemesi
o 0 5 P-Encoder5V/24V Sensor beslemesi
0 g 6 P-Sense Sensor beslemesi sensor girisi
O 0 7 M-Encoder (M) Sensor beslemesi sasesi
O o 8 -Temp ” Sicaklik sensérti baglantisi KTY84-1C130/
1/ PT1000 / PTC
: ;' 9 M-Sense Sensor girisi sasesi
10 R Referans sinyali R
11 R* Ters referans sinyali R
12 B* Ters kademeli sinyal B
13 B Kademeli sinyal B
14 A* Ters kademeli sinyal A
15 A Kademeli sinyal A

Soket tipi: 15 uclu SUB-D yuvasi

Sicaklik senséri baglantisi izerinden dlciilen akim: 2 mA

D Sicaklik 8lctiminin dogrulugu:
- KTY: £7 °C (dederlendirme dahil)
- PT1000: +5 °C (DIN EN 60751 uyarinca PT1000 tolerans sinifi B, degerlendirme dahil)
- PTC: £5 °C (degerlendirme dahil)

/\ ikaz

Sicaklik sensoriinde voltaj sicramasi durumunda elektrik carpmasi

Sicaklik sensorlerinin glivenli elektrik izolasyonu olmayan motorlarda, sinyal elektroniginde
voltaj sicramalari meydana gelebilir.

¢ Yalnizca koruma izolasyonu gereksinimlerini karsilayan sicaklik sensérlerini kullanin.

176
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DiKKAT

Sicaklik sensorlerine blendajsiz veya yanlis dosenmis kablolar nedeniyle cihazin devre
disi kalmasi

Sicaklik sensérlerine giden blendajsiz veya yanlis dosenmis kablolar, glc tarafindan sinyal
isleme elektronigine baglanti yapilmasina neden olabilir. Bu, miinferit bilesenlerin
arizalanmasina (cihazlarin tahrip olmasi) varacak diizeyde, tim sinyallerin (hata mesajlari)
biylik 6lciide bozulmasina yol acabilir.

¢ Sicakhk sensorlerine giden kablolar olarak yalnizca blendajli kablolar kullanin.

* Sicaklik sensorlerine giden kablolar ilgili motor hatti birlikte yonlendiriliyorsa, bukimli
ciftler ve ayri ayri blendajli kablolar kullanin.

¢ Kablo blendajini her iki tarafta genis ylizeyli olarak sasi potansiyeline baglayin.

DiKKAT

KTY sicaklik sensorii yanlis baglanirsa, motorda hasar tehlikesi

KTY sicakhk sensoriiyanlhs kutuplamaile baglanirsa, motorun asiriisindigi tespit edilemez. Asir
Isinma motora zarar verebilir.

e KTY sicaklik sensoriiniin kutup baglantilarini dogru yapin.

DiKKAT

Yanlis besleme gerilimi nedeniyle enkoderde hasar

Sensor besleme gerilimi 5V veya 24 V icin parametrelendirilebilir. Hatali parametreleme ilgili
enkoderi tahrip edebilir.

* Uygun besleme gerilimini secin.

X521/ X531: iletken kopma algilamasi olan HTL/TTL enkoder icin enkoder baglantisi 2

Tablo 4-67 X521 sensor baglantisi

Konektér | Terminal Sinyal adi Teknik Bilgiler

- 1 A Kademeli sinyal A

fa 2 A* Ters kademeli sinyal A

{'; 3 B Kademeli sinyal B

n 4 B* Ters kademeli sinyal B

[= 5 R Referans sinyali R

= 6 R* Ters referans sinyali R

@ 7 CTRL Kontrol sinyali

8 M Endiktivite lizerinden sase
maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?
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Not
Tek kutuplu HTL enkoderlerin isletimi

Tek kutuplu HTL enkoderlerin isletiminde A*, B*, R* terminal blogunda M_Encoder ile (X531)
képrileme gerceklestirilmelidir.

Tablo 4-68 X531 sensor baglantisi

Konektér | Terminal Sinyal adi Teknik Bilgiler

—_ 1 P-Encoder 5V /24 V Sensor beslemesi

P 2 M-Encoder Sensdr beslemesi sasesi

{'; 3 -Temp " Sicaklk sensort KTY84-1C130 / PT1000 / PTC
o 4 +Temp " Sicaklik sensorti KTY84-1C130 / PT1000 / PTC
[= 5 Yedek, kullanmayiniz

~ 6 Yedek, kullanmayiniz

= 7 Yedek, kullanmayiniz

8 Yedek, kullanmayiniz

maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

Sicaklik sensori baglantisi Gizerinden 6lciilen akim: 2 mA

D Sicaklik 6lcimiiniin dogrulugu:
- KTY: £7 °C (degerlendirme dahil)
- PT1000: +5 °C (DIN EN 60751 uyarinca PT1000 tolerans sinifi B, degerlendirme dahil)
- PTC: £5 °C (degerlendirme dahil)

/\ ikaz

Sicaklik sensdriinde voltaj sicramasi durumunda elektrik carpmasi

Sicaklik sensorlerinin glivenli elektrik izolasyonu olmayan motorlarda, sinyal elektroniginde
voltaj sicramalari meydana gelebilir.

¢ Yalnizca koruma izolasyonu gereksinimlerini karsilayan sicaklik sensorlerini kullanin.

DiKKAT

Sicaklik sensorlerine blendajsiz veya yanlis dosenmis kablolar nedeniyle cihazin devre
disi kalmasi

Sicaklik sensorlerine giden blendajsiz veya yanlis désenmis kablolar, glic tarafindan sinyal
isleme elektronigine baglanti yapilmasina neden olabilir. Bu, minferit bilesenlerin
arizalanmasina (cihazlarin tahrip olmasi) varacak diizeyde, tiim sinyallerin (hata mesajlari)
biyuk 6lciide bozulmasina yol acabilir.

* Sicaklik sensorlerine giden kablolar olarak yalnizca blendajli kablolar kullanin.

e Sicakhk sensorlerine giden kablolar ilgili motor hatti birlikte ydnlendiriliyorsa, bukimli
ciftler ve ayri ayri blendajli kablolar kullanin.

* Kablo blendajini her iki tarafta genis ylizeyli olarak sasi potansiyeline baglayin.
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DiKKAT

KTY sicaklik sensérii yanlis baglanirsa, motorda hasar tehlikesi

KTY sicaklik sensorii yanlis kutuplamaile baglanirsa, motorun asiriisindidi tespit edilemez. Asiri
Isinma motora zarar verebilir.
e KTY sicaklik sensériiniin kutup baglantilarini dogru yapin.

DiKKAT

Yanlis besleme gerilimi nedeniyle enkoderde hasar

Sensoér besleme gerilimi 5 V veya 24 V icin parametrelendirilebilir. Hatali parametreleme ilgili
enkoderi tahrip edebilir.

* Uygun besleme gerilimini secin.

Not
Terminaller ilizerinden enkoder baglantisi icin kablo blendaji

Sensor badlantisinin terminaller aracilidiyla yapildigi durumda, hat (yalitim) kilifinin moddile
yerlestirilmis olmasina dikkat edilmelidir.

4.10.23.3 Baglanti 6rnekleri

Baglanti 6rnegi 1: HTL sensori, cift kutuplu, sifir isareti yok -> p0405 = 9 (hex)

T

\
1
I
[l
1

—]

izA

iz A*
izB

iz B*
Sifir pals

X X

X XX
k2t | X X X

Ters sifir pals
CTRL
Kutle

Sensor beslemesi 24 V

Sensor beslemesi sasesi

Resim 4-43  Baglanti 6rnegi 1: HTL sensord, tek kutuplu, sifir isareti yok
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Baglanti 6rnegi 2: TTL sensori, tek kutuplu, sifir taramasi yok -> p0405 = A (hex)
T T

izA
7;'2F—iZA*
2—|izB

— iz B*

X

5

Y @— | Sifir pals
7 @— | Ters sifir pals
800

LS

CTRL
@— | Kiitle

I
: 5 @— | Enkoder beslemesi 5 V
i @— | Sensor beslemesi sasesi

Resim 4-44  Baglanti 6rnegi 2: TTL sensord, tek kutuplu, sifir taramasi yok

4.10.24 Motor devrinin ve faz acisinin algilanmasi icin Voltage Sensing Module
(opsiyon K51)

Aciklama

Voltage Sensing Module VSM10, asagidaki islevlerin uygulanabilmesi amaciyla motor
tarafindaki gerilim egrisini kaydetmek icin kullanilir:

+ Onceden dénen bir tezgaha gecis gerekliligiyle (hizli yeniden baslatma islevi) siirekli uyarilan
bir senkron makinenin enkoder olmadan calistiriimasi.

* Blylk asenkron makinelerin hizli yeniden baslatmasi: Gerilim algilamasi, motorun
miknatislama giderme suresini ortadan kaldirir.

Gerilim algilama yapi grubundaki terminaller (-B51) fabrikada 6nceden atanmistir ve sistem
tarafinda degistiriimemeleri gerekir.

Enkodersiz surekli uyarilan bir senkron makine isletiminde, p1200 tzerinden "Hizli yeniden
baslatma" fonksiyonu da etkinlestirilmelidir.

VSM10 Voltage Sensing Module'deki soket koprusiiniin ¢cikarilmasi

Cihazi topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) calistirirken, bilesenin alt tarafindaki X530
terminalinde bulunan soket koprisu ilgili Voltage Sensing Module'den (VSM10) cikariimalidir.
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Aciklama
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Terminaldeki tespit yaylarini gevsetmek icin, tornavida veya uygun baska bir alet kullanin ve
soket képrasiini disari cekin.

Soket kopriilii X530 terminali Yaylarin gevsetilmesi ve soket kdprusiiniin disari

cekilmesi

Not

Topraklanmamis bir sebekede ilgili baglanti braketinin cikarilmamasi nedeniyle hatali
tetikleme

Topraklanmamis bir sebekede (IT sebekesi) soket kopriisti ¢ikarilmazsa, hassas IT sebekesi
izlemede hatali tetikleme meydana gelebilir.

» Topraklanmamis bir sebeke (IT sebekesi) olmasi durumunda, soket képrisind cikarin.

Ek enkoder modiilii SMC30 (opsiyon K52)

Opsiyon K50 ile, kabin Gnitesine bir SMC30 enkoder modulii dahildir. Ek bir SMC30 enkoder
modili, Safety Integrated Extended Functions kullaniminda giivenli gercek deger tespiti saglar
(Lisansa tabi: Opsiyon KO1).

Not
Safety Integrated Fonksiyon kitabi
Safety-Integrated fonksiyonlarinin calisma bicimine ve kullanimina iliskin ayrintili aciklamalar

ilgili fonksiyon kitabinda mevcuttur. Bu isletim kitabi, cihaz ile birlikte teslim edilen musteri
DVD'sinde ilave dokiimantasyon olarak yer alir.
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4.10.26 Miisteri terminal seridi TM31 (opsiyon G60)

Aciklama

Opsiyon G60 ile, kabin lnitesine bir TM31 arabirim moduli (misteri terminal seridi —A60)
dahildir. Bu sayede asagidaki arabirimler kullanima sunulur:

» 8dijital giris

o 4 cift yonlU dijital giris/cikis

e 2 degistirme kontakh réle cikisi

* 2 analog giris

* 2 analog cikis

e 1 sicaklik sensori girisi (KTY84-130/PTC)

Arabirimlerin aciklamasi "Elektrik kurulumu/Sinyal baglantilari" béliimiinde bulunabilir.

Musteri terminal seridi arabirimlerinin sistem tarafindaki entegrasyonu, devreye alma
sirasinda secilebilen fabrika ayarli makrolar kullanilarak gerceklestirilir.

4.10.27 Ek miisteri terminal seridi TM31 (opsiyon G61)

Aciklama

Opsiyon.G6O ile, kabin Gnitesine bir TM31 arabirim modili (misteri terminal seridi —A60)
dahildir. Ikinci bir modil (-A61), tahrik sistemi icindeki mevcut dijital giris/cikis sayisini ve analog
giris/cikis sayisini su sekilde genisletir:

o 8dijital giris

o 4 cift yonli dijital giris/cikis

e 2 degistirme kontakli role cikisi

¢ 2 analog giris

e 2 analog cikis

e 1 sicaklik sensorii girisi (KTY84-130/PTC)

ikinci TM31 entegrasyonu sistem tarafinda gerceklestirilmelidir. Burada bir fabrika 6n atamasi
ongorilmemistir.
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4.10.28 Terminal Board TB30 (opsiyon G62)

Aciklama

U LA LT

=
— B
- |
- |
— B
- |

Resim 4-45  Klemens blogu TB30

Terminal Board TB30, Control Unit'i dijital girisler/dijital cikislar ve analog girisler/analog
cikislarla genisletme secenegi sunar.

Terminal Board TB30 sunlarti icerir:

« Dijital girislerin/dijital cikislarin akim beslemesi
* 4 dijital giris

o 4 dijital cikis

* 2 analog giris

e 2 analog cikis

Terminal Board TB30, Control Unit'in Option Slot'una takilir.
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Control Unit'te sinyal hatti blendaji icin bir blendaj destegi bulunur.

DiKKAT

isletimde cikarma ve takma nedeniyle opsiyon kartlarinin hasar gérmesi veya
arizalanmasi

Opsiyon kartlarinin calisma sirasinda ¢ikariimasi ve takilmasi, opsiyon kartlarina zarar verebilir
veya fonksiyon arizasina neden olabilir.

* Bu nedenle, opsiyon kartlarini yalnizca Control Unit'in gerilimi kesildiginde cikarin ve takin.

Bu moddil, fabrikada Control Unit'in Option Slot'una monte edilir.

Arabirimlere genel bakis

TB30
X424 |mg| J
Dijital ¢ikislar igin El
Dijital gikislar L] MI

T
X481 )

Dijital girisler/gikislar

X481

!

RLPUPWN

X482
Analog giris/gikislar

.Loﬂﬂﬂl-wa"
X482

6SL.3055-0AA00-2TAO

)

Resim 4-46  Terminal Board TB30 arabirimine genel bakis
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Baglantiya genel bakis
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Resim 4-47  Terminal Board TB30 baglantisina genel bakis

X424 Dijital cikislar icin akim beslemesi

Tablo 4-69  Terminal blogu X424

Konektér | Terminal Fonksiyon Teknik Bilgiler
+ Im beslemesi erilim: 4 ... 28,
E__ Akim besl i Gerilim: DC 24V (20,4 ... 28,8 V)
I "'I N AKim beslemesi | Akim tiketimi: Maks. 4 A
dijital cikis basina maksimum 0,5 A)
[ M Kiitle (dijital gtk bas :
[E: gl — Soketteki kopri Gzerinden maksimum akim: 20 A
M Katle (UL/CSA uyarinca 15 A)
maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?
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Baglanabilir maksimum kablo uzunlugu 10 m'dir.

Not

Her iki "+" ya da "M" terminalleri fiste kdprulenmistir. Boylece besleme geriliminin baglanmasi
saglanir.

Bu akim beslemesi sadece dijital cikislar icin gereklidir.
Elektronik akim beslemesi ve analog girislerin/cikislarin akim beslemesi, ilgili Control Unit'in
opsiyon yuvasi tUzerinden saglanir.

Not

Dijital cikislarin akim beslemesi ve Control Unit'in elektronik akim beslemesi izole edilmistir.

Not

Eder 24 V beslemesinde kisa siireli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

X481 dijital girisler/cikislar

Tablo 4-70  Terminal blogu X481

Konektér | Terminal | Tanim Teknik Bilgiler
1 DIO Gerilim:-3...30V
OU1P L ~E Tipik akim tiiketimi: DC 24 V'de 10 mA
@[ 21> 3 o2 Referans topraklama: X424.M
Giris gecikmesi:
O34 DI 3 -"0" ->"1" icin: 20 ps
@[ 4| -"1"->"0"icin: 100 ps
Seviye (dalgalanma dahil)
@E = High seviye: 15...30V
[D][ GO Low seviye: -3 ...5V
[D}[ 715 5 DO O Gerilim: DC 24 V
6 DO 1 Maks. cikis basina ylk akimi: 500 mA
@E 80 - DO 2 Referans topraklama: X424.M
Surekli kisa devre korumali
8 DO 3 Cikis gecikmesi:
-"0"->"1"icin: 0,5 A omik ylkte tipik 150 ps (500 ps
maksimum)
-"1"->"0"icin: 0,5 A omik ylkte tipik 50 ps
Devre frekansi:
- Omik yukte: Maks. 100 Hz
- Enduktif ylkte: Maks. 0,5 Hz
- Lamba yukinde: Maks. 10 Hz
Maksimum lamba ytki: 5 W
maks. baglanabilir enine kesit: 0,5 mm?

" DI: Dijital giris, DO: Dijital cikis
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Not
Acik giris
Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.

Akim beslemesi ve dijital girisler/cikislarin Control Unit'e izoledir.

Not
Kisa sureli gerilim kesintileri

Eder 24 V beslemesinde kisa siireli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

X482 Analog girisler/cikislar

Tablo 4-71  Terminal blogu X482

Konektér | Terminal | Tanim Teknik Bilgiler
@[ 115 1 Al O+ Analog girisler (Al)
2 Al 0- Gerilim:-10 ... +10 V; R;: 65 kQ
@[ 2p 3 Al 1+ Ayni takt araligi: 30 V
@[ 3D, Al 1- Céziiniirliik: 13 Bit + &n isaret
[Ij}[ 4|5 AO 0+ Analog cikislar (AO)
[D)E 506 AO 0- Gerilim arahgi:-10 ... +10V
7 AO 1+ Yik akimi: Maks. -3 ... +3 mA
@[ 6P 8 AO 1- Cozindirluk: 11 Bit + 6n isaret
[D}[ 7D Stirekli kisa devre korumali
m]HE:]=
maks. baglanabilir enine kesit: 0,5 mm?

" Al: Analog giris, AO: Analog cikis

Not
izin verilen gerilim degerleri

Analogdan dijitale dénistiirmede yanlis sonuclari 6nlemek icin, toprak potansiyeline karsi
analog diferansiyel gerilim sinyallerinin maksimum ofset gerilimi +30 V olmalidir.

Not
Acik giris
Acik bir giris kabaca "0 V" olarak yorumlanir.

Analog girislerin/cikislarin gerilim beslemesi, X424 aracilidiyla degil, Control Unit'in Option
Slot'u lizerinden gerceklesir.

Blendaj, Control Unit'e yerlestirilir.
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Control Unit'teki TB30 blendaj baglantisi

Control Unit'teki

M3/0,8 Nm blendaj destegi

X482
Analog girisler/
cikislar

Resim 4-48  TB30 blendaj baglantisi

Kablolar désenirken, bu kablolar icin izin verilen biikiilme yaricaplarinin asilmamasina dikkat
edilmelidir.

4.10.29 1 eksen icin Safety lisansi (opsiyon KO1)

Aciklama
Safety Integrated Basic Functions icin lisans gerekmez. Ote yandan, Safety Integrated Extended
Functions, Safety fonksiyonlarina sahip gerekli her eksen icin bir lisans gerektirir. Burada hangi
Safety fonksiyonlarinin ne kadar kullanilacagr énemli degildir.
Opsiyon K01 ile CompactFlash kartinda 1 eksen icin Safety lisansi dahil edilmis ve
etkinlestirilmistir.

Lisanslar

Gerekli lisans opsiyonel olarak CompactFlash karti ile siparis edilebilir.

Sonradan alinan lisanslar icin islemler internet tizerinden "WEB License Manager" araciligiyla
bir lisans anahtari olusturularak gerceklestirilir:
http://www.siemens.com/automation/license

Etkinlestirme

ilgili lisans anahtar p9920 parametresinde ASCII kod olarak girilir. p9921 = 1 parametresi
aracilidiyla lisans anahtari etkinlestirilir.
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Yetersiz lisans durumunda asagidaki uyari gériinttlenir ve LED yanar:
¢ Uyari A13000 - Lisans yetersiz
¢ READY LED'i = 0,5 Hz ile yesillkirmizi yanip séner

Not
Safety Integrated Fonksiyon kitabi
Safety-Integrated fonksiyonlarinin calisma bicimine ve kullanimina iliskin ayrintili aciklamalar

ilgili fonksiyon kitabinda mevcuttur. Bu isletim kitabi, cihaz ile birlikte teslim edilen musteri
DVD'sinde ilave dokiimantasyon olarak yer alir.

Yardimci akim beslemesi, AC 230 V (opsiyon K74)

Yardimci akim beslemesi, kabin Unitesinin harici sistem tarafi kontrol devreleri icin gerekli
yardimci gerilimleri saglar.

Yardimci akim beslemesinin ayarlanmasi (-T10)

Kabin Gnitesinin yardimci gerilimlerini Gretmek icin Line Connection Module'e (-T10) bir
transformatdr monte edilmistir. Transformatdriin pozisyonu, birlikte teslim edilen yerlesim
planlarinda mevcuttur.

Teslimat durumunda, prizler her zaman en Uist kademeye ayarlanmis olmalidir.
Birincil taraftaki transformator terminalleri gerekirse mevcut sebeke gerilimine yeniden
baglanmalidir.

Kontrol akimi beslemesine ydnelik transformator ayari icin mevcut sebeke geriliminin atamasi
asagidaki tablolara gore gerceklestirilir.

Tablo 4-72  Dahili gerilim beslemesi icin mevcut sebeke geriliminin tahsis edilmesi, (3 AC 380 ... 480

V)
Sebeke gerilimi bdlgesi Priz Adaptasyon transformatérii prizleri (-T10) LH1 - LH2
342 ...390V 380V 1-2
391...410V 400V 1-3
411...430V 415V 1-4
431...450V 440V 1-5
451 ...470V 460V 1-6
471 ...528V 480V 1-7
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Tablo 4-73  Dahili gerilim beslemesi icin mevcut sebeke gerilimi atamasi, (3 AC 500 ... 600 V)

Sebeke gerilimi bélgesi Priz Adaptasyon transformatérii prizleri (-T10) LH1 - LH2
450...515V 500V 1-8
516 ... 540V 525V 1-9
541 ...560V 550V 1-10
561...590V 575V 1T-11
591...670V 600 V 1-12

Tablo 4-74 Dahili gerilim beslemesi icin mevcut sebeke gerilimi atamasi, (3 AC 660 ... 690 V)

Sebeke gerilimi bdlgesi Priz Adaptasyon transformatérii prizleri (-T10) LH1 — LH2
591...630V 600V 1-12
631...680V 660V 1 - 14, Terminal 12 ve 13 koprilenmistir
681...759V 690V 1-15, Terminal 12 ve 13 kdprilenmistir

Kopriler ayarlandiktan sonra sekonder gerilim degeri AC 230 V olmalidir.

DiKKAT

Ayarlanan gerilimin cok yiiksek olmasi nedeniyle maddi hasar

Terminaller gercek sebeke gerilimine yeniden baglanmazsa, cok yuiksek ayarlanan bir gerilim
bu cihaza zarar verebilir.

e Terminalleri gercek sebeke gerilimine gore ayarlayin.

4.10.31 "Safe Torque Off" ve "Safe Stop 1" kontrolii icin terminal modiilii (opsiyon
K82)

Aciklama

190

Opsiyon K82 ("Safe Torque Off" ve "Safe Stop 1" kontrolii icin terminal moddilii), opsiyon K82
olmadan da kullanilabilen, mevcut standart glivenlik fonksiyonlarina ait degisken kumanda
gerilimi bolgesi araciligiyla potansiyel ayriml kumanda islemi gerceklestirmek icin kullanihr.

Opsiyon K82 aracilidiyla, asagidaki Safety-Integrated fonksiyonlari (EN 61800-5-2 uyarinca
terimler) kontrol edilebilir:

» Safe Torque Off (STO)
» Safe Stop 1 (SS1) (zaman kontrollii)
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Not
Standart gereksinimleri
Entegre giivenlik fonksiyonlari; SINAMICS bilesenlerinin (Control Unit, Power Module) Safety

Integrated (SI) giris terminallerinden itibaren ilgili EN 61800-5-2, EN 60204-1, EN ISO 13849-1
Kategori 3 (6nceki EN 954-1) Performance Level (PL) d ve EN 61508 SIL 2 gerekliliklerini karsilar.

Opsiyon K82 ile birlikte; EN 61800-5-2, EN 60204-1 ve EN ISO 13849-1 Kategori 3 (ehemals
EN 954-1) Performance Level (PL) d ve EN 61508 SIL 2 gereklilikleri karsilanir.

Not
Safety Integrated Fonksiyon kitabi
Safety-Integrated fonksiyonlarinin calisma bicimine ve kullanimina iliskin ayrintili aciklamalar

ilgili fonksiyon kitabinda mevcuttur. Bu isletim kitabi, cihaz ile birlikte teslim edilen misteri
DVD'sinde ilave dokiimantasyon olarak yer alir.
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4.10.32 Terminal Module TM54F (opsiyon K87)

!

b

Resim 4-49  Terminal Module TM54F (opsiyon K87)

Aciklama

Terminal Module TM54F, SINAMICS'in Safety Integrated Extended islevlerini kontrol etmek icin
glvenli dijital giris ve cikislara sahip bir terminal genisletme modultddr.

TM54F ilgili DRIVE-CLIQ lzerinden dogrudan Control Unit'e baglanir.

TM54F (zerinde asagidaki arabirimler yer alir:

Tablo 4-75  TM54F arabirimlerine genel bakis

Tur Adet
Hata giivenligi olan dijital cikislar (F-DO) 4
Hata glvenligi olan dijital girisler (F-DI) 10
Sensor? akim beslemeleri, dinamik tepki destegi ile ? 2
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Tar Adet
Sensor? akim beslemesi, dinamik tepki destedi olmadan 1
Test durdurmasinda F-DO kontroli icin dijital girisler 4

" Sensorler: Komut verme ve algilama islemleri icin kullanilan hataya karsi dayanikli cihazlar, 6rn. acil
durdurma tuslari ve glvenlik kilitleri, pozisyon salterleri ve isik 1zgaralari / 1sik perdeleri.

2 Dinamik tepki: Sensor akim beslemesi; sensorlerin, hat yerlesiminin ve degerlendirme elektroniginin
kontrol edilmesi amaciyla zorunlu dinamik tepki olusturmak icin TM54F tarafindan acilir ve kapatilir.

TM54F, hata glivenligi olan 4 adet dijital cikis ve 10 adet dijital giris sunar. Hata glivenligi
olan dijital cikis; DC 24 V devreli bir cikistan, sase devreli bir cikistan ve devre durumu
kontroll icin bir dijital giristen olusur. Hata glvenligi olan dijital giris; iki adet dijital giristen
olusur.

Not
F-DO nominal degerleri

F-DO nominal degerleri, 0,5 A nominal akima sahip dijital dogru gerilim cikislarina yonelik
EN 61131-2 gerekliliklerine uygundur.

F-DI calisma alanlari, Tip 1 dijital girislere yonelik EN 61131-2 gerekliliklerine uygundur.

Not
iletkenlerin blendajlanmasi

F-Dl icin yalitimli hat modelinin kullanilmasina ve uzunlugunun > 30 m olmasina litfen dikkat
ediniz.

Not
Safety Integrated Fonksiyon kitabi
Safety-Integrated fonksiyonlarinin calisma bicimine ve kullanimina iliskin ayrintili aciklamalar

ilgili fonksiyon kitabinda mevcuttur. Bu isletim kitabi, cihaz ile birlikte teslim edilen musteri
DVD'sinde ilave dokiimantasyon olarak yer alir.

Safe Brake Adapter SBA AC 230 V (opsiyon K88)

Guvenlifren kontrolii (SBC), guivenlikleilgili uygulamalarda kullanilan bir glivenlik islevidir. Fren,
akimsiz durumda tahrik motorundaki yay glici ile etki eder. Akim icinden gectiginde fren
devreye girer (= Low active).

AC 230 V Safe Brake Adapter (Glvenli Fren Adaptori) fabrikada dolap Gnitesine monte edilir.
Gerilim besleme icin, Safe Brake Adapter (Glivenli Fren Adaptorii) Gzerindeki Terminal -X12'ye
bir besleme baglanir. Ayni sekilde kumanda islemleri icin, Safe Brake Adapter ve Control
Interface Module arasina fabrikada bir form kablosu baglanir.
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Sistem tarafinda freni kontrol etmek icin Safe Brake Adapter lizerindeki terminal -X14 ile fren
redresoru arasinda bir baglanti kurulmahdir. Alternatif akim frenlerinin dogrudan kontroliine
izin verilmez.

DiKKAT

DC 24 V fren baglantisi nedeniyle cihazin devre disi kalmasi

K88 opsiyonuna (Safe Brake Adapter AC 230 V) bir DC 24 V fren baglanmasi, Safe Brake
Adapter'e zarar verebilir ve bir cihazin devre disi kalmasina neden olabilir (frenin kapanmasi
LED ile gbsterilmez, sigorta tetiklenebilir, rélenin kontak 6mri azalir).

* Safe Brake Adapter AC 230 V'ye hicbir DC-24-V fren baglamayin.

Not
Fren kumandasinin maksimum kablo uzunlugu

Safe Brake Adapter AC 230 V ve fren arasinda izin verilen maksimum 300 m kablo uzunlugu
korunmahdir. Maksimum kablo uzunluguna iliskin kesin hesaplama icin, cihaz ile birlikte teslim
edilen misteri DVD'sinde yer alan SINAMICS - Distik gerilim Proje (konfigiirasyon) kitabi
bélimune bakiniz.

Hizli uyarma kesme islemi

Uyarilar

194

Bazi fren dogrultucu Urinleri, fren glictiniin DC tarafinda devreye girmesi icin iki ek baglantiya
sahiptir. Bu sekilde, fren bobininde hizli uyarma kesme islemi miimktin olur, yani frenleme etkisi
daha erken devreye girer.

Safe Brake Adapter, iki ek bagdlanti -X15:1 ve -X15:2 araciliiyla bu ttrdeki hizli uyarma
iptalini destekler. Bu fonksiyon, glivenli fren kumandasina dahil degildir.

Not
Yedek sigortalar

Yedek sigortalarin siparis numaralari, birlikte teslim edilen yedek parca listesinde mevcuttur.

Not
Standart gereksinimleri

Entegre glivenlik fonksiyonlari, SINAMICS bilesenlerinin (Control Unit, Motor Module) Safety
Integrated (SI) giris terminallerinden itibaren EN 61800-5-2, EN 60204-1, DIN EN ISO 13849-1
Kategori 3 (6nceki EN 954-1) gerekliliklerini ve Performance Level (PL) d ve IEC 61508 SIL2
gerekliliklerini karsilar.

Safe Brake Adapter (Opsiyon K88) ile; EN 61800-5-2, EN 60204-1, DIN EN ISO 13849-1 Kategori
3 (6nceki EN 954-1) gerekliliklerini ve Performance Level (PL) d ve IEC 61508 SIL 2 gerekliliklerini
karsilar.
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Not
Safety Integrated Fonksiyon kitabi
Safety-Integrated fonksiyonlarinin calisma bicimine ve kullanimina iliskin ayrintili aciklamalar

ilgili fonksiyon kitabinda mevcuttur. Bu isletim kitabi, cihaz ile birlikte teslim edilen misteri
DVD'sinde ilave dokiimantasyon olarak yer alir.

4.10.34 Control Unit CU320-2 PN (opsiyon K95)

Opsiyon K95 ile kabin Unitesi; iletisim, kontrol ve diizenleme fonksiyonlarini yéneten bir Control
Unit CU320-2 PN icerir.

Ust diizey iletisim icin bir PROFINET arabirimi mevcuttur.
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Baglantiya genel bakis

X100 - X103
DRIVE-CLIQ arabirimleri

Kablo blendajlari destegi

icin blendaj dili
Dijital X122
girisler/cikislar X132

Opsiyon yuvasi

X124
Elektronik akim beslemesi
X150 P2 %zj T
Eg
X150 P1
Sgoet ]

PROFINET arabirimleri

X127
LAN (Ethernet)

Basic Operator Panel
Basic Operator Panel

1)
Hafiza karti icin /

yuva

RESET tusu

DIAG tusu

1) LED ayrilmis

Resim 4-50  Control Unit CU320-2 PN baglantisina genel bakis (kapaksiz)
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LED'ler

RDY
COM

-— 1

OPT

Tip etiketi

Olgiim soketi
kontaklari

X140
Seri arabirim

Koruyucu iletken
baglantisi
M5 /3 Nm
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Koruyucu iletken
baglantisi
M5 /3 Nm

N
X140 Q
Seri arabirim 2
(RS 232)

oem: e o) s | | I |

Olgiim soketi kontaklari

| (B E IS
10 1 B[ albe s o
I === === == == ) [ | AE | RN

LT
"

=

|3
-

|

Resim 4-51 X140 arabirimi ve TO ile T2 arasindaki 6l¢ciim burclari - CU320-2 PN (alttan goriiniim)

DiKKAT

isletimde takip cikarma nedeniyle Option Board'da fonksiyon arizalari veya hasar

Opsiyon kartinin calisma sirasinda cikarilmasi ve takilmasi, fonksiyon arizalarina veya opsiyon
kartinda hasara neden olabilir.

¢ Bu nedenle, opsiyon kartini yalnizca Control Unit akimsiz durumdayken cikarin ve takin.
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Baglanti 6rnegi
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Resim 4-52  CU320-2 PN baglanti 6rnegi
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Tablo 4-76 ~ DRIVE-CLiQ arabirimi X100 ... X103

Konektér | Pin Sinyal adi Teknik Bilgiler
1 TXP Gonderilen veriler +
2 TXN Gonderilen veriler -
3 RXP Alinan veriler +
4 yedek, kullanmayiniz
5 yedek, kullanmayiniz
6 RXN Alinan veriler -
7 yedek, kullanmayiniz
8 yedek, kullanmayiniz
A +(24V) Voltaj beslemesi
B M (0V) Elektronik topraklama

Soket tipi: RJ45 priz

DRIVE-CLiQ arabirimleri icin kor kapak (50 adet) Siparis numarasi: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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X122: Dijital girisler/cikislar

Tablo 4-77  Terminal blogu X122
Konektor Pin Tanim ® Teknik Bilgiler
1 DIO Gerilim (maks.): DC-3 ... 430V
! O[[D 2 DI 1 Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
O[D] B D12 Potansiyel ayirma: Referans potansiyel Terminal M1'dir
O[D] Seviye (dalgalanma dabhil)
O'[[D 4 DI 3 High seviye: 15...30V
O[[D 5 DI 16 Low seviye: -3 ... +5V
Ol |e DI 17 Giris gecikmesi (tipik):
Olb "0" = "1"icin: 50 ps
O[[D "1" = "0"icin: 150 ps
O'[[D 7 M1 Terminal 1 ... 6 icin referans potansiyel
O[[D 8 M Elektronik topraklama
OH:'D 9 DI/DO 8 Giris olarak:
O[[]:l 17 M Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
Seviye (dalgalanma dabhil)
14007 [12 DIIDO 10 High seviye: 15 ... 30 V
13 DI/IDO 11 Low seviyesi:-3 ... +5V
14 M DI/IDO 8, 9, 10 ve 11 "hizli girisler"dir 2

Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 5 ps

"1" = "0"icin: 50 s

Cikis olarak:

Gerilim: DC 24V

Maks. cikis basina yiik akimi: 500 mA
Sirekli kisa devre korumali
Cikis gecikmesi (tipik/maks.): 3
"0" = "1"icin: 150 ps / 400 ps
"1" = "0"icin: 75 ps 1 100 ps
Devre frekansi:

Omik yukte: Maks. 100 Hz
Enduktif yikte: Maks. 0,5 Hz
Lamba yukiinde: Maks. 10 Hz
Maksimum lamba yiki: 5 W

Maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

V' DI: Dijital giris; DI/DO: Cift yonli dijital giris/cikis; M: Elektronik sasi; M1: Referans potansiyal

2 Hizh girisler 6lcme sensori girisleri olarak ya da sifir isaret yededi icin girisler olarak kullanilabilir.
3 Su deger icin bilgi: V.. =24 V; Ylik 48 Q; High ("1") = %90 V,,; Low ("0") = %10 V,,,
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Baglanabilir maksimum kablo uzunlugu 30 m'dir.

Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M1 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile sadlanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. Mterminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

Not

Eger 24 V beslemesinde kisa sireli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

Konvertor kabin dniteleri
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X132: Dijital girisler/cikislar

Tablo 4-78  Terminal blogu X132
Konektor Pin Tanim ® Teknik Bilgiler
1 DI 4 Gerilim (maks.): DC-3 ... 430V
! O[[D 2 DI 5 Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
O[D] B DI 6 Potansiyel ayirma: Referans potansiyel Terminal M2'dir
O[D] Seviye (dalgalanma dabhil)
O'[[D 4 DI 7 Yiiksek seviye: 15 ... 30 V
O[[D 5 DI 20 Low seviyesi: -3 ... +5V
Ol |e DI 21 Giris gecikmesi (tipik):
Olb "0" = "1"icin: 50 ps
O[[D "1" = "0"icin: 150 ps
O'[[D 7 M2 Terminal 1 ... 6 icin referans potansiyel
O[[D 8 M Elektronik topraklama
OH:'D 9 DI/DO 12 Giris olarak:
O[[]:l 17 M Tipik akim tlketimi: 24 Vicin 9 mA
Seviye (dalgalanma dabhil)
14 O[[D 12 DI/DO 14 YUksek seviye: 15 ... 30 V
13 DI/IDO 15 Low seviyesi:-3 ... +5V
14 M DI/DO 12, 13, 14 ve 15 "hizl girisler"dir ?

Giris gecikmesi (tipik):

"0" = "1"icin: 5 ps

"1" = "0"icin: 50 s

Cikis olarak:

Gerilim: DC 24V

Maks. cikis basina yiik akimi: 500 mA
Sirekli kisa devre korumali
Cikis gecikmesi (tipik/maks.): 3
"0" = "1"icin: 150 ps / 400 ps
"1" = "0"icin: 75 ps 1 100 ps
Devre frekansi:

Omik yukte: Maks. 100 Hz
Enduktif yikte: Maks. 0,5 Hz
Lamba yukiinde: Maks. 10 Hz
Maksimum lamba yiki: 5 W

Maks. baglanabilir enine kesit: 1,5 mm?

V' DI: Dijital giris; DI/DO: Cift yonli dijital giris/cikis; M: Elektronik sasi; M2: Referans potansiyal

2 Hizh girisler 6lcme sensori girisleri olarak ya da sifir isaret yededi icin girisler olarak kullanilabilir
3 Su deger icin bilgi: V.. =24 V; Ylk 48 Q; High ("1") = %90 V,,; Low ("0") = %10 V,,,
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Baglanabilir maksimum kablo uzunlugu 30 m'dir.

Not
Dijital girislerin calismasinin saglanmasi

Bir acik giris "Low" (diistik) olarak yorumlanir.
Dijital girislerin (DI) calisabilmesi icin, Terminal M2 baglanmalidir.

Bu, asagidaki dnlemlerden biri ile sadlanir:
1. Dijital girislerin referans sasesinin birlikte hareket ettirilmesi
2. Mterminaline bir kdpri. (Dikkat edin: Bu, bu dijital girisler icin potansiyel ayirmayi kaldirir.)

Not

Eger 24 V beslemesinde kisa sireli gerilim kesilmeleri olursa, bu esnada dijital cikislar inaktif
konuma alinir.

X127: LAN (Ethernet)

Not

Kullanim

Ethernet arabirimi X127, devreye alma ve teshis icin 6ngoériilmdstir ve bu nedenle her zaman
erisilebilir olmalidir (6rnegin servis icin).

Ek olarak, X127 icin asagidaki kisitlamalar gecerlidir:

* Yalnizca yerel erisime izin verilir

¢ Ag baglantisina izin verilmez veya sadece kapali devre dolabinda yerel ag baglantisina izin
verilir

Devre dolabina uzaktan erisim gerekliyse; sabotaj, niteliksiz veri manipulasyonu ve gizli
verilerin dinlenmesi yoluyla kétlye kullanimi 6nlemek icin ek glivenlik dnlemleri alinmalidir
(ayrica bkz. bélim "Endustriyel glivenlik (Sayfa 23)").

Tablo 4-79 X127 LAN (Ethernet)

Konektor | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler

1 TXP Ethernet ile gdnderilen veriler +
2 TXN Ethernet ile gdnderilen veriler -
3 RXP Ethernet ile alinan veriler +

4 Yedek, kullanmayiniz

5 Yedek, kullanmayiniz

6 RXN Ethernet ile alinan veriler -

7 Yedek, kullanmayiniz

8 Yedek, kullanmayiniz

Soket tipi: RI45 priz (yuva)
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Not

LAN (Ethernet) arabirimi Auto-MDI(X) (initesini desteklemez. iletisim ortaginin LAN arabirimi de
Auto-MDI(X)'i desteklemiyorsa, baglanti icin capraz bir kablo kullaniimalidir.

Diyagnoz amaclari icin X127 LAN arabirimi bir yesil ve bir sari LED ile donatilmistir. Bu sayede
asagidaki durum bilgileri gosterilir:

Tablo 4-80 X127 LAN arabirimindeki LED durumlari

LED Renk Durum Aciklama
Link Port - Kapali Olmayan veya hatali Link (baglantr)
Yesil Strekli 1sik 10 veya 100 Mbit baglanti mevcut
Activity Port |- Kapali islem yok
Sar Yanip sonen isik Gondermek veya almak

X140: Seri arabirim (RS232)

204

Seri arabirim izerinden, kumanda/parametrelendirme icin AOP30 kontrol paneli bagdlanabilir.
Arabirim, Control Unit'in alt tarafindadir.

Tablo 4-81 Seri arabirim (R$232) X140

Konektor | Pin Tanimlama Teknik Bilgiler
RxD Alinan veriler
TxD Gonderilen veriler
Kutle Referans sasisi

Soket tipi: 9 kutuplu SUB-D soketi

Not
AOP30'a giden baglanti hatt

AOP30'a giden baglanti hatti sadece cizimde gosterilen lic kontadi icerebilir; tamamen atanmis
kablo kullanilamaz.
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Tablo 4-82 X150 P1 ve X150 P2 PROFINET
Konektor | Pin Sinyal adi Teknik Bilgiler

1 RXP Alinan veriler +
2 RXN Alinan veriler -
3 TXP Gonderilen veriler +
4 Yedek, kullanmayiniz
5 Yedek, kullanmayiniz
6 TXN Gonderilen veriler -
7 Yedek, kullanmayiniz
8 Yedek, kullanmayiniz

Soket tipi: RJ45 kovani

Kablo tipi: PROFINET

Not
Baglanti hatlarn

PROFINET arabirimleri Auto-MDI(X) Unitesini destekler. Bu nedenle cihazlarin baglanmasi icin
capraz diizende olan ve olmayan hatlar kullanilabilir.

Diyagnoz amaciyla her iki PROFINET arabirimi birer yesil ve sari LED ile donatiimistir. Bu
sayede asagidaki durum bilgileri gosterilir:

Tablo 4-83 X150 P1 /P2 PROFINET arabirimindeki LED durumlari
LED Renk Durum Aciklama
Link Port |- Kapali Olmayan veya hatali Link (baglantr)
Yesil Surekliisik | 10 veya 100 MBIt Link mevcut
Activity - Kapali islem yok
Port Sari Yanip so- Port x'te verilerin alinmasi veya génderilmesi
nen isik

TO, T1, T2: Olciim soketi kontaklari

Tablo 4-84  Olciim soketi kontaklar TO, T1, T2
Konektor Priz (yuva) | Fonksiyon Teknik Bilgiler
MTOT1T2 M Kitle Gerilim:0...5V
BEEEl | To Olciim soketi kontagi 0 Cozhnarluk: 8 Bit
Blci ket K ~ Yiik akimi: maks. 3 mA
HiEER T Oletim soketi kontagt 1 stirekli kisa devre korumali
1 ‘ T2 Olclim soketi kontagi 2 Referans potansiyel terminal M'dir
Phoenix Contact iletken plaka konektori, Tip: ZEC 1,0/ 4-ST-3,5 C1 R1,4, Siparis numarasi: 1893708

Konvertor kabin dniteleri
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DIAG tusu

Hafiza karti icin

206

Not
iletken kesiti

Olciim soketi kontaklari sadece 0,2 mm?Zila 1 mm?Z iletken kesitleri icin uygundur.

Not
Olciim soketi kontaklarinin kullanimi

Olciim soketi kontaklari, devreye almada ve teshiste destek icin kullanilir. islevsel bir baglantiya
izin verilmez.

DIAG tusu servis islevleri icin rezerv edilmistir.

takma yeri

LSSGéELs
€S9 |

CL S soimyng

o80Ls
0
00420550
SNIwg3

Resim 4-53  Hafiza karti igin takma yeri

Not
isletimde hafiza kartinin cikarilmasi veya takilmasi nedeniyle sistem kesintisi

Hafiza karti calisma sirasinda cikarilir veya takilirsa, veriler kaybolabilir ve sistem durma
noktasina gelebilir.

» Hafiza kartini yalnizca Control Unit'in gerilimi kesildiginde cikarin ve takin.

Konvertor kabin tniteleri
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Not
Hafiza kartinin takma yonii

Hafiza kartini yalnizca yukaridaki resimde goésterildigi gibi takin (sag Ustteki ok).

DIKKAT
A Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj nedeniyle hafiza kartinda hasar

Elektrik alanlari veya elektrostatik desarj, hafiza kartina zarar verebilir ve fonksiyon arizalarina
neden olabilir.

» Hafiza kartini cikarirken ve takarken EGB diizenlemelerine uydugunuzdan emin olun.

Not
Control Unit'i hafiza karti ile gonderme nedeniyle veri kaybi

Arizali bir Control Unit'in geri gonderilmesi durumunda, onarim veya test sirasinda hafiza
kartindaki veriler (parametreler, Firmware, lisanslar vb.) kaybolabilir.

* Hafiza kartini birlikte gdndermeyin, aksine degistirilen cihaza ylklemek icin saklayin.

Not

Control Unit'i calistirmak icin yalnizca SIEMENS bellek kartlarinin kullanilabilecegini unutmayin.

4.10.35 NAMUR terminal seridi (Opsiyon B0O0)

Aciklama

Terminal seridi, kimya endustrisindeki 6lciim ve kontrol teknolojisi icin standart belirleme
kurumunun (NAMUR - 6nerilen NE37) gerekliliklerine ve yonergelerine uygun olarak
tasarlanmistir, yani cihazlarin belirli islevleri sabit terminallere atanmistir. Terminaller lizerinde
yerlestirilen girisler ve cikislar, ilgili "Givenli ayirmali fonksiyonel kictk gerilim PELV"
gereksinimlerini karsilar.

Terminal seridi ve ilgili fonksiyonlar gerekli orantiya indirgenmistir. NAMUR &nerisi ile
karsilastirildiginda, opsiyonel terminaller listelenmemistir.

DC 24-V besleme, sistem tarafinda -X2:1-3 terminalleri araciligiyla saglanir (konvertor
icinde 1 Aile sigortal). llgili "Glvenli ayirmali fonksiyonel kiiclik gerilim PELV" glivenlik
gerekliliklerinin karsilanmasi saglanmalidir.

Patlama korumali motorlarin sicaklik denetlemesi icin BOO opsiyonu, PTB onayli bir termistor
tetikleme cihazi icerir. Limit deger asilirsa, bir kapatma gerceklesir. llgili PTC senséri -X3:90,
91 terminaline baglanir.

Konvertor kabin dniteleri
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Terminal seridi G¢ bolime ayriimistir:

e -X1;-X2: Gig baglantilari icin

e -X2:"Guvenli ayirmali fonksiyonel kiiclik gerilim PELV" gereksinimlerini karsilamasi gereken
sinyal hatlariicin.

e -X3: Motorun termistor sensoriind baglamak icin

Baglanti
Tablo 4-85  Terminal blogu -X2 — 24-V besleme baglantisi
Terminal Tanimlama On diizenleme Aciklama
1 M Referans iletken
2 P24V DC 24-V besleme 1 A ile dahili olarak sigortali
3 P24V DC 24-V cikisi

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

Tablo 4-86  Terminal blogu -X2 — NAMUR kontrol terminal seridi baglantisi
Terminal Tanimlama On diizenleme Aciklama
10 DI ACIK/KAPALI (dinamik) / Etkin calisma modu, terminal -X400:9;10'daki bir kablo
ACIK/KAPALI (statik) koprisi ile kodlanabilir (Teslimat durumu: Képri yer-
lestirildi):
Kopri yerlestirildi: ACIK/IKAPALI (dinamik)
Kopri cikarildi: ACIK/IKAPALI (statik)
11 DI KAPALI (dinamik)
12 DI Daha hizh Motor potansiyometresi
13 DI Daha yavas Motor potansiyometresi
14 DI RESET Hata onaylama
15 DI Kilitleme KAP2
16 DI Sola dénls "0" sinyali: Saga donis alani
"1" sinyali: Sola donis alani
17 DI Sebeke ayirma ACIL KAPATMA zinciri
18 "0" sinyali: Sebeke ayirma
"1" sinyali: Sebeke ayirma yok
30 DO (COM) Calismaya hazir Role cikisi (kapatma kontadi)
31 DO (NO)
32 DO (COM) Motor doniyor Role cikisi (kapatma kontagi)
33 DO (NO)
34 DO (NO) Ariza Role cikisi (degistirme kontadr)
35 DO (COM)
36 DO (NC)
50/51 Al 0/4-20 mA Devir sayisi set degeri On atama: 4 ... 20 mA
60/61 AO 0/4-20 mA Motor frekansi On atama: 4 ... 20 mA
(motor frekansi 6nceden atanmistir, diger degiskenler
icin yeniden parametrelendirilebilir)
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Terminal

Tanimlama On diizenleme Aciklama

62/63

Onatama: 4 ... 20 mA
(motor akimi 6nceden atanmistir, diger degiskenler icin
yeniden parametrelendirilebilir)

AO 0/4-20 mA Motor akimi

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

Tablo 4-87  Terminal blogu -X3 — Motorun termistor senséri baglantisi
Terminal Tanimlama On diizenleme Aciklama
90/91 Al Bir PTC sensoru baglantisi Limit deger asilirsa, bir kapatma gerceklesir

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

Analog girislerin/cikislarin ayarlanmasi

Analog girislerin/cikislarin ayar araliklari degistirilecekse, ilgili arabirim dénisttrdciler (-T401 /
-T402 / -T403) ayarlanmalidir. Bunun icin ilgili arabirim donistiirticti cikarilmali ve yan taraftaki
doner salter ("S1") uygun konuma ayarlanmalidir.

Tablo 4-88  Terminal blogu -X2 — Analog girislerin/cikislarin ayarlanmasi
Terminal Tanimlama Arabirim dondstiiriicliniin S1 doner salterindeki ayarlar
referans tanimlayicisi
50/51 Al T401 2:0...20mA
4:4 ...20 mA (6n atama)
60/61 AO T402 1:0...20mA
2:4 ... 20 mA (6n atama)
62163 AO T403 1:0...20 mA
2:4 ... 20 mA (6n atama)
4.10.36 NAMUR icin glivenli ayrilmis DC 24-V besleme (opsiyon B02)
Aciklama

Konvertor kabin
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Sistem tarafinda glivenli ayriimis DC 24 V besleme (PELV gerilimi) yoksa, PELV gerilimini
saglamak icin bu opsiyonla birlikte ikinci bir akim beslemesi entegre edilir (terminal atamasi
opsiyon BOO ile aynidir, 24 V'den -X1:1,2,3 terminaline besleme yoktur).
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4.10.37 NAMUR icin harici yardimci isletim harici cikisi (opsiyon B03)

Aciklama
Sistem tarafinda bir motor fani beslenecekse, BO3 opsiyonuile 10 A sigortali kontrolsiiz bir harici
cikis saglanir. Konvertor girisinde besleme gerilimi oldugunda, bu terminallerde de gerilim
mevcuttur. Bu gerilim, konvertor giris gerilimine karsilik gelir. Harici fan projelendirilirken bu
husus dikkate alinmahdir.

Baglanti

Tablo 4-89  Terminal blogu -X1 — Motor harici fanini beslemek icin kontrolsiiz glic ¢ikisi (10 A)

Terminal On diizenleme Aciklama

1,2,3,PE Motor harici fani icin harici ¢ikis U = Ugepete

maks. baglanabilir enine kesit: 2,5 mm?

Konvertor kabin tniteleri
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Devreye alma

5.1

Bu bolimiin icerigi

Bu bolimiin icerigi:

Kontrol panelinin islevlerine genel bakis
STARTER ve AOP30 ile kabin Gnitesinin ilk kez devreye alinmasi (baslatma)
— Motor verilerinin girilmesi (slirlicii devreye alma)

— En 6nemli parametrelerin girilmesi (temel devreye alma), motor tanimlamasi ile
sonlandirma

Veri yedeklemesi

Parametrelerin fabrika ayarina sifirlanmasi

6 |

Set degeri kanali Kontrol

Kabin kontrol paneli

=

A ®

==

Fieldbus

i 4

@—
ris terminalleri -A60 TM31 o—
79 o
\\ Cikis klemensleri
-A60

Namur terminalleri -X2

Teshis

[ 9|

Arizalar/ikazlar Denetimler Fonksiyonlar Koruma fonksiyonlari

LOee

Devreye almadan 6nce 6nemli uyarilar

Kabin lnitesi, teslimat durumuna ve entegre opsiyonlara bagli olarak, farkli sayida dahili sinyal
ara baglantisi icerir. Konvertdr kontrollnin sinyalleri uygun sekilde isleyebilmesi icin bazi
yazilim ayarlarinin yapilmasi gerekir.
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5.2 STARTER devreye alma araci

Control Unit ilk kez calistirildiginda ve ilk devreye alma sirasinda, gerekli ayarlari kabul eden
parametre makrolari yiratulir.

Yapilan ayarlar ekte belgelenmistir.

ik calistirmadan veya ilk devreye almadan sonra ve ayrica "Parametrelerin fabrika ayarina

sifirlanmasi” isleminden sonra; bireysel parametre degerleri, list kitabinda fabrika ayarlari
olarak listelenen degerlerden sapar.

/\ KAz

Hatali veya degistirilmis parametreleme nedeniyle makinede hatali fonksiyonlar

Hatall veya degistirilmis parametrelendirme nedeniyle makinede hatali fonksiyonlar
tetiklenebilir, bu durum da yaralanmalara ve 6lime neden olabilir.

e Parametrelendirmelere yetkisiz erisimi engelleyiniz.

* Olasi hatali fonksiyonlari uygun 6nlemlerle kontrol altina aliniz (6rnegin ACIL DURDURMA
veya ACIL KAPATMA).

5.2 STARTER devreye alma araci

Aciklama

SINAMICS sirtculerini veya tahrik sistemlerini yapilandirmak ve devreye almak icin STARTER

devreye alma aracini kullanabilirsiniz. Strtici yapilandirmasi icin STARTER sihirbazini kullanarak
strlctyl yapilandirabilirsiniz.

Not
STARTER cevrimici yardimi
Bu bdliimde STARTER ile devreye alma aciklanmistir. STARTER, sistemdeki tim islemleri ve ayar

seceneklerini ayrintili olarak aciklayan kapsamli bir cevrimici yardima sahiptir.
Bu nedenle, bu bolim, bireysel devreye alma adimlariyla sinirhdir.

STARTER siiriimii icin 6n kosul

Firmware V5.2 olan SINAMICS'i devreye almak icin asagidaki STARTER stirimu gereklidir:
* STARTER V5.4 HF1

STARTER kurulumu icin gereksinimler

Donanim
Asagidaki minimum gereksinimler karsilanmalidir:

* PG veya PC, Pentium Ill En azindan 1 GHz (6nerilen > 1 GHz)
e Calisma bellegi 2 GB (6nerilen 4 GB)

Konvertor kabin dniteleri
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5.2 STARTER devreye alma araci

e Ekran ¢6zlnirligi 1024 x 768 Piksel, 16 Bit renk derinligi
¢ Bos sabit disk alani > 5 GB

Yazilim
Mevcut bir STEP 7 kurulumu olmadan STARTER'I kullanmak icin asagidaki minimum
gereksinimler karsilanmalidir:

64 bit isletim sistemleri:

* Microsoft Windows 7 Professional SP1

* Microsoft Windows 7 Ultimate SP1

* Microsoft Windows 7 Enterprise SP1 (standart kurulum)

¢ Microsoft Windows 10 Professional, stiriim 1709 veya Uzeri

* Microsoft Windows 10 Enterprise, stiriim 1709 veya Uzeri

e Microsoft Windows 10 Enterprise 2016 LTSB (OS Build 14393)
* Microsoft Windows Server 2016

* Microsoft Windows Server 2019

STARTER kurulumu, Windows 7'nin bir MUI sirimi ise, yalnizca Uzak Dogu dillerine sahip
"yerel" Windows stirimlerinde calistirilabilir.

Cevrimici yardimda fonksiyon planlarini acmak icin Acrobat Reader V9.4 veya Ustl gerekir.

Not
STEP7 ile baglantili 6n kosullar

STARTER, diger STEP7 bilesenleri ile birlikte kullanilacaksa, ilgili S7 bilesenlerinin énkosullari
gecerlidir.

5.2.1 STARTER devreye alma aracinin kurulumu

STARTER, birlikte verilen miisteri DVD'sinde bulunan "Kurulum" dosyasi kullanilarak kurulur.
"Kurulum" dosyasina cift tikladiktan sonra, kurulum sihirbazi kullanicryr STARTER kurulumunu
basariyla tamamlamasi icin yonlendirir.

Not
Kurulum siiresi

Kurulum siiresi, bilgisayar performansina ve kurulumun gerceklestirildigi platforma (6rn. DVD,
sabit disk, ag) baghdir. Yerel bir veri tastyicisindan ylklemenizi 6neririz.
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5.2 STARTER devreye alma araci

5.2.2 STARTER kullanim arayiiziiniin yapisi
STARTER asagidaki 4 kontrol alanini sunar:

™ STRRTER - Project
Project  Edit Targetsystem Yiew Options Window Hel

D]l 8] S £ [T[@] || ] | XX | S]] o 28| g EE|EBIGE | o=

x

= B project
# | Insart single drive unit
- s 7P
v crive Uik

B icabion
= ¥ Topdogy
=B Control_unk
) Irseet infeed
=] Inputjoutput companents
® [ Encoder
= _] Docurmentation
+1 ] SINAMICS LIBRAAIES
w1 MONITOR

]|

3 [Lovl | Mes |
‘ ®

g Taigel syttem culpi |

Prass Fi to open Help disglay. P Adepter(PROFIBUS) | [ 4
Resim 5-1 STARTER kontrol alanlari

isletim alani Aciklama
1: Sembol cubuklar Bu alanda semboller araciliiyla en sik kullanilan fonksiyonlara erisim saglanir.
2: Proje navigatori Projedeki 6geler ve nesneler bu alanda goriintilenir.
3: Calisma alani Surlcu cihazlarindaki degisiklikler bu alanda yapihr.
4: Detay gostergesi Bu alanda, 6rnegin arizalar ve uyarilar gibi ayrintili bilgiler gériintiilenir.
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

5.3 STARTER ile devreye alma prosediiri

STARTER ile temel prosediir

STARTER, stirticli cihazinin gerekli verilerini kaydetmek icin bir dizi iletisim maskesi kullanir.

Not
iletisim maskelerindeki varsayilan degerler

Bu iletisim maskeleri, uygulamaniza ve yapilandirmaniza uyarlamaniz gereken énceden atanmis
varsayllan degerlerdir.

Bu bilincli bir proseduirdir!
Hedef: Yapilandirma verilerini dikkatli ve 6zenli bir sekilde girerseniz, proje verileri ile siirlicl
cihazinin verileri (cevrimici modda taninabilir) arasindaki tutarsizliklari nleyebilirsiniz.

5.3.1 Proje olusturma

Konvertor kabin dniteleri

STARTER devreye alma aracini baslatmak icin masatsttindeki STARTER simgesine tiklayin veya
Windows Baslat menistinde Baslat > STARTER > STARTER men( komutunu secin.

ik kez baslattiktan sonra, iletisim maskeleriyle birlikte asagidaki ana ekran gériiniir:
* STARTER ilk adimlar
e STARTER proje sihirbazi

Devreye alma adimlari asagida bir dizi adim olarak listelenmistir.
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STARTER proje sihirbazina erisim

™ STARTER - Project_1
Project Edit Target system Wiew Options  Window Help

I 21° 2 HTML Help (]
. g Proje @ R S 5 ﬁ'
"DP Auizblenden Zunick i Akhusksieen Discken Dptiornen PDF Documents Uzing online help
i |
e !’ Ik Ilﬂlhi ]_S_uclml InSecbon Instructions Examples Bascs History Exira

+ @ STARTER Getiing Started
@ Opaisting STARTER

a
3 »E STARTER STARTER

Using Orine Help and Function Diagrams
- o This chapter contains the following information

B
"
= B Conifigure Drives
d |= Cannect with target desvice [go anling) « STARTER Getting Started
; & Commizsioreng Diive Units a‘d DII-\'B-S s Operating STARTER
sf |H Alarmsz, parameters and function diagrams - - .
ul | = @ Disgrostic functions e Using Online Help and Function Diagrams
= @ Compare projects « Confiqure Drives
=

= @ Scoipts for Automated E kecution

} @ Reference ifomnation e Connect with target device {go enline)

¥

s Commissioning Drive Units and Drives

+ Alammg, parameters and function diagrams
» Diagnostic functions

« Compare projects
+ Scripts for Automated Execution

« Reference information

Project

e oeoeep s e roperorny e OIS — |

Resim 5-2  STARTER parametreleme ve devreye alma aracinin ana ekrani

= STARTER Devreye alma icin ilk adimlar Stirtictiyi HTML yardimi > Kapat
aracilidiyla gizleyin Cevrimici yardim Secenekler > Ayarlar > Workbench > Baslatma
sirasinda "llk adimlari” goster secimini kaldirarak kalici olarak gizlenebilir

Not
Proje sihirbazi

Asistani baslangicta goster alani devre disi birakildiktan sonra, STARTER'in bir sonraki
baslatiimasinda proje sihirbazi artik gériinmez.

Proje sihirbazi Proje > Sihirbaz ile yeni menisi tizerinden cagrilabilir.

Cevrimici yardim, herhangi bir zamanda Secenekler > Ayarlar > Workbench > Baslangicta "ilk
adimlar"i géster yoluyla tekrar cagnlabilir.

Ayrintili cevrimici yardim STARTER'da mevcuttur.
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

STARTER proje sihirbazi

1 3 4

. 2 L b
Introduction Create PGEAPC - Set Inzert drive Summary
new project interface units

Arrange drive unitz
aoffline. .

Find drive units
online. ..

Open exizting
praoject [offling)...

v Display Wwizard during start

Cancel |

Resim 5-3  STARTER proje sihirbazi

= STARTER proje sihirbazinda Siiriicii cihazlarini cevrimdisi derle... secenedine tiklayin

1 2 3 4

Introduction Create PG/PC - Set Insert diive Sumr.nary
new project interface units

Flzaze enter the project data:

Project narne: IPrDiECl

Author; I

Storage loc.: IE:'\F'rogram Files [«BENSIEM J

Conment:

Fy

Resim 5-4  Yeni proje olusturma
= Bir proje adi ve olasi yazar, kayit yeri bilgilerini ve bir yorum girin.

= PGIPC arabirimini kurmak icin ileri> secenegine tiklayin.
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1. 2 3 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units
P IRN

‘\? Specify the online connection ta the drive unit:

S|

Access poirt [s7OMLINE (5TEPT) ]
Set interface: PC Adapter PROFIBUS.1
Mote: Fleaze zelect DEVICE az the access point and et STIJSE as the

interface for the G120 with a CL2ws-21

< Back | Mext » | Cancel |

Resim 5-5  Arabirimin kurulmasi

= Erisim noktasi: altinda cihaz konfiglirasyonunuza gére arabirimi secin:

* Sirlicti cihazina baglanti PROFINET veya PROFIBUS (izerinden yapiliyorsa, S7ONLINE (STEP7)
erisimini secin.

* Siriicl cihazina baglanti Ethernet arabirimi lizerinden yapiliyorsa, DEVICE erisimini secin.

= PG/PC... secenegine tiklayin ve arabirimi cihazinizin konfiglrasyonuna gére ayarlayin.
llgili Ozellikler..., Kopyala... ve Sec... digmeleri mevcuttur.

-
Set PG/PC Interface ‘ g

Access Path | LLDP /DCP | PNIO Adapter | Info |

Access Point of the Application:
[STONLINE (STEP 7} —> PC Adapter PROFIBUS. 1 |
(Standard for STEF 7)

Inteface Parameter Assignment Used: )
|PC Adapter. PROFIEUS.1 <Active> | Properies |

B Intel{R) 82579LM Gigabit Metwork { »
PC Adapter.futo.1

(| |EEPC Adapter MPI1 4 Copy... |
BEIPC Adapter PROFIBUS.1 <Aciive> - Delete |
o e 3

(Parameter assignment of your PC adapter
for a PROFIBUS network)

Interfaces
’7 Add/Remaove: Select... |

0K | Cancel |  Hep |

Resim 5-6  Araylzlin ayarlanmasi
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Not
On kosul

Bu arabirim parametrelemesini gerceklestirmek icin ilgili bir arabirim karti 6rnegin: PC adaptori

(PROFIBUS) kurulmus olmahdir.

.

Properties - PC Adapter.PROFIBUS.1 [
———

PROFIBUS

Station Parameters
I~ PG/PCis the only master on the bus

Address: 0 _|:|
Timeout: 30 -

Network Parameters

Transmission rate: 1.5 Mbps -
Highest station address: 126 -
Profile:

Standard

Universal (DP/FMS)

Uzer-defined

E L

Resim 5-7  Arabirimin ayarlanmasi - Ozellikler

Default | Cancel | Help J

Not

"PG/PC, veri yolundaki tek ana birimdir" etkinlestirmesi

Veri yolu Uzerinde baska bir ana birim (PC, S7, vb.) yoksa, PG/PC, veri yolundaki tek ana

birimdir etkinlestirilmis olmahdir.

Not
Mevcut bir arabirim olmadan projelendirme

PC'de yerlesik bir PROFIBUS arabirimi olmasa bile, projeler olusturulabilir ve tahrik nesneleriicin

PROFIBUS adresleri atanabilir.

Sadece projede mevcut olan veri yolu adresleri sunulur. Bu, veri yolu adreslerinin iki kez

kullaniimasini onler.

Gerekirse, daha 6nce atanmis olan bir adres, manuel adres girisi ile tekrar girilebilir.
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= Tamamlandiktan sonra, ayarlari onaylamak ve proje sihirbazina geri ddonmek icin OK
secenegini tiklayin.

1 3

. 2 . 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units
P IRN

‘\? Specify the online connection ta the drive unit:

S|

Access poirt [s7OMLINE (5TEPT) ]
Set interface: PLC Adapter PROFIBIIS .1 FG/PC ... |
Mote: Fleaze zelect DEVICE az the access point and et STIJSE as the

interface for the G120 with a CL2ws-21

Cancel |

Resim 5-8  Arabirimin ayarlanmasi - Tamamlandi

= Proje sihirbazinda bir siiriicii cihazini kurmak icin ileri > secenegine tiklayin.

sten - poecwizad I

|
Introduction I}BLaDe PG#P%-SGE Insertdr?'i;-fa units Sumqrﬁary
new project interface
Please enter the drive unit data:
Preview Drive unit

8D Project Device: [sinamics -]
Type: |a150 cusz02 0P -]
Version: 51 -
Targetdev. addr. l}’—
Mame: |3150_cu3z0_z_oF

SINAMICS tuorisl | Insen |
< Back | Mend > | Cancel

Resim 5-9  Siirlicii cihazi ekleme

= Liste alanlarindan asagidaki verileri secin:

Cihaz: Sinamics

Tip: Opsiyon K95 icin G150 CU320-2 DP veya G150 CU320-2 PN
Versiyon: 5.2

Hedef cihaz adresi: Kabin {initesinin ilgili veri yolu adresi

ilgili Ad: alanindaki giris serbestce secilebilir.
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= Ekle secenegdine tiklayin
Secilen suirlict cihazi, proje sihirbazinin on izleme penceresinde goériintilenir.

s s =

1. 2, [ 3, 4
Introduction Create PG/PC-Set Ingert dirve units Summary
new project interfmce

Please enter the dimve unit data:
[~ Preview Drive unit

= 8 Project Device: [sinamics ~]
G150_CU320_2_DP
g Type: [c1s0cuszezoP ~]

Version: E1 -
Tergetdev, addr: [0
Narme: |5150_cu3zo_2_oP_1

SINAMICS ttorial | Insen . |

< Back | -

Resim 5-10  Sdrici cihazi eklendi

Cancel

= lleri > secenegine tiklayin
Projenin bir 6zeti goriintilenir.

. . 3 4,
Intraduction Create PG/PC - Set Inzert drive Surmmnary
new project interface unitz

The following zettings have been selected:

- Project name: Project
Storage location: C:5\Program Files [«86)%SIEMEMSStep?

- Interface; PC Adapter PROFIBUS 1

- Drive units:
G150_CU320_2 DP [SINAMICS_G150 CU320-2 OF | £

Complete i Cancel |

Resim 5-11  Ozet

= Sirlici cihazina yonelik yeni bir proje olusturmayi tamamlamak icin Bitir secenegine
tiklayin.
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5.3.2

Project

Suruci cihazinin yapilandirilmasi

Proje gezgininde, slrlict cihazinizi iceren adac 6gesini agin.

Edit Target system View Options Window Help

D@

[ 1[%]| 2| % [l o o= 18]]" Xu16(]" Sal sl | oo lsal s ] 35]] 2] B

= H

Eg P

£
£
£
£
£

E

i..® Insert single drive unit
=l 6150 CU320 2 DP

i1 SINAMICS LIBRARIES
H-_ ] MONITOR

roject

..... '&] Configure drive unit

i Communication

i~ » Topology

-8 Control_Unit

1|1 Input/output components
7-_ ] Encoder

1] Documentation

Project |

Press F1 to open Help display. |PC Adapter.PROFIBUS. / USB.57USB1 [T ./

Resim 5-1

222

2 Proje gezgini — Sirlci cihazinin yapilandiriimasi

= Proje gezgininde yapilandirmak istediginiz suirlicii cihazinin yanindaki arti isaretine
tiklayin. Arti isareti eksi isaretine donusur ve siirticli cihazini yapilandirma secenekleri, strlict
cihazinin altinda bir dizin adaci biciminde goraniir.

= ilgili Siiriicii cihazini yapilandir secenegine cift tiklayin
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Surici cihazinin yapilandiriimasi

5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Configuration - G150_CU320 2 DP - Drive unit

\

[ Optiorns

] Control structure

[ Dirive zetting

] Mator

[ tdatar halding brake
] Defaults of the setpoin
[ Dirive functions

] Process data exchang
[ Important parameters
'web zerver

1 Surnrnary

4 m.| 3

Configure the drive unit:

Connection voltage: |AII j

Coaling method: |AII j

Standard: | IEC j

Dirive unit zelaction:
Order no. | Yaoltage | Rated cur... | Rated po... | -
ESL3710-1GE32144 4000 2108 110k _=
ESLIFI01GE321CA: 4000 2108 110k 3
ESLIFI01GE32-Boaax 4000 2604 132k B
ESLIFI01GE32-6CA 4000 2604 132k
ESLIFI01GE33 184 4000 04 1EOkMW
ESLIFI01GE33-1CA: 4000 04 1EOkMW
ESLI7I0-1GE33-808x 4000 3804 200k
ESLI7I0-1GE33-8CA 4000 3804 200k
ESL3710-1GE35-084: 4000 4308, 250k
ESLI7I0-1GE3S-0CA: 4000 4308, 250k
ESLIFI0-1GE3E- 144 4000 BOR& 318k
ESLIFI0-1GE3E-1CA: 4000 BOR& 318k
ESLIFI0-1GES7-hoax 4000 TdRa 400kMW
ESL3710-1GE37 5I:.t’-‘-.:< 4000 TdRa 400kMW -

Canfigure the drive:

Drive object type: Mactor

Ciefault zetting macrao: G150 cabinet unit V2= j

Cancel Help

Resim 5-13

Sirlict cihazinin yapilandiriimasi

= ilgili Baglanti gerilimi: altinda dogru gerilimi ve So§utma tiirii: altinda siiriicii cihaziniz
icin dogru sogutma tlrinu secin.

= ilgili Standart: altinda sunulan siiriicii cihazlari secimini sinirlamak icin "IEC" secimini
yapin.

Not

On secim yapilmasi

Bu adimda kabin Unitelerinin 6n secimini yaparsiniz. Sebeke gerilimi henliz belirlenmez.

= ilgili Siiriicii cihazi secimi: altindaki listeden, tipe (siparis no.) gére uygun siiriicii cihazini
secin (bkz. Tip etiketi).

= lleri > secenegine tiklayin

Konvertor kabin dniteleri
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Opsiyon secimi

224

Configuration - G150 CU320 2 DP -

Dirive unit Configure the order options:

] Control gtructure

Earé\tf;setllng Optiong selection:
Eggftgal't‘;ﬂ"t‘ﬁeb;‘;'t‘;mn 1800 - NAMUR teminalbiock o
] Crive functions Jeoz Safely izolated 24 zupply [PELY]
[JFracess data ewchang ] BO3 External auxiliaries outlet (uncontrolled)
I E'nggf;?igffam‘e“ OG CRE 20 option module [PROFIMET)
N (OIS urmman O Gst T 150 terminal module E
|| O Gen THM31 terminal module
] O Ge1 IIzer terminal block extension module
| Gez TB 30 option module i
K5O 1 % SMC30 sensor module
I ks Flying restart with spnchronous machine without ene
M k52 2% SMC30 sensor modules
1 LLI} ¥ Oraz Safe torque off on the power rmaodule
Oker TH54F terminal module
QLoo Line filker for uze in the first environment in accordar
OLo? duddt Filter compact mit Woltage Peal: Limiter
aLos Mator reactar
QLo dw/dt filker pluz voltage peak limiter A
1| i | 3

longer be changed after the ‘Wizard page haz been
exited with "Mext",

2 The options and the gelection of the drive unit can no

< Back

Cancel | Help |

Resim 5-14  Opsiyon secimi

= ilgili Opsiyon secimi: kombinasyon alaninda uygun onay kutularina tiklayarak siiriicii
cihazinizla iliskili opsiyonlari secin (bkz. Tip etiketi).

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle siniis filtresinde hasar

Devreye alma sirasinda sinds filtresinin etkinlestiriimemesi, sinis filtresine zarar verebilir.
¢ Devreye alma sirasinda ilgili onay kutusunu etkinlestirerek sinUs filtresini etkinlestirin

(opsiyon L15).
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle du/dt filtresinin hasar gérmesi

Devreye alma sirasinda du/dt filtresinin etkinlestiriimemesi, du/dt filtresine zarar verebilir.

« lgili onay kutusunu etkinlestirerek devreye alma sirasinda du/dt filtresini etkinlestirin
(opsiyon LO7, L10).

Not
Motor reaktor Unitesi

Opsiyon seciminde mevcut bir motor reaktor valfi (opsiyon LO8) etkinlestirilmelidir, aksi takdirde
motor kontroll optimum calisamaz.

Not
Opsiyon seciminin kontrol edilmesi

Tip etiketinde belirtilen opsiyonlara bagh olarak secilen opsiyonlari dikkatlice kontrol edin.

Dahili ara baglantilar, opsiyon secimine gore sihirbaz tarafindan gerceklestirilir, bu nedenle <
Geri digmesini kullanarak secilen opsiyonlari sonradan degistirmek mimkin degildir.
Yanlis bir giris yapilirsa, proje gezgininde siirlicti cihazi komple silinmeli ve yenisi eklenmelidir!

= Opsiyonlari dikkatlice inceledikten sonra ileri > secenegine tiklayin
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Kontrol yapisinin secilmesi

Configuration - G150_CU

[ Dirivee: uinit Drrive: Drive_1, D05 0

Optiohz

| |

[1Drive zetting

I tdator ] Function modules

EE‘:;DD'CI};?H'”Q brake [ Techn contraller

[ Defaults of the setpain [ Ewtended meszages/moritoring

[ Cirive functions

[1Frocess data exchang
; 1 Important parameters

[1'web server Clozed-loop control
N IO5ummany )
[l Setpaint % M control + 4/ control,
i — 14 comtral — —I
Il ' W control

-
L
P m b Control type:
L -
|[21] Speed control [with encoder] ;I
—Actual speed value preparation——

| < Back Cancel Help

Resim 5-15

226

Kontrol yapisinin secilmesi

Konvertor kabin tniteleri
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= Kontrol yapisi icin uygun ayarlari secin:

Fonksiyon modiilleri:

— Teknoloji reglilatori

— Genisletilmis mesajlar/izlemeler
Kontrol:

— n/M kontroll + UIf kontroli, I/f kontrol
— U/f kontroli

Kontrol tiirti:

Secilen kontrole baglh olarak asagidaki kontrol/diizenleme tiirleri arasindan se¢im
yapabilirsiniz:

— 0: Dogrusal karakteristige sahip U/f kumandasi

— 1: Dogrusal karakteristige ve FCC'ye sahip U/f kumandasi

— 2:Ulf kumandasi ile parabol 6zelligi

: Parametrelenebilir karakteristikli U/f kumandasi

: Dogrusal karakteristige ve ECO'ya sahip U/f kumandasi

: Frekans hassali§inda tahrik icin U/f kumandasi (tekstil alani)

: Frekans hassaliginda tahrik ve FCCicin U/f kumandasi

|
N o o A wWwN

: Parabolik karakteristik ve ECO icin U/f kumandasi
— 15: Frenleme direnci ile calisma

— 18: Sabit akiml I/f kumandasi

— 19: Bagimsiz gerilim set degerli U/f kumandasi

— 20: Devir sayisi ayarlamasi (sensorsiiz)

— 21: Devir kontroll (enkoderli)

— 22:Tork reglilasyonu (sensorsiiz)

— 23:Tork regllasyonu (enkoderli)

= lleri > secenegine tiklayin

Konvertor kabin dniteleri
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Surici 6zelliklerini yapilandirma

228

Dirive unit
Optionz
Control structure

] M otor

[tk ator holding Brake
[ Encoder

[1Defaults of the setpoin
[ Cirive functions
[1Frocess data exchang
1 Important parameters
[1'web server

] Summary

Drrive: Drive_1, D05 0

Configuration - G150_CU320

Configure the drive properties:

Standard:

Connection valtage:

[IEC mator (50Hz, 51 units) =l

I 400

Resim 5-16

< Back

Cancel | Help

Surtcl ozelliklerini yapilandirma

= ilgili Standart: altinda motorunuz icin uygun standardi secin.
Burada asagidakiler tanimlanmistir:

IEC motoru (50 Hz, Sl birimi): Sebeke frekansi 50 Hz, kW cinsinden motor verileri

NEMA motoru (60 Hz, US birimi): Sebeke frekansi 60 Hz, hp cinsinden motor verileri

= ilgili Baglanti gerilimi: altinda kabin iinitesinin uygun giris gerilimini girin.

= lleri > secenegine tiklayin

Bagli motor farkli sekillerde secilebilir veya girilebilir:

Listeden standart bir motor secerek

Motor verilerini girerek.
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Listeden standart bir motor secerek motor tipini secin

Configuration - G150_CU320 2 DP -

Dirive Lnit Drive: Drive_1, D05 0, MDS 0
Options

Control structure
[Dirive: zettin

Canfigure the motor:

|| Motor narne: Mot
[ tdatar halding brake I e

] Encoder

[ Dsfauits of the setpain € Motar with DRIVE-CLID interface

] Drrive functions [T Read out motor again
| [&Process data exchang ¢ Select standard motor from list
] Important parameters
M IOweb server " Enter motor data
N | Summarny ] - -
i b otor bppe: I [100] TLET induction matar ;I
| Motor selection:
Connection method | Rated speed | Rated power | Rated cur. =
[l TLE T w0 - 2CC2 2w 982 U/min AT FOA
TLE T w0 - 2CCE 8- 985 U/min 45 | g3 4
1 I} 3 TLE T w0 - 2CD 2 732 U min 30w B9 A
1 TLE T w0 - 2CD B 730 U min AT FOA
TLE T w0 - 2080w 2978 U/min - FRIMW 1324
TLE T w0 - 200820 2975 U/min - 90 kW 157 A
TLE T w0 - 20086 R wmm 2975 Wimin - 110kW 187 A
TLE T w0 - 2D B i 1485 U/min - FRIMW 1324 e
ILE1#01-2DBZwwens 1486 U/min 90 ki 1534 L
TLE T w0 - 2D BEim-wmms 1485 Udmin - 110kW 1934
TLE T w0 - 20 T 985 U/min 45 | g3 4
TLE T w0 - 20 T2 985 U/min BB 994
TLE T w0 - 20 T 986 U/min T 13EA
1 F 1wl - 2R 0 e TR i A7 b TR &
i 11 3
[ Parallel motar connection Hilsar |1_

< Back

Cancel | Help

Resim 5-17  Motoru yapilandirma — Motor tipini secin, listeden standart motoru secin
= ilgili Motor adi: altinda motor icin istediginiz bir ad girin.

= |lgili Listeden standart motor sec secimini yapin

= Motor tipi: yanindaki secim alanindan ilgili motor tipini secin

= ilgili Motor secimi: listesinden uygun motoru secin

= Gerekirse, paralel bagli motorlarin sayisini Motor paralel devre altinda girin.
Paralel bagl motorlar ayni tip ve boyutta olmalidir.

= lleri > secenegine tiklayin
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Motoru yapilandirma - Baglanti tiirii secimi

F -
Configuration - G150_CU320_2 DP - Motor data -
] Dirive Lt Drive: Drive_1, D05 0, MDS 0
Optionz
v Control struct .. . .
Dﬁ:;i;tﬁ; He Wahlen Sie die Anschluzsart ihres Motaors
b ko
[ ] I[D] Star ;I
] M otor holding brake
[1Encoder
Defaults of the setpoi . . .
EDﬁv?equfngtionesse PN The following motor data is pre-azsigned:
P dat. h
| Elrggzﬁsait ; :: :I.:Et;;]g Parameter Parameter text Value Unit
eb server p ated motor vottage me
Weh 30407 Rated mot It 400 W
] Surarnary p305[0] Rated motor current 193.00 Arme
(] p307[0] Rated motor power 110.00 KW
p308[0] Rated motor power factor 0.870
M p310{0] Rated motor frequency 50.000 Hz
p311[0] Rated motor speed 1485.00 rpm
P |T b p335[0] Motor cooling type [0] Natural ventilz
|
l | |
l
I < Back Cancel | Help |
- @000 e >

Resim 5-18  Motoru yapilandirma — Baglanti tiirli secimi

= ilgili Baglant tiirii: altinda, motorun yildiz veya licgen baglantida bagli olup olmayacagin
secin.

Motor nominal gerilimi (p0304) ve motor nominal akimi (p0305) dederleri, secilen baglanti
turline gore otomatik olarak dondstlrilur.

= Motor tutma frenini yapilandirmak icin ileri > secenegine tiklayin
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Motor verilerini girerek motor tipini secin

Configuration - G150

Dirive Lnit Drive: Drive_1, D05 0, MDS 0

Options

Control structure ) .

Dirive zettin Canfigure the motor:

|| Motor narne: Mot

[ tdatar halding brake I e

] Encoder . e

[ Dsfauits of the setpain € Motor with DRIVE-CLIG |ntnlalface

] Dirive functions [~ Read out motor again
I Ermcetss ut:Iala E”Ct‘ang " Select standard motor from list

mportant parameters

N |3weh server ¢ Enter motor data

] Summary

b otor bppe: |[1 0] 1LET induction mator [not a code number] ;I
| |
W lLm 3
[~ Parallel motor connection Murnber: |1
L
< Back Cancel | Help |

Resim 5-19  Motoru yapilandirma — Motor tipinin secilmesi, motor verilerinin girilmesi

= ilgili Motor adi: altinda motor icin istediginiz bir ad girin.
= ilgili Motor verilerini gir secenegini secin
= Motor tipi: yanindaki secim alanindan uygulamaniz icin uygun motoru secin.

= Gerekirse, paralel bagli motorlarin sayisini Motor paralel devre altinda girin.
Paralel bagl motorlar ayni tip ve boyutta olmalidir.

Not
Motor tipi secimi
Motor tipinin secilmesi, belirli motor parametreleri icin 6n atama yapilmasi ve calisma

davranisinin optimize edilmesi icin gerceklestirilir. Ayrintilar, p0300 parametresindeki list
kitabinda aciklanmistir.
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Not

Asenkron motorun devreye alinmasi

Asagidaki adimlarin aciklamasi, bir asenkron motorun devreye alinmasi icin gecerlidir.

Strekli uyarilan bir senkron motoru devreye alirken, ayri bir boliimde ele alinan bazi 6zel sinir
kosullari s6z konusudur (bkz. béliim "Nominal deder kanali ve Kontrol / Stirekli uyarilan senkron

motorlar").

= ileri > secenegine tiklayin

Motoru yapilandirma — Motor verilerinin girilmesi

Configuration - G150_CU320 2 DP -

Dirive unit
Optionz

Drive: Drive_1, D05 0, MDS 0

Contral structure
Dirive zetting

| |

Motor holding brake
[1Encoder

Defaults of the zetpoin
[ Drive functions

] Process data exchang
[1lmpartant parameters
C1'web server

1 Surnrnary

4 UL 2

tator data, Induction mator [ratary]:

aramete Parameter text Value Unit
p304[0] | Rated motor voltage 400 Vrms
p305[0] | Rated motor current 153.00 | Arms
p307[0] | Rated motor power 110,00 | KW
p308[0] | Rated motor power factor 0.870

p310{0] | Rated motor frequency 50.00 Hz
p311[0] | Rated motor speed 14850 |rpm
p335[0] | Motor cooling type [0] MNon-v

The motor data must be entered completely!

¥ Enter optional mator data

¥ Enter optional equivalent circuit diagram data

Mote:

Dezelection of the optional or equivalent circuit diagram data resets these

imewocably,

tator identification iz required when the equivalent circuit diagran data is
deszelected. Motor identification iz optional when the equivalent circuit
diagram data iz enterad.

< Back

Cancel Help

Resim 5-20  Motoru yapilandirma — Motor verilerinin girilmesi

= Motor verilerini girin (bkz. Motor tip etiketi).

= Gerekirse Opsiyonel motor verilerini gir secenegini etkinlestirin.

232
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= Gerekirse Opsiyonel esdeger devre semasi verilerini gir secenegini etkinlestirin.

Not
Esdeger devre semasi verilerinin girilmesi
Opsiyonel esdeger devre semasi verilerini gir secenedi, yalnizca esdeger devre semasi

verileriniiceren bilgi formu mevcutsa etkinlestirilmelidir. Maskeye girilen veriler eksikse, stirlici
projesini hedef sisteme yiikleme girisimi hata mesajlarina neden olur.

= lleri > secenegine tiklayin

Motoru yapilandirma - Opsiyonel verilerin girilmesi

Configuration - G150_CU320 2 DP -

Dirivve: Linit »  Diwive: Drive_1, D05 0, MDS 0
Options =
Control structure ;
Dirive setting b ator data, Induction matar [rotary]:
W] bt
MEIE[ data aramete| Parameter text Value Unit
] p320[0] | Motor rated magnetizing current/short-cire) 59500 | Arms
[ Equivalent Circuit 0 p322[0] | Maximum motor speed 0.0 rpm
[ Calewlation of the b= Foagq o) Mator moment of inertia 1.70000C| kgn®
tatar halding brak, -
L] O] Ercoder p342(0] | Ratio between the total and motor momen:| 1.000
f Diefaults of the setr p344[0] | Motor weight (for the thermal motor mode | 630.0 kg
M | Diive functions p352[0] | Cable resistance 0.00000 | ohm
|| | Frocess data exch, p353[0] | Motor series inductance 0000 |mH
] Important paramete
N |T1'w'eb zerver
W I Summary bl |
[
< [m b

The optional matar data do not have to be entered completely!

Mate: Unknown data rmust be et to itz default value!

If you want ta reset all optional data, you must deselect their input on the
Motor Data page.

< Back Cancel Help

Resim 5-21  Opsiyonel motor verilerinin girilmesi

= Opsiyonel motor verilerini girin.

= ileri > secenegine tiklayin
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Motoru yapilandirma - Esdeger devre semasi verilerinin girilmesi

Configuration - G150_CU320 =

] Dirive Lt »  Diive: Drive_1,0D5 0, MDS 0
Optionz i
Cantral structure
Eir;;s[wum Repres. of equiv. circuit diag. data; ISystem af unitz, physical LI
b ator data .
Optional Motar Dat tator data, Induction mator [ratary]:
Calculation of the Ng|  |aramete Parameter text Value | Unit
Matar halding brak) 3 p350[0] | Motor stator resistance cold 0.00000 | ohm

: [ Encoder p354[0] | Motor rotor resistance cold / damping resi| 0.00000 | chm
Defaults of the sair p355[0] | Motor stator leakage inductance 0.00000 | mH

[ Cirive functions
[]Frocess data exch,
1 Important paramete
[1'web server

] Summary

p358[0] | Motor rotor leakage inductance / damping | 0.00000 | mH
p350[0] | Motor magnetizing inductance/magn. indur| 0.00000 | mH

The equivalent circuit diagran data must be entered completely!

Mote:
I the equivalent circuit diagram data are not fully known, deselect their
input on the Motar D ata page and have them calculated.

< Back

Cancel Help

Resim 5-22

Esdeger devre semasi verilerinin girilmesi
= Esdeger devre semasi verilerinin gdsterimini secin:

* Fiziksel birim sistemi
Esdeger devre semasi verilerinin gosterimi, fiziksel birim icinde gerceklesir.

¢ Referans birim sistemi

Esdegder devre semasi verilerinin gdsterimi, nominal motor verileriyle ilgili olarak % cinsinden

gerceklesir.
= Esdeger devre semasi verilerini eksiksiz olarak girin.

= ileri > secenegine tiklayin
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Konfiguration - G150_CU320_2 DP - Berechnung der Motor-/Reglerdaten

——

Resim 5-23

[w] Antriebzgerat
Optionen
Regelungzstruktur
[w] Antriehzeinstellung
tobor

totordaten

fdotordaten DEtiDn-

| |

totorhaltebremse
[ Geher

W oreinstellungen de
[ Antriehzfunktionen
] Prozeszdatenausta
[1'wichtige Paramete
1'websemer

[ Zuzammenfassung

| 3

-

m

Antrieb: Antieb_1, DDS 0, MDS 0

Berechnung der Motor-/Reglerdaten

" Keine Berechnung

" Waolstandige Berechinung ohne Erzatzechaltbilddaten

@ Yolstandige Berechnung mit Ersatzschaltbilddaten

Hirwmeis:

Die Grundeingtellung won Strom- und Drehzahlregelung und
Begrenzungen, sowie die ESE-D aten werden aus den eingegebenen

Typenzchilddaten berechnet,
[Die Typenzchilddaten miiszen vallstandig sein. )

Dwrch die Berechnung werden eingegebens ESE-D aten Uberschiieben
Eine Eingabe der ESB-D aten nach D atenblatt ist einer Berechnung

vorzuziehen,

< Zuriick

Motor/regiilator verilerinin hesaplanmasi

Abbrechen |

Hilfe

= ilgili Motor/regiilatér verilerinin hesaplanmasi altinda, cihaz konfigiirasyonunuz icin
uygun 6n ayarlari segin.

Not
Esdeger devre semasi verilerinin manuel girilmesi

Esdeger devre semasi verileri manuel olarak girildiyse (bkz. sekil "Esdeder devre semasi

verilerinin girilmesi"), motor/regllator verilerinin hesaplamasi ilgili esdeger devre semasi
verileri hesaplanmadan yapilmalidir.
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Motor tutma freninin yapilandiriimasi

Configuration - G150_CU320

] Dirive Lt Dirivves Diriwe_1. 005 0
Optionz

Contral structure
Dirive zetting
mg:g: data I[D] Mo matar holding brake available LI

[w] Dptional Motor Data Bzl il al
Calculation of the kate [ Estended brake cantro

Halding brake configuration:

| |

[1Encoder

[ Cefaultz of the getpoin
[ Drive functions

] Process data exchang
[1lmpartant parameters
C1'web server

1 Surnrnary

< Back Cancel | Help |

Resim 5-24  Motor tutma freninin yapilandiriimasi

= ilgili Tutma freni yapilandirmasi: altinda cihaz konfigiirasyonunuz icin uygun ayari secin:

* 0: Motor durdurma freni yok
* 1: Motor tutma freni, akis kumandasi gibi
e 2: Motor tutma freni her zaman acik

* 3: Motor tutma freni, islem akis kumandasi gibi, BICO Uzerinden baglanti

= Bir motor tutma freni seciminde "Genisletilmis fren kontroli" fonksiyon modulini de

etkinlestirebilirsiniz.

= lleri > secenegine tiklayin
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Enkoder verilerinin girilmesi (opsiyon K50)

Not
Enkoder verilerinin girilmesi

Opsiyon seciminde K50 opsiyonunu (enkoder modilii SMC30) belirttiyseniz, enkoder verilerini
girmek icin asagidaki giris ekrani gérindir.

Configuration - G150_CU320

Dirive Lnit »  Drive: Drive_1, 005 0, MDS 0
Options =
Eantral structure
Drrive setting ‘wihich encader do pou want to use?
tobor
tiatar data ¥ Encoder 1 [ Encoder 2 [ Encoder 3
Optional kotor Diat
Calzulation of the b Ereaekr |

Fd akor holdini brak

| |
Ml |0 Defaults of the zetp Encoder evaluation; ISMCED LI
[ Dirive functions
M| | Frocess data exch, Encader name: IEncnder_'I
[ Important paramete
C]'wheb server = Encoder with DRIVE-CLID interface
N | Surrmary

m

[T Fead encoder again

i  Select standard “ia arder no. |

- encoder from list
< [m b
@ Enter data Encader data |
Encoder type | Code number | -
204BHTLAE R 3003
1024 HTL A/E 3005 1N
1024 TTL &/B 3006
2048 HTL A/E 3007
2048 TTL &/B 3008 -
g = 1024 HTL A/B unipolar 3003 1
2048 HTL A/E unipolar 3011
2048 TTL &/ R, with sense 3020
zer-defined .

Detailz |

< Back

Cancel | Help |

Resim 5-25  Enkoder verilerinin girilmesi

= ilgili Enkoder adi: altinda istediginiz bir adi girin.

Not
Teslimat durumu

Teslimat durumunda, bir HTL enkoder, X521/X531 terminal seridinde devir basina 1024 pals ile
iki kutuplu olacak sekilde ayarlanmistir.

= Onceden tanimlanmis farkli bir enkoder yapilandirmasi secmek icin, ilgili Listeden
standart enkoder sec opsiyon alanina tiklayin ve listeden sunulan enkoderlerden birini secin.
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-

= Ozel enkoder yapilandirmalarini girmek icin Verileri gir opsiyon alanina ve ardindan
Enkoder verileri digmesine tiklayin. Ilgili verileri girmek icin asagidaki giris ekrani gorinir.

Encoder Data

===

* Rotary

General ] Details |

Encoder type

kM eazuring systenn:

Incremental tracks
Pulzes/rervalution:

1024 Lewvel

[~ Track monitaring Signal:

* HTL " TTL
" Unipolar  ©* Bipolar

Zero mark s

SMC30

" By
o 244

" sUBD

* Teminal

Ineremental HTLATTL j

Encoder evaluation:

Supply voltage

I Remote senze

Encoder connection

Configuration: |Ma zero mark, j Zero mark, spacing:

—

Fulzes

Cancel Help

Resim 5-26

238

Enkoder verilerinin girilmesi — Kullanici taniml enkoder verileri

= ilgili Olciim sistemi secimini yapin.

SINAMICS G150 ile baglantili olarak asagidaki enkoderler secilebilir:
* HTL

o TTL

= llgili enkoder verilerini girin.

= ilgili Ayrintilar sekmesinde 6zel enkoder &zellikleri ayarlanabilir, 6rnegin disli faktori,
hassas cozundrliik, ters cevirme, dlctim dislisi konum takibi.

= Ardindan OK secenegine tiklayin.

DiKKAT

Enkoder icin yanlis besleme geriliminin secilmesi nedeniyle maddi hasar

Enkoder devreye alindiktan sonra, SMC30 moddliinde enkoder icin ayarlanmis olan besleme
gerilimi (5/24 V) etkinlestirilir. Bir 5 V enkoder bagliysa ve besleme gerilimi dogru
ayarlanmamissa, enkoder hasar gorebilir.

¢ Bagli enkoder icin besleme gerilimini dogru ayarlayin.
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Set degerlerinin / komut kaynaklarinin 6n ayarlar

Configuration - G150_CU320

Dirive unit " Drive: Drive_1, 0DS 0
Options =
Control structure ;
Dirive setting Select the default zetting macros for vour command sources:
tobor
tatar data -
Optional kotor Diat Loso IPHDFId”VE ;I
Calzulation of the b Command sources:
Fotor holding brak _
Eheoder E CDET IND zelection ;I
i =
M |0 Crive functions All binectar inputz (B1) of the caorresponding command data
M| | Frocess data exch, zet [COS] will be interconnected accordingly.
i [ Important paramete
'web zerver
N | Surrmary
L | Select the default setting macros for your setpaint sources:
[
j | et 2 CDSO | PROFIdiive |
Setpaint sources:
Chos1 IND zelection ;I

All connector inputs [C1] of the coresponding command
data zet [COS] will be interconnected accordingly.

< Back Cancel | Help |

Resim 5-27  Set degerlerinin | komut kaynaklarinin én ayari

= ilgili Komut kaynaklari: ve Set degeri kaynaklari: altinda cihaz konfigiirasyonunuz icin
uygun On ayarlari secin.

Komut ve set degeri kaynaklari icin asagidaki secenekler mevcuttur:

Komut kaynaklari: PROFIdrive (6n ayar)
TM31 terminalleri
NAMUR
PROFIdrive NAMUR
Set degeri kaynaklari: PROFIdrive (6n ayar)

TM31 terminalleri
Motor potansiyometresi
Sabit set degeri
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Not
CDSO kullanimi

SINAMICS G150 ile komut kaynaklarinin ve set dederi kaynaklarinin 6n ayari icin standart olarak
yalnizca CDSO kullantlir.

Secilen 6n ayarin gercek sistem yapilandirmanizla eslestiginden emin olun.

Not
Hicbir secim kullaniimamasi

Ayrica, komut ve set dederi kaynaginin 6n atamasi icin "Secim yok" secimi mevcuttur, bu
durumda komut ve set degeri kaynaklari icin herhangi bir 6n ayar yapilmaz.

= On ayar secimini dikkatlice inceledikten sonra ileri > secenegine tiklayin

Siirticti fonksiyonlarinin secimi

240

Configuration - G150_CU320

[#] Cirivee Lt " Drive: Drive 1,005 0
Optiong T
Contral structure
Dirive zetting

v bd otor

Motnl data Technological application: |[1] Pumnps and fans ;I
Optional kator D at
Calculation of the by

tatar halding brak) - — i motor identification iz recommended at the initial commizzioning:
Encoder

Defaults af the zeh
S —

[]Frocess data exch,
1 Important paramete
[1'web server

] Summary

"

Fator identification: |[2] |dentifying motar data [at stal;l

enabled. The motor iz under curent and may tun upto a

: : A motaor data identification is perfarmed once when the drive iz
quarker af a revalution.

< Back Cancel Help

Resim 5-28  Siiriicli fonksiyonlarinin secimi
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= Uygun verileri secin:
* Teknolojik uygulama:

"(0) Standart sturiicli (VECTOR)"
Kenar modulasyonu etkinlestirilmedi.
Dinamik gerilim rezervi artirilir (10 V), bu da maksimum cikis gerilimini azaltir.

— "(1) Pompalar ve fanlar" (6n ayar)
Kenar modilasyonu etkinlestirildi.
Dinamik gerilim rezervi azaltilir (2 V), bu da maksimum cikis gerilimini artirir.

— "(2) f = 0'a kadar enkodersiz kontrol (pasif yiikler)"
Pasif ylklerde, durana kadar kontrolli calisma mimkindr.
Bu, ylikiin calistirma sirasinda herhangi bir rejeneratif tork olusturmadigi ve pals
blokajinda motorun kendisinin durdugu uygulamalari icerir.

— "(4) Alan zayiflama araligindaki dinamik"
Asir kumandalama ile uzay vektor modulasyonu etkinlestirildi.
Dinamik gerilim rezervi artirilir (30 V), bu da maksimum cikis gerilimini azaltir.

— "(5) Yiiksek ayrilma torku ile yaklasma"
Bu secim, enkodersiz vektor kontrollinde devir kontrollli yaklasma icin uygundur.
Baslatma akimi slirekli olarak ve hizlanma sirasinda artirilir.

— "(6) Yiiksek yiik ataleti"
Disli kaplin olan/olmayan buiylik yiik ataletleri icin uygundur.
Hizlanma modeli etkinlestirildi, hizlanma 6n kontroli % 100'd{r.

¢ Motor tanimlamasi:
(0): Kilitli

(1): Motor verilerini tanimlama (sabit) ve devir kontrollinii optimize etme

(2): Motor verilerini tanimlama (sabit)

(3): Devir kontrollinii optimize etme (doner)

Not
Motor verilerinin dururken tanimlanmasi

"Motor verilerini tanimlama (sabit)" cogu durumda SINAMICS G150 icin dogru secimdir.
Enkoderlerle devir kontrolii icin "Motor verilerini tanimlama (sabit) ve devir kontrolinli optimize
etme" secimi onerilir, bu 6lctim genellikle makine bagh degilken gerceklesir.

/\ ikaz

Donen isletimde motor tanimlamasi sirasinda beklenmeyen motor hareketi

Motor verileri tanimlamasi; 6lime, ciddi yaralanmaya veya maddi hasara yol acabilecek siiriici
hareketlerine neden olur.

¢ Tehlike sahasinda hi¢ kimsenin bulunmadigindan ve mekanigin serbestce hareket
edebildiginden emin olun.

» Devreye alma sirasinda ACIL KAPATMA islevlerinin calistigindan emin olun.

= lleri > secenegine tiklayin

Konvertor kabin dniteleri
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Dirive unit
Optiong

~

Configuration - G150_CU320

OP - Process data exchan

Drrive: Drive_1, D05 0

Contral structure
Dirive zetting

bd atar

Motor data
Optional kator D at
Calculation of the by
b ator holding Brak
Encoder

Defaults of the zetr
Dirive functions

m

1 Important paramete
[1'web server
] Summary

Select the PROFIdrive telegram:

=

Length [words]

I[SSS] Free telegram configuration with BICO

Input data/actual values:

e
ID—

Output data/setpoints:

Motes:

1. The PROFIdrive process data will be interconnected ta BICO
parameters in accordance with the zelected telegram type, These
BICD parameters cannot be subsequently changed.

2. These data refer tointerface 1 in accordance with the settings
an the contral urit.

< Back Cancel Help

Resim 5-29

islem ver

ileri alisverisinin secilmesi

= PROFIdrive telegram tipini secin.

Telegram tipleri

20: SIEMENS teleg
220: SIEMENS tele

1: Standart Telegram 1, PZD-2/2
2: Standart telegram 2, PZD-4/4
3: Standart telegram 3, PZD-5/9
4: Standart telegram 4, PZD-6/14

ram 20, PZD-2/6
gram 220, PZD-10/10

352: SIEMENS Telegram 352, PZD-6/6
999: BICO ile serbest telegram yapilandirmasi (6n ayar)

= lleri > secenegine tiklayin
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Onemli parametrelerin girilmesi

Configuration - G150_CU
Dirive unit " Drive: Drive_1, 0DS 0
Options |
Eantral structure
rl:\)d:;\tf;seltmg Set the values for the most important pararmeters:
totar data -
Dptional Motar Dat Current limit: |289.50 Armns
Calzulation of the b
E’Intordholding brak = Minimum spesd: |D.DDD TP
] E ncoder 2
1 Defaults of the et )
i Drrive functions M awirum speed: |1500.000 TP
| Process data exch.
[ b server Ramp-up time; |2D.UUD g
L Surnrnar
i = Y R amp-down time: {30,000 s
||
~  Ramp-dow time w. OFF 3: |10.000 s
< [ 3
| |
< Back Cancel Help 1

Resim 5-30  Onemli parametreler

= Uygun parametre degerlerini girin.

Not
ipuclar

STARTER, fare imlecini alana tiklamadan istenen alanin lizerinde tutarsaniz ipuclari saglar.

= lleri > secenegine tiklayin

Konvertor kabin dniteleri
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5.3 STARTER ile devreye alma proseddirii

Web sunucusunun yapilandirilmasi

244

Dirive unit

Optiong

Contral structure

Dirive zetting

bd atar

Motor data

b ator halding brake
Encoder

Defaults of the setpoin
Dirive functions
Process data exchang

Imiortant iarameters

] Summary

a4 LI k

Configuration - G150_CU

Cantral unit: Cantral_Unit

Canfigure the "Wweb zerver
v Activate the Web server

[ Only permit access via a secure cohnection [https)

Mote:

The uzer always haz all ights via the Web zerver during the first
commizsioning. Thereafter, access is restricted. The access ights
can be changed in

STARTER at any time wia the Web Server Configuration dialog bos,

Security information:

1. Activating the Web server can reprezent a security rigk.

2. Siemens provides products and solutions with industrial security
functions which zupport the secure operation of plants, solutions,
machines, devices and/or networks.

They are important components in a holigtic industial zecurity
concept. The Siemens products and zolutions are being constantly
further developed in thiz regard. Siemenz

recommands that you regularly inform yourzelves about product
updates.

Far the zecure operation of Siemens products and solutions, suitable
protection measures [e.g. cell protection concept]

muzt be taken, and each component integrated it a

holistic ztate of the art industrial zecurnity concept. Products from other
mahufacturers must alzo be taken into account.

Further information on industrial zecurity can be found at

hittp /e siemens .com./industrialsecurity

In order to be infarmed about product updates, register for aur
product-specific Mewsletter, Further information can be found at

http://support .automation siemens.com

< Back

Cancel Help

b

Resim 5-31  Web sunucusunun yapilandiriimasi

= Web sunucusunuy

apilandirin.

Web sunucusu fabrika ayarlarinda etkinlestirildi.

Web sunucusunu etkinlestir altinda, web sunucusunu etkinlestirin veya devre disi birakin.

Gerekirse Yalnizca glivenli baglanti (https) lizerinden erisime izin ver secimini yapin.

Not
Endiistriyel glivenlik

Endustriyel glvenlikle ilgili uyarilan dikkate alin.

= lleri > secenegine tiklayin

Konvertor kabin Gniteleri
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Siirtici cihazi verilerinin 6zeti

5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Configuration - G150_CU320 2 DP -

Options »  The following data of the diive unit hag been entered:
Cortral structure - .
Dirive zetting — |Dvrive unit;
Fakor Mame: G150_CU320_2 DP b
Matar data Order no.: BSL3F10-1GE 22108y
Optional kdator Dat Bus address: 34
Caleulation of the b Dirive: ;
Fatar kolding brak: Mame: Drive 1
Encoder Options:
Diefaults of the ety Marme: K50 - 1 % SMC30 sensor module
Diive functions Control structure: _
Process data exch. Cantral type: [21] Speed contral [with encoder]
Impartant paramete Drrive zetting: ]
w]'w'eh server Standard: IEC matar [S0Hz, S1 units)
MBummare | Connection voltage: 400
| kA atar:
Motor name: Motor
b ator tppe: [10] TLET induction mator
taotor data:
p304[0]: Rated mator valtage 400 Yrms
p305[0): Rated motor current 193,00 Armz
p307[0]: Rated motor power 110,00 ki
p303[0): Rated motor power factor 0,870
p310[0]: Rated matar frequency 50.00 Hz
p311[0): Rated motor speed 1485.0 rpm
p335[0]: Mator cooling type [0] Hon-ventilated
Optional kotor Data:
p320[0]: Mator rated magnetizing current/shart-circuit current 59.90
p322[0]: Masimum motor speed 0.0 1pm
p341[0]: Mator moment of inertia 1. 700000 kgre
p342[0]: Ratio between the total and motar moment of inertia 1.000

»

m

m

i 1] | 3

Copy text bo clipboard |

< Back I Finish

Cancel | Help |

Resim 5-32

Sirici cihazi verilerinin ozeti

= ilgili Metni panoya kopyala ile, siiriicii cihazinizin pencerede gésterilen verilerinin dzetini
daha sonra kullanmak (izere bir metin islemesine ekleyebilirsiniz.

= Bitir secenegine tiklayin.

= Projenizi Proje > Kaydet aracilifiyla sabit diske kaydedin.

Konvertor kabin dniteleri
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5.3 STARTER ile devreye alma proseddirii

5.3.3 Paralel anahtarlama cihazlari icin ek gerekli ayarlar

STARTER ile devreye aldiktan sonra, asagida listelenen (paralel anahtarlama) cihazlari icin
asagidaki ayarlar da yapiimaldir:

* 3AC380ila480Vicin:
6SL3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 6SL3710-2GE41-6AA3

* 3 AC500ila 600V icin:
6SL3710-2GF38-6AA3, 65L3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3 AC660ila 690V icin:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 6SL3710-2GH41-5AA3

12 palsli besleme icin ana kontaktor veya glic salteri geri bildirimini izleme ayarlan

Ana kontaktorlerin veya glic salterlerinin geri bildirim kontaklar fabrikada seri olarak
baglanmistir ve Control Unit'in dijital girisi 5'e kablolanmistir.

Devreye alma sonrasinda, geri bildirim sinyallerinin denetimi etkinlestirilmelidir. Bu,
pO860{VECTOR} = 722.5{CU} parametresi kullanilarak yapilir.

DiKKAT

Ana kontaktoriin veya giic salteri geri bildiriminin eksik denetimi nedeniyle maddi hasar

Ana kontaktorlerden veya glic salterlerinden gelen geri bildirimin izlenmesi
etkinlestirilmemisse, surlicli, ayri bir sistemdeki bir ana kontaktor veya devre kesicinin
arizalanmasi durumunda da acilabilir. Bu durumda, ayri sistemin giris redresorleri asiri
yuklenebilir ve hasar goérebilir.

¢ Ana kontaktor veya glic salteri geri bildiriminin denetimini etkinlestirin.

Not
Fabrika ayarlarina sifirlama

Parametrelendirme fabrika ayarina sifirlandiginda, sonraki yeniden devreye alma isleminden
sonra bu ayar yeniden yapilmalidir.

Motor tek sargi sistemli bir motora baglandiginda ayarlar
Devreye alma sirasinda otomatik olarak birden cok sargi sistemine sahip bir motor belirlenir.

Tek sargi sistem icin ayar, devreye alma isleminden sonra p7003 = O parametresi kullanilarak
yapilr.

Not
"Tek sargi sistemli motor" ayarinin yapilmasi

"Tek sargi sistemli motor" ayari p7003 = O lzerinden yapilmazsa, motor tanimlamasi sirasinda
stirlict "Asir akim" hata mesaji ile kapanabilir. Sistem optimum sekilde ayarlanmamis olabilir.

Konvertor kabin Gniteleri
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5.3 STARTER ile devreye alma prosed(irti

Not
Fabrika ayarlarina sifirlama

Parametrelendirme fabrika ayarina sifirlandiginda, sonraki yeniden devreye alma isleminden
sonra bu ayar yeniden yapilmalidir.

5.3.4 Siirticti projesinin aktarilmasi

Bir proje olusturdunuz ve sabit diske kaydettiniz. Bir sonraki adim, projenizdeki yapilandirma
verilerini strticl cihazina aktarmaktir.

Cevrimici erisim noktasi ayarlanmasi
Hedef sisteme baglanmak icin secilen erisim noktasi belirtilmelidir.

Meni cubugunda Hedef sistem > Hedef cihazlari sec... 6gesini secin, asagidaki iletisim
maskesi gorlndr.

Konvertor kabin dniteleri
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Devices that go online with "Connect to zelected target devices™

: Target device { Access point

[¥ G150_cu320_2_oP (® STONLINE (1 DEVICE
i
|
|
| ]
|1
(1
|

Select all | Deselect all AllSTOMLIME Al Device

Establish state |

— Devices nat supparted by STARTER:

Cancel Help |

Resim 5-33  Hedef cihaz secimi ve erisim noktalarinin tanimlanmasi

Projedeki tiim cihazlar iletisim maskesinde listelenir.

Erisim noktasinin tanimlanmasi:

* PG/PC baglantisi PROFINET veya PROFIBUS Uzerinden yapiliyorsa, bir cihaz icin S7ONLINE
erisimini etkinlestirin.

* PG/PC baglantisi Ethernet arabirimi Gzerinden yapiliyorsa, bir cihaz icin DEVICE erisimini
etkinlestirin.

Konvertor kabin Gniteleri
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STARTER projesinin siiriicii cihazina aktarilmasi

Cevrimdisi olusturulan STARTER projesini strticl cihazina aktarmak icin asagidaki adimlar

gereklidir:

Kumanda adimi

Sembol cubugun-
daki secim

ilgili
Proje > Secilen hedef sistemlere baglan meni 6gesini secin

“f

ilgili

Hedef sistem > Yiikle > Projeyi hedef sisteme yiikle menii 6gesini
secin

Proje verilerinin sebeke kesintisi emniyetli kaydedilmesi

Proje verileriniz artik strtict cihazina aktariimistir. Bu veriler su anda
yalnizca slirticii cihazinin gecici belleginde mevcuttur, ancak hafiza
kartina kayitli degildir!

Proje verilerinizi stirlicti cihazinizin hafiza kartina sebeke kesintisi em-

niyetli olarak kaydetmek icin asagidaki kumanda adimini gerceklesti-
rin.

fual

ilgili
Hedef sistem > RAM'i ROM'a kopyala men( 6gdesini secin

o

Not

RAM'i ROM'a kopyalama

RAM'i ROM'a kopyala sembold, yalnizca siriicli cihazi ilgili proje gezgininde seciliyse
kullanilabilir.

Onceki calistirma adimlarinin sonuclari

Konvertor kabin dniteleri
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5.3 STARTER ile devreye alma proseddirli

5.3.5

Aciklama

On kosullar

Not

STARTER kullanimi icin ipucu

STARTER, tahrik sistemindeki karmasik miidahalelerde sizi her zaman destekleyen bir devreye

alma aracidir.

Cevrimici modda artik yonetilebilir gériinmeyen sistem durumlariyla karsilasirsaniz, proje
gezgininde sirlicl projesini silmenizi ve uygulamaniz icin uygun yapilandirma verilerini
kullanarak STARTER ile dikkatli bir sekilde yeni bir proje olusturmanizi éneririz.

Ethernet lizerinden STARTER ile devreye alma

Control Unit, entegre Ethernet arabirimi izerinden programlama cihazi (PG/PC) ile devreye
alinabilir. Bu arabirim, sirlicliniin isletime yonelik kontroli icin degil, yalnizca devreye alma

amachdir.

Olasi takilmis bir CBE20 genisletme karti aracilidiyla entegre Ethernet arabiriminden
yonlendirme mimkiin degildir.

e 4.1.5 veya Uzeri strim STARTER
e "C"cihaz siiriimi ve sonrasi Control Unit CU320-2 DP, Control Unit CU320-2 PN

Ethernet lizerinden STARTER (6rnek)

250

STARTER

PG/PC

O -

=

Ethernet
Adaptor

Ethernet
Arabirim
\ Control
Ethernet N Unit
Device1
(IP 1)

Resim 5-34

Ethernet (izerinden STARTER (6rnek)

Konvertor kabin Gniteleri
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Ethernet lizerinden cevrimici isletim olusturma prosediirii
1. Ethernet arabirimini Ureticinin talimatlarina gére PG/PC'ye kurun.
2. Windows'ta Ethernet arabiriminin IP adresini ayarlayin.
— PGIPC'nize serbest bir IP adresi atayin (6rnegin 169.254.11.1).
— Control Unit'in dahili Ethernet arabirimi -X127'nin fabrika ayari 169.254.11.22'dir.
3. STARTER devreye alma aracinin erisim noktasini ayarlayin.

4. STARTER devreye alma aracini kullanarak Control Unit'in arabirimine bir ad verin.
STARTER'in iletisim kurabilmesi icin Ethernet arabiriminin "adlandiriimis” olmasi gerekir.
STARTER'da cevrimici isletimi secin.

Windows'ta IP adresinin ayarlanmasi

Not

Asagidaki prosedir, Windows 7 isletim sistemine yoneliktir. Kullanim, diger isletim sistemlerinde
biraz degisiklik gosterebilir.

1. Programlama cihazinda (PG/PC) "Baslat > Sistem kontroli" menu 6gesi Uizerinden sistem
kontroliini cagirin.

2. Programlama cihazinizin sistem kontroliinde "A§ ve internet" altindaki "Ag ve Paylasim
merkezi" islevini cagirin.

3. Goriintllenen ag kartiniz icin baglanti linkine tiklayin.

4. Baglantinin durum penceresinde "Properties"e tiklayin ve sonraki glivenlik sorgulamasini
"Yes" ile onaylayin.

5. Baglantinin 6zellik penceresinde "Internet Protocol 4 (TCP/IPv4)" 6§esini secin ve ardindan
"Properties"e tiklayin.

6. Ozellik penceresinde "Use the following IP address” secenegini etkinlestirin.

Konvertor kabin dniteleri
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7. PG/PC'nin Control Unit'e iliskin erisim araylzinln IP adresini 169.254.11.1 ve alt ag

maskesini 255.255.0.0 olarak ayarlayin.

Internet Protocol (TCP/IP) Properties

Eeneral |

You can get [P zettingz assigned automatically if your nebwork, supports
thiz capability. Othenwize, you need to agk your network, adminiztrator for
the appropriate [P settings.

{3 Obtain an IP address autarmatically
{(®) Use the follawing IP address:

IP address: 163,254 11 . 1 |

Subnet mask: | 255255 . 255 . O |

Default gateway: | . . . |

{(#) Use the following DMS server addresses:
Freferred DMS server: | . . . |

Alternate DMS zemver | . . . |

[ OF. H Cancel ]

Resim 5-35  internet protokolii (TCP/IP) &zellikleri

8. "OK" secenegini tiklayin ve ag baglantilarinin Windows'a 6zel pencerelerini kapatin.

STARTER ile IP adresi ve ad atama, "Erisilebilir katilimcilar" fonksiyonu

252

STARTER Uizerinden Ethernet arabirimine bir IP adresi ve bir ad atanir.

1.

PG/PC ve Control Unit'i bir Ethernet kablosuyla baglayin.

2. Control Unit'i acin.
3. STARTER' acin.

4.
5

Yeni bir proje olusturun veya mevcut bir projeyi acin.

. Ethernet'te bulunan katihmcilari aramak icin Proje -> Erisilebilir katihmcilar veya "Erisilebilir

katilmcilar" diigmesini kullanin.

Konvertor kabin Gniteleri
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6. SINAMICS tahrik nesnesi, 169.254.11.22 IP adresine sahip ve adsiz bir veri yolu katilimcisi
olarak taninir ve goriintilenir.

B Accessible nodes - TCP/IP -> Belkin F5D5055 Gigabit. .. M=

zzible nodes
~ Busz node [address = 169.254.11.22, name = |

Estended settings
Access point: SYOMLIME [STEP 7]

IJzed interface parameterization: TCRPAP -» Belkin FRDA055 Gigabit... PGAPC...

IP addresz of the zought node: |

Do you want to accept the zelected dive units inta the project?

| Select drive units | Refrezh [FA] Cloze | Help |

Resim 5-36  Erisilebilir katilimcilar

7. Veriyolu katihmcisi girisini isaretleyin ve farenin sag tusuyla goriintlilenen "Ethernet
katiimcisini diizenle" meni 6gesini secin.

Konvertor kabin dniteleri
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5.3 STARTER ile devreye alma proseddirii

8. Ethernet arabirimi icin cihaz adini (6rnegin "drive1") "Ethernet katiimcisini diizenle
maskesine girin ve "Adi ata" digmesine tiklayin. IP yapilandirmasi icin IP adresini
(6rn. 169.254.11.10) ve alt ag maskesini (6rn. 255.255.255.0) girin. Ardindan "IP
yapilandirmasini ata" digmesine tiklayin ve maskeyi kapatin.

Not

Cihaz adlari icin adlandirma

Ethernet'te (SINAMICS bilesenleri) ilgili IO cihazlarinin isimlendirilmesi sirasinda ST
(Structured Text) kurallarina uyulmalidir. Bu adlar, Ethernet icinde benzersiz olmalidir.
Adlandirma kurallar:

e 10 cihaziadinda "-" ve "." disinda bir 6zel karakterlere izin verilmez (6rnedin nokta isareti,
bosluk, parantez vb.).

e (Cihaz adi "-" karakteriyle baslamamali ve bu karakterle bitmemelidir.
¢ Cihaz adi sayiyla baslamamalidir.
* Toplam 240 karakterle sinirlidir (kiictik harfler, rakamlar, kisa cizgi veya nokta).

e Cihazadiicindeki bir ad bileseni, yani 2 nokta arasindaki bir karakter dizisi, maksimum 63
karakter uzunlugunda olabilir.

e Cihaz adi n.n.n.n formuna sahip olmamalidir (n =0, ... 999).
e (ihaz adi "port-xyz" veya "port-xyz-abcde" karakter dizisi ile baslamamalidir (a, b, c, d, e,

X, ¥,2=0,...9).
Edit Ethernet Node X]
Mode;
MALC addreszs: | Flazhitg |
Dievice |drive1 Azgign name |

|IP Caonfiguration

IPaddess: | 169 . 254 . 11 . 10 Giatewsay:
* Do nok Lse rouber

Subnet soreen: | 255 . 25 .25 . 0 ™ Usze router

[~ Permit free IP subnet assignment Address:

Azzign IP configuration

Help

Resim 5-37  Ethernet katilimcilarinin diizenlenmesi

9. "Glincelle (F5)" diigmesine bastiktan sonra, veri yolu katihmcisi girisinde IP adresi ve ad
gorintilenir. Gorlintllenmezse, "Erisilebilir katilimcilar" maskesini kapatin ve erisilebilir
katihmcilar yeniden arayin.

10.Ethernet arabirimi bir veri yolu katiimcisi olarak goriintiileniyorsa, girisi isaretleyin ve
"Uygula" diigmesine basin.
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11.SINAMICS siirlicisl, proje gezgininde bir tahrik nesnesi olarak goriintulenir.

5.4 AOP30 kontrol paneli

12.Artik slrtcl cihazini yapilandirabilirsiniz, bkz. "Strticii cihazinin yapilandiriimasi” bélim.

Not

IP adresinin kayit yeri

IP adresi ve cihaz adi, Control Unit hafiza kartindaki kalici hafizada saklanir.

Parametre
Ethernet arabiriminin 6zellikleri de parametreler aracihgiyla degistirilebilir veya
gorintilenebilir.
e p8900 IE Name of Station
¢ p8901 IE IP Address of Station
* p8902 IE Default Gateway of Station
* p8903 IE Subnet Mask of Station
* p8904 IE DHCP Mode
e p8905 IE arabirim yapilandirmasi
* r8910 IE Name of Station active
* r8911 IE IP Address of Station active
* 18912 IE Default Gateway of Station active
* 18913 IE Subnet Mask of Station active
* 18914 IE DHCP Mode of Station active
* r8915 IE MAC Address of Station
5.4 AOP30 kontrol paneli
Aciklama

Calistirma ve izlemenin yani sira devreye alma icin, kabin Gnitesinin kabin kapisinda asagidaki
ozelliklere sahip bir kontrol paneli mevcuttur:

e Diiz metin gosterimi ve proses degiskenlerinin "cubuk gdsterimi” icin arka plan aydinlatmal
grafik 6zellikli LCD ekran

e Calisma durumunu goésteren LED'ler

e Arnizalar ve uyarilar ile ilgili nedenleri ve ¢cdziimleri aciklayan yardim fonksiyonu
e Tahrigin isletime uygun kumanda edilmesi icin tus blogu

* Kontrol noktasini secmek icin LOCAL/IREMOTE gecisi (kontrol panelinden veya miisteri
terminal seridinden/PROFIdrive'dan kontrol énceligi)

* Nominal dederlerin veya parametre degerlerinin sayisal girisi icin desimal klavye

* Mendi sisteminde kilavuzlu dolasma icin fonksiyon tuslari

Konvertor kabin dniteleri
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* Kasitsiz ve yetkisiz ayar degisikliklerine karsi iki kademeli glivenlik konsepti
e Koruma tiirli IP54 (monte edilmis durumda)

* Secilebilir diller: Almanca, ingilizce, Fransizca, italyanca, ispanyolca, Cince, Rusca, Portekizce

Calisma durumu Ekran

LED'leri:

ACIK (yesil) \

Uyari (sari)

Ariza (kirmizi) /

5 fonksiyon tusu

Kumanda yetkisi
Mend tusu e R (Secim)
Y
=— Déniis yéniini degistirme
Klavye kilidi -\
C=a
Artir / Azalt

JOG modunda

Desimal klavye ACIK/KAPALI
calistirma

Resim 5-38  Kabin (initesi kontrol panelinin bilesenleri (AOP30)

5.5 AOP30 ile ilk devreye alma

5.5.1 ilk baslatma

Baslangi¢c maskesi

ik kez acildiktan sonra Control Unit otomatik olarak baslatilir. Asagidaki ekran gériintiilenir:

SINAMICS

[F1] [F2] [F3]| [F4] [F5]

Resim 5-39  Karsilama ekrani

Konvertor kabin Gniteleri
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Dil secimi

5.5 AOP30 ile ilk devreye alma

Sistem baslatilirken, parametre aciklamalari CompactFlash kartindan kontrol paneline
yuklenir.

NOT
Parametre agiklamasi yikleniyor...

]
T 1
100%

T
0% 50%

LUTFEN BEKLEYINiz
|[F1] |F2] |[F3| |[F4| |[F5

Resim 5-40  Sistem baslatma sirasinda parametre aciklamalarinin yiiklenmesi

ilk baslatma sirasinda dili secmek icin bir ekran belirir.

Dil secimi / Language Selection
English

Deutsch <F2> ve <F3> ile dili degistirebilirsiniz

Francgais . - e e s
Espafol <F5> ile dili secebilirsiniz

Italiano
Chinese

iletisim maskesinde dil secilmelidir.

|[F1| |[F2| |[F3] |F4] |[F5

Dil secildikten sonra baslatma devam eder.

Basarili bir baslatmanin ardindan, teslimattan sonra ilk kez actiginizda stirlicii devreye alma
gerceklestirilmelidir. Ardindan konvertor acilabilir.

Daha sonraki bir baslatma durumunda, isletim dogrudan baslatilabilir.

iletisim maskeleri icinde gezinme

Bir iletisim maskesi icinde, secim alanlari genellikle <F2> veya <F3> tuslariyla secilebilir. Secim
alanlari genellikle, secildiginde ters cevrilmis olarak isaretlenen cerceveli metinlerdir (siyah arka
planli beyaz yazi tipi).

Secilen bir secim alaninin mevcut degeri genellikle <F5> "OK" veya "Degistir" ile onaylanarak
degistirilebilir, istenen degerin dogrudan sayisal klavye kullanilarak girilebilecegi veya bir
listeden secilebilecegi baska bir giris penceresi goriindr.

Bir iletisim maskesinden sonraki veya dnceki maskeye gecis, "ileri" veya "Geri" secim
alanlarinin secilmesi ve ardindan <F5> "OK" ile onaylanmasiyla yapilir.

Ozellikle 5nemli parametrelere sahip maskelerde, "ileri" secim alani yalnizca iletisim
maskesinin alt ucunda gortinir. Bunun nedeni, bir sonraki iletisim maskesine gecebilmeniz
icin bu iletisim maskesindeki her bir parametrenin tam olarak kontrol edilmesi veya
dizeltilmesi gerekliligidir.

Bazi devreye alma adimlarinda, "Devreye almaya ara ver" secilerek tiim devreye alma islemi
yarida kesilebilir.

Konvertor kabin dniteleri
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5.5.2 Esas devreye sokma

Motor verilerinin alinmasi

Temel devreye alma sirasinda, motor verileri kontrol paneli araciligiyla girilmelidir. Bunlar,
motorun tip etiketinde bulunabilir.

pO304
[
O >
3 ~MOT. 1LAB 315-1PMED 315 HNo N- 1107840010001,2002 IME 3
v| | Hz A |Kw| cosp [tminluin|Te s| Certit. | 1P
400 A| 50 405 | 235 0,87 |1485 No h5
90 235
Rotor SOQU.CAGE KL 13 ENAEC 6D034-1 Gewwwt 1.3t
NMA X=53000 114
o [ FAADE |N GERMANY | (£ ©f:z
| | | =]
pl]gﬂ] pl]:;l? pl]gﬂﬂ pl]!.311
Resim 5-41  Motor tip etiketi 6rnegi
Tablo 5-1 Motor verileri
Parametre nu- | Degerler Birim
marasi
Sebeke frekansi ve motor verileri girisi icin birim sistemi p0100 0 IEC [50 Hz | kW]
1 NEMA [60 Hz / hp]
Motor:
Nominal gerilim p0304 [V]
Nominal akim p0305 [A]
Nominal glic p0307 [kW] I [hp]
Nominal glc faktori cos ¢ (sadece p0100 = 0O icin) p0308
Nominal verimlilik n (sadece p0100 = 1 icin) p0309 [%]
Nominal frekans p0310 [Hz]
Nominal devir p0311 [min-1]/ [rpm]
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Esas devreye sokma: Motor tipinin secimi ve motor verilerinin girilmesi

Asagidaki kabin Unitelerinde, takip eden prosediirden dnce ek ayarlarin yapiimasi gerekebilir
(bkz. bolliim "Paralel bagh cihazlar icin gerekli ek ayarlar"):

e 3AC380ila480Vicin:
6SL3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 65L3710-2GE41-6AA3

e 3 AC500ila 600 Vicin:
6SL3710-2GF38-6AA3, 65L3710-2GF41-1AA3, 65L3710-2GF41-4AA3

* 3AC660ila 690V icin:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 65L3710-2GH41-5AA3

Konvertor kabin dniteleri
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260

{2:VECTOR} Motor standardi/Motor tipi

p0100 Motor standardi IEC/NEMA|0:IEC[50Hz/kW]

iletisim maskesinde motor standardi ve motor
tipi secilmelidir.

Motor standardi icin asagidakiler belirtilmis-
tir:

p0300m Motor tipi segimi
[1BN'de kesnt. | [ Tleri | 0: Sebgke'frekanm 50 Hz, kW1 cinsinden mo-
Vard oK tor verileri
ardim v : Sebeke frekansi 60 Hz, hp cinsinden motor
Fi] [F2] [F] (] [Fs] verie
i llgili motor, Motor tipi altinda secilir.
{2:VECTOR} Motor parametreleri m:0 | Tip etiketindeki motor verilerini girin.
<F2>ve <F3> ile secim alanlari icinde gezinin
p0210 U_Baglanti [ 400V <F5> ile gezintiile yapilan secimi etkinlestirin
p0304mMot U_Bemes 400.00 M Bir parametre dederi, istenen secim alanina
p0305mMot |_Bemes 405.00]Aeff gidilerek ve <F5> ile etkinlestirilerek degistiri-
lir.
Yardim A v degistir o C
Baska bir giris penceresi gortinur, burada
| F1 | | F2 | | F3 | | F4 | | FS5 | ¢ istenen deger dogrudan girilebilir veya
7} e * ilgili deger bir listeden secilebilir.
{2:VECTOR} Motor parametreleri m:0 Motor verilerinin girisi, son parametre dege-
p0306mMot numarasi rinin altindaki "Devam" secim alani secilerek
p0307mMot P_Bemes 23500 P ve <F5> ile etkinlestirilerek sonlandirilir.
p0308mMot cosphi_Bemes 0.870
p0310mMot f_Bemes 50.00|Hz
Yardim A v degistir
[F1] |F2| [F3] |F4] |F5]
{2:VECTOR} Motor parametreleri m:0
p0310mMot f_Bemes 50.00|Hz
p0311mMot n_Bemes 1485.00/min"
p0335mMot sogutma tirt
| IBN'de kesnt. || lleri |
Yardim A v degistir
[F1] |F2| [F3] |F4] |F5]
Not

Motor tipi secimi

Motor tipinin secilmesi, belirli motor parametreleri icin 6n atama yapilmasi ve calisma
davranisinin optimize edilmesi icin gerceklestirilir. Ayrintilar, p0300 parametresindeki list

kitabinda aciklanmistir.
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Not
Listeden motor secimi (p0300 = 100)

Bir motor tipi = 100 secildiginde, ilgili motorun siparis numarasi bir secim listesinden secilebilir.

Not
Asenkron motorun devreye alinmasi

Asagidaki adimlarin aciklamasi, bir asenkron motorun devreye alinmasi icin gecerlidir.

Strekli uyarilan bir senkron motoru devreye alirken (p0300 = 2), ayri bir bolimde ele alinan bazi
6zel sinir kosullari s6z konusudur (bkz. bolim "Nominal deger kanali ve Kontrol / Stirekli uyarilan
senkron motorlar").

Esas devreye sokma: Varsa, enkoder verilerinin girilmesi

{2:VECTOR} Enkoder devreye alma e0 | SMC30modullenkoderdegerlendirmesiicin

baglanmissa (opsiyon K50 icin), bu moddl il-

p0400eGeb_typ Ausw 9999:Kullanici gili AOP30 tarafindan taninir ve enkoder veri-

p0404eGeb_konfig etkin 00200008H lerinin girilmesi |g|n bir maske gérUnUr.

p0405eKare dalga enkoder A/B 00000009H <F2> ve <F3> ile secim alanlari icinde gezinin
<F5> ile gezinti ile yapilan secimi etkinlestirin

Yardim A v degistir

[F1] [F2| |F3] |F4| |[F5]

{2:VECTOR} Enkoder devreye alma e

p0405eKare dalga enkoder A/B 00000009H
p0408eRot Geb vurus sayisi 1024

p0491 Ariza tepkisi ENKODER  |0:KAPALI2

| IBN'de kesnt. || ileri |
Yardim A v degistir
[F1] |[F2] [|F3| [F4] |[F5]

Onceden tanimlanmis enkoderler, p0400 parametresi secilerek (enkoder tipi secimi)
rahatlikla ayarlanabilir:

3001: 1024 HTLA/BR

3002: 1024 TTLAIBR

3003: 2048 HTLA/BR

3005: 1024 HTL AIB

3006: 1024 TTL A/B

3007: 2048 HTL A/B

3008: 2048 TTLA/B

3009: 1024 HTL A/B tek kutuplu

Konvertor kabin dniteleri
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3011: 2048 HTL A/B tek kutuplu
3020: 2048 TTL A/B R algilamali
Not

Teslimat durumu

Teslimat durumunda, bir HTL enkoder, devir basina 1024 pals ve 24 V besleme gerilimi ile iki
kutuplu olacak sekilde ayarlanmistir.

HTL ve TTL enkoderler icin iki baglanti 6rnegi "Elektrik kurulumu" bélimdinde listelenmistir.

Not
On tanimh enkoder tipi

p0400 araciligiyla 6n tanimh bir enkoder tipi secilmisse, asagidaki p0404, p0405 ve p0408
parametrelerinin ayarlari degistirilemez.

Bagh enkoder, p0400'de 6nceden ayarlanmis enkoderlerden biriyle tam olarak eslesmezse;
enkoder verileri asagidaki gibi basitlestirilmis bir sekilde girilebilir:

* \Verileri bagl enkodere benzer olan p0400 araciliiyla bir enkoder tipini secin.

e "Kullanici tanimh enkoder" secimi (p0400 = 9999); 6nceden ayarlanan dederler korunur.
* p0404, p0405 ve p0408'in bit alanlarini bagl enkoderin verilerine uyarlayin.

Tablo 5-2 p0404 icin bit ayarinin anlami

Bit Anlami Deger 0 Deger 1
20 5V gerilim Hayir Evet
21 24V gerilim Hayir Evet

Tablo 5-3 p0405 icin bit ayarlarinin anlami

Bit Anlami Deger 0 Deger 1
0 Sinyal Unipolar Bipolar

1 Seviye HTL TTL

2 iz denetimi Yok AlB>< -AlB
3 Sifir pals 24V tek kutuplu AIB izi gibi
4 Kumanda mili Dusuk Yiksek
5 Pals/Yon Hayir Evet

Konvertor kabin dniteleri
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DIKKAT
Enkoder icin yanlis besleme geriliminin secilmesi nedeniyle maddi hasar

Enkoder devreye alindiktan sonra, SMC30 modiiliinde enkoder icin ayarlanmis olan besleme
gerilimi (5/24 V) etkinlestirilir. Bir 5 V enkoder bagliysa ve besleme gerilimi dogru
ayarlanmamissa (Bit 20 = "Evet", Bit 21 = "Hayir"), enkoder hasar goérebilir.

e Bagli enkoder icin besleme gerilimini dogru ayarlayin.
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Esas devreye sokma: Temel parametrelerin girilmesi

264

{2:VECTOR} Temel devreye alma

p0230 Antr Filtre tipi mot
p0700cMakro Bl 5:PROFIdrive
p1000cMakro CI n_soll 1:PROFIdrive
Yardim A v degistir
[F1] |[F2| [F3| |F4] |[F5
{2:VECTOR} Temel devreye alma d:0
p1070cAna set degeri 02}02050[001
p1080dn_min 0.000]min"!
p1082dn_max 1500.000 [ylli
p1120dHLG Hizlanma stiresi 20.000(s
Yardim A v degistir
[F1] [F2| [F3| |F4] |[F5
{2:VECTOR} Temel devreye alma d:0

p1120dHLG Hizlanma stresi 20.000(s
p1121dHLG Yavaslama suresi 30.000(s
p1135dHLG KAPALI3 t_Yavaslama 10.000|s

IBN'de kesnt.
OK

Yardim A
[F1] [F2| [F3| [F4] |[F5
Son tasdik
Sirekli parametre kabulinu
“devam” ve OK ile yuritin.

| IBN'de kesnt. || lleri |
Yardim v OK
|[F1] |F2] [F3| [F4]| |F5

Temel devreye alma parametrelerinin giril-
mesi:

Bir sinis filtresi (opsiyon L15) baglysa,
p0230'da mutlaka etkinlestirilmelidir (p0230
= 3 veya), aksi takdirde filtre hasar gorebilir!

p0700: Komut kaynagi 6n atamasi
5: PROFIdrive

6: TM31 terminalleri

7: Namur

10: PROFIdrive Namur

p1000: Set degeri kaynagi 6n atamasi
1: PROFIdrive

2: TM31 terminalleri

3: Motor potansiyometresi

4: Sabit set degeri

Bir set dederi kaynadi (p1000) secildikten
sonra, ana set degeri p1070 uygun sekilde
onceden ayarlanir.

<F2> ve <F3> ile secim alanlari icinde gezinin
<F5> ile gezinti ile yapilan secimi etkinlestirin
Bir parametre degeri, istenen secim alanina
gidilerek ve <F5> ile etkinlestirilerek degistiri-
lir.

Istenen

degerin dogrudan girilebilecegi veya

ilgili degerin listeden secilebilecegi baska bir
giris penceresi acilir.

Son tasdik

Girilen temel parametreleri devralmak icin
son bir onay gerceklesir.

"Devam” ile gecis yapip <F5> ile etkinlestiril-
dikten sonra, girilen temel parametreler kalici
olarak kaydedilir ve kontrol icin gerekli hesap-
lamalar yapilir.
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Not
Motor tarafindaki filtrenin girilmesi

Motor tarafindaki mevcut bir filtre p0230'a girilmelidir:

* Opsiyon LO7 — Voltage Peak Limiter'li compact du/dt filtresi: p0230 = 2
¢ Opsiyon LO8 — Motor reaktor valfi: p0230 = 1

e Opsiyon L10 — Voltage Peak Limiter'li du/dt filtresi: p0230 = 2

e Opsiyon L15 — SinUs filtresi: p0230 = 3.

p0230 = 4 "Harici sinus filtresi" ile ayri bir sinls filtresi girilebilir, ardindan belirli filtre verileri icin
bir giris ekrani gérindr.

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle siniis filtresinde hasar

Devreye alma sirasinda sins filtresinin etkinlestirilmemesi, sinis filtresine zarar verebilir.
¢ Devreye alma sirasinda sinus filtresini etkinlestirin.

DiKKAT

Devreye alma sirasinda aktivasyon eksikligi nedeniyle du/dt filtresinin hasar gérmesi

Devreye alma sirasinda du/dt filtresinin etkinlestiriimemesi, du/dt filtresine zarar verebilir.
* Devreye alma sirasinda du/dt filtresini etkinlestirin.

Not
Motor reaktor tinitesi

Opsiyon seciminde mevcut bir motor reaktor valfi (opsiyon LO8) etkinlestirilmelidir, aksi takdirde
motor kontrolli optimum calisamaz.

Not
Hicbir secim kullaniilmamasi

Ayrica, komut ve set degeri kaynaginin 6n atamasi icin "Secim yok" secimi mevcuttur, bu
durumda komut ve set degeri kaynaklari icin herhangi bir 6n ayar yapilmaz.
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Esas devreye sokma: Motor tanimlamasi

266

{2:.VECTOR} Motor tanimlamasi Motor tanimlamasinin secimi
Tanimlama tiiriini segin <F2> ve <F3> ile secim alanlari icinde gezinin
<F5> ile gezintiile yapilan secimi etkinlestirin

Sadece duran
Tanimlama yok
Tanimlanacak faz sayisini degistirin

Sabit 6lciim, malzeme 6zelliklerinin ve tretim
toleranslarinin dagilmasi nedeniyle elektrik-
sel parametrelerdeki sapmalar en aza indiril-

Yardim 4 OK

digi icin kontrol kalitesini artirir.

| F1 | | F2 | | F3 | | F4 | | F5 | Déner dlciim, devir reglilatoriinii ayarlamak
icin gerekli verileri (6rn. atalet momenti) be-
v lirler. Ayrica motorun manyetizasyon karakte-

{2:VECTOR} Motor tanimlamasi ristigi ve 6lcimlendirme manyetizasyon aki-
mi Slcilir.

NOT
Duran 6lgimu baslatiniz
LOCAL modunda AGMA tusu ile baslatin. * Birfazile tanimlandiginda, 6l¢tim stresi
onemli Olciide azalir.

Tanimlanan faz sayisinin degistirilmesi:

Yardim iptal Diag * Birden fazla faz ile tanimlama durumun-

da, 6lciim sonuclarinin ortalamasi alinir.

Acma, LOKAL tusuna (LOKAL tusundaki LED
yanana kadar bekleyin) ve ACMA tusuna ba-
silarak yapilr.

|[F1] [F2| |F3] |F4] |[F5]

Motor tanimlamasi gerceklestiriimezse, mo-
tor kontroll dlcililen degerlerle degil, tip eti-
keti verilerinden hesaplanan motor degerle-
riyle calisir.

Not
Motor tanimlamasinin tamamlanmasi

Motor tanimlamasi tamamlandiktan sonra, devreye sokma blokaji kilidinin kaldirilmasi icin
KAPATMA tusuna basilmalidir.

/\ KAz

Donen isletimde motor tanimlamasi sirasinda beklenmeyen motor hareketi

Dénen isletimde optimizasyonlu motor tanimlamasi secildiginde, devreye alma sonrasinda
sdriict, maksimum motor devrine ulasan motor hareketlerini tetikler.

* Genel guvenlik uyarilarina uyun.

+ Devreye alma sirasinda ACIL KAPATMA islevlerinin calistigindan emin olun.

Not
Onaylarin verilmesi

Gerekli onaylarin verildiginden emin olun, aksi takdirde motor tanimlamasi gerceklestirilemez.
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Not

Sabit veya doner dlciim sirasinda ariza

Sabit veya doner dlclim secildiginde bir ariza varsa, motor tanimlamasi gerceklestirilemez.
Arizayi ortadan kaldirmak icin maskeden "Tanimlama yok" ile cikilmali ve ariza giderilmelidir.
Ardindan motor tanimlamasi <MENU> - <Devreye Alma/Servis> - <Siiriicii devreye alma> -
<Motor tanimlamasi> araciligiyla tekrar secilebilir.

5.5.3 Paralel anahtarlama cihazlari icin ek gerekli ayarlar

Motoru secmeden ve motor verilerini ilgili kabin kontrol paneli araciliiyla girmeden 6nce,
paralel anahtarlama cihazlari icin ek ayarlar yapiimalidir:

e 3 AC380ila480Vicin:
6SL3710-2GE41-1AA3, 65L3710-2GE41-4AA3, 65L3710-2GE41-6AA3

e 3 AC500ila 600 Vicin:
6SL3710-2GF38-6AA3, 65L3710-2GF41-1AA3, 6SL3710-2GF41-4AA3

* 3AC660ila 690V icin:
6SL3710-2GH41-1AA3, 65L3710-2GH41-4AA3, 65L3710-2GH41-5AA3

12 palsli besleme icin ana kontaktor veya glic salteri geri bildirimini izleme ayarlan

Ana kontaktorlerin veya glic salterlerinin geri bildirim kontaklar fabrikada seri olarak
baglanmistir ve Control Unit'in dijital girisi 5'e kablolanmistir.

Devreye alma sonrasinda, geri bildirim sinyallerinin denetimi etkinlestiriimelidir. Bu,
p0860{Vector} = 722.5{Control_Unit} parametresi kullanilarak yapilr.

p0860 = r0722.5

p0860[0] Sebeke kontaktorl geri bildirimi

DO: 1:CU_G

Parametre: r0722:CU_DI_Durum

Bit: 5:DI 5 (X132.2)
Yardim iptal oK
|[F1] |F2] [F3| |F4| |F5]

Konvertor kabin dniteleri
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p0860 "Sebeke kontaktorii geri bildirimi" pa-
rametresini secin ve DI5 dijital girisine bag-
layin

<MENU> <Parametreleme> <Miinferit DO>
<2:VECTOR> <OK> "p0860" secim <degistir>
"{1:CU_G}" secim <OK> "r0722" secim <OK>
".05 DI 5 (X132.2)" secim <OK>

Sebeke kontaktorl geri bildiriminin baglantisi-
ni 0zetleyen bir onay penceresi gorindir.

<F5> ile onaylandiktan sonra ayarlanan bag-
lanti kabul edilir.
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Devreye alma

5.5 AOP30 ile ilk devreye alma

DiKKAT

Ana kontaktoriin veya giic salteri geri bildiriminin eksik denetimi nedeniyle cihaz hasari

Ana kontaktorlerden veya glic salterlerinden gelen geri bildirimin izlenmemesi, ayr bir
sistemdeki bir ana kontakt6r veya devre kesicinin arizalanmasi durumunda stirliciiniin
acllmasina neden olabilir. Bu durumda, ayri sistemin giris redresorleri asir ylklenebilir ve hasar

gorebilir.
¢ Ana kontaktor veya guic salteri geri bildiriminin denetimini etkinlestirin.

Not
Fabrika ayarlarina sifirlama

Parametrelendirme fabrika ayarina sifirlandiginda, sonraki yeniden devreye alma isleminden
sonra bu ayar yeniden yapilmalidir.

Motor tek sargi sistemli bir motora baglandiginda ayarlar

Devreye alma 6ncesinde otomatik olarak birden cok sargi sistemine sahip bir motor belirlenir.

Tek sargi sistem icin ayar, devreye alma islemi sirasinda p7003 = O parametresi kullanilarak
yapilr.

AOP30 lizerinden ayarlar

268

Devreye alma sirasinda, motorun tek sargi sisteme mi yoksa cok sargi sisteme mi bagh oldugu
sorgulanir. Bu ayar bagli olan motora gore yapilmahdir.

Not
"Tek sargi sistemli motor" ayarinin yapilmasi

"Tek sargi sistemli motor" ayari p7003 = O lizerinden yapilmazsa, motor tanimlamasi sirasinda
sUrlict "Asir akim" hata mesaji ile kapanabilir. Sistem optimum sekilde ayarlanmamis olabilir.

Not
Fabrika ayarlarina sifirlama

Parametrelendirme fabrika ayarina sifirlandiginda, sonraki yeniden devreye alma isleminden
once bu ayar yeniden yapilmalidir.

Konvertor kabin Gniteleri
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Devreye alma

5.7 Disli faktérdi ile bir enkoderi devreye alma
5.6 Devreye aldiktan sonraki durum

LOCAL modu (kontrol paneli {izerinden kontrol)
¢ "LOCAL/REMOTE" tusuna basarak LOCAL moduna gecebilirsiniz.
e Kontrol (ACIK/IKAPALI), "ACIK" ve "KAPALI" tuslar araciligiyla gerceklesir.

e Set degeri girisi, "Yikselt" ve "Alcalt" tuslari kullanilarak veya sayisal tus takimi araciligiyla
sayisal bir giris olarak gerceklesir.

Analog cikislar (opsiyon G60 "miisteri terminal seridi TM31" ile)

¢ Analogcikis0'da (X522:2,3) gercek devir (r0063) ilgiliakim cikisiolarak O ... 20 mA aralifinda
verilir.
20 mA akim, p1082'deki maksimum devir sayisina karsilik gelir.

e Analog cikis 1'de (X522:5,6) akim gercek dederi (r0068) ilgili akim cikisi olarak 0 ... 20 mA
arahginda verilir.
20 mA'lik bir akim, akim sinirina (p0640) karsilik gelir; énceden atanan nominal motor
akiminin (p0305) 1,5 katidir.

Dijital cikislar (opsiyon G60 "miisteri terminal seridi TM31" ile)
« Dijital cikis 0'da (X542:2,3) "Palslar etkinlestirildi" sinyali verilir.
« Dijital cikis 1'de (X542:5,6) "Aktif ariza yok" sinyali verilir (Arka plan: Kablo kopma emniyeti).
« Dijital cikis 8'de (X541:2) "Acmaya hazir" sinyali verilir.

5.7 Disli faktorii ile bir enkoderi devreye alma

Aciklama

Enkoder devreye alinirken (p0010 = 4); p0432 (pay), p0433 (payda) ve p0410 (6n isaret)
parametreleri kullanilarak bir disli parametrelemesi yapiimalidir.

Asagidaki kosul, komitasyon konumunun enkoder acisindan kesin olarak belirlenmesi icin

onemlidir:
e (Cozlcl igin: Zp_Motor 1 z, = Kutup sayisi
——— x— 21, Tamsay!
Zp_Resolver  n
(¢oziich)
* Diger tiim mutlak enkoderler zp_Motor z, = Kutup sayisi
icin: ——— 21, Tamsayi
PALEN n
e Burada n ilgili disli faktoriddr: = _ Enkoderdevri _ p0432

Motor devir sayisi p0433

Enkoder devreye alma, bu benzersizlik kosuluna uygunlugu kontrol eder ve gerekirse devreye
alma isleminden cikmayi reddeder veya bir hata mesaji verir.

Konvertor kabin dniteleri
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Devreye alma

5.8 Parametrelerin fabrika ayarina sifirlanmasi

On isaret biti p0410, hem saglanan enkoder acisini hem de devir sayisini ters cevirir ve
bdylece negatif bir disli faktori uygular.

5.8 Parametrelerin fabrika ayarina sifirlanmasi
Fabrika ayari, cihazin teslimat durumunda oldugu tanimlanmis baslangic durumudur.

Teslimat durumundan itibaren yapilan tim parametre ayarlari, parametreler fabrika
ayarlarina sifirlanarak geri alinabilir.

AOP30 lizerinden parametre sifirlama

Parametre filtresinin "Parametre sifirlama" olarak ayarlanma-
sl

<MENU> <Devreye alma/Servis> <OK> <Cihaz devreye alma>
<OK> <30: Parametre sifirlama> <OK>

Parametre sifirlamayi segin

Tiim parametrelerin fabrika ayarlarina sifirlanmasi

OK tusuna basin . .. . :
' Cihazin tim parametreleri fabrika ayarlarina sifirlanir.

STARTER lizerinden parametre sifirlama

Parametreler cevrimici modda STARTER'da sifirlanir. Gerekli kumanda adimlari asagida

listelenmistir.
Kumanda adimi Sembol cubugun-
daki secim
Proje > Hedef sisteme baglan meni 6gesini secin %
Parametreleri fabrika ayarlarina sifirlanacak striicii cihazina tiklayin ve sembol
cubugundan Fabrika ayarlarini geri yiikle semboliini secin. 'bl@

Konvertor kabin dniteleri
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Devreye alma

5.8 Parametrelerin fabrika ayarina sifirlanmasi

Kumanda adimi Sembol cubugun-
daki secim

Ardindan gelen sorguyu OK ile onaylayin.

Restore Factory Settings

Do pou really want to restore the factony settings?
Buz addressz and baud rate will not be reset,
R estore factony settings

v Save factory settings to BOM

Cancel

Hedef sistem > RAM'i ROM'a kopyala meni 6gesini secin .;

Not
RAM'i ROM'a kopyalama

RAM'i ROM'a kopyala sembold, yalnizca slriicli cihazi ilgili proje gezgininde seciliyse
kullanilabilir.

Fabrika ayarlarina bir parametre sifirlamasindan sonra, ilk devreye almanin gerceklestirilmesi
gerekir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 271



Devreye alma

5.8 Parametrelerin fabrika ayarina sifirlanmasi

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.1 Bu bolumiin icerigi

Bu bolimiin icerigi:

Konvertor kabin dniteleri

Tahrik sisteminin temelleri

ilgili

- PROFIdrive

- terminal seridi

- NAMUR terminal seridi Gizerinden komut kaynagi secimi

PROFIdrive Uzerinden set dederi girisi
- Analog girisler

- Motor potansiyometresi

- Sabit set degerleri

AOP30 kontrol paneli tGizerinden kontrol

PROFIdrive'a gore iletisim

- PROFIBUS DP lizerinden iletisim
- PROFINET 10

- SINAMICS Link

- EtherNet/IP

- Modbus TCP

isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A
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Kullanim

6.2 Komut ve set dederi kaynaklari hakkinda genel bilgiler

Kabin kontrol panel

Iy
O O

Fieldbus

14

ris terminalleri -A60 TM31

7.

N

Namur terminalleri -X2

Set degeri kanali

Kontrol

I\

—

®_

-A60

Cikis klemensleri

Teshis

Arizalar/ikazlar

Cee

Denetimler

Fonksiyonlar

Koruma fonksiyonlari

/I

31

6.2

Komut ve set degeri kaynaklari hakkinda genel bilgiler

Aciklama

SINAMICS G150 kabin tnitesi komut kaynaklarini secmek icin 4 6n ayar ve set dederi kaynaklarini
secmek icin 4 6n ayar mevcuttur. Ayrica "Secim yok" secenedi mevcuttur, bu durumda komut ve
set degeri kaynaklari icin herhangi bir 6n ayar yapilmaz.

Komut kaynaklari

PROFIdrive

TM31 terminalleri

NAMUR

PROFIdrive NAMUR

Set degeri kaynaklar
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PROFIdrive

Analog girisler

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

* Motor potansiyometresi
e Sabit set degerler

ilgili atamalar sonraki béliimlerde aciklanmistir.

Not
On ayarlar

Devreye alma sirasinda mevcut kabin konfiglirasyonu icin uygun 6n ayarlar secilmelidir (bkz.
bélim "Devreye alma").

Acil kapatma sinyalleri (L57, L59, L60) ve motor koruma sinyalleri (L83, L84) her zaman etkindir
(komut kaynagindan bagimsiz olarak).

Fonksiyon planlan

Bu bolimun bazi yerlerinde fonksiyon planlarina atifta bulunulmaktadir. Bunlar, deneyimli
kullanicilar icin genel islevselligin ayrintili olarak aciklandigi "SINAMICS G130/G150 list kitabi"
misteri DVD'sinde bulunabilir.

6.3 Tahrik sisteminin temelleri
6.3.1 Parametre
Genel bakis

Tahrik, parametreler yardimiyla ilgili tahrik gérevine gore ayarlanir. Her parametre, benzersiz bir
parametre numarasi ve belirli nitelikler (6rn. okunabilir, yazilabilir, BICO niteligi, grup niteligi vb.)
ile tanimlanir.

Parametrelere erisim asagidaki kumanda Uniteleri araciligiyla mimkdnddr:
* PROFIBUS veya PROFINET veya Ethernet tizerinden "STARTER" devreye alma aracina sahip PC
¢ AOP30 konforlu kontrol paneli

Parametre tiirleri
Ayar ve izleme parametreleri mevcuttur:

* Ayar parametreleri (yazilabilir ve okunabilir)
Bu parametreler fonksiyonun calismasini dogrudan etkiler.
Ornek: Rampa jeneratdri calisma ve sifirlanma siresi

* izleme parametreleri (yalnizca okunabilir)
Bu parametreler dahili degerlerin goriintilenmesi icin kullanilir.
Ornek: Glincel motor akimi

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

/ Parametre \

Okuma (r ...) Yazma/Okuma (p ...)
BICO cikisi "Normal" okuma BICO girisi "Normal"
parametreleri Okuma/yazma parametreleri

Resim 6-1 Parametre tiirleri

Bu siirlicli parametrelerinin tlim{, PROFIdrive profilinde tanimlanan mekanizmalar
kullanilarak PROFIBUS veya PROFINET araciliiyla okunabilir ve degistirilebilir.

Parametrelerin siniflandiriimasi

Miinferit tahrik nesnelerinin parametreleri (bkz. bolim "Tahrik nesneleri (Drive Objects)")
asagidaki gibi veri setlerine (bkz. bolim "Kullanim/Veri setleri") ayrilir:

* Veri setinden bagimsiz parametreler
Bu parametreler, tahrik nesnesi basina yalnizca bir kez mevcuttur.

* Veri setine bagl parametreler
Bu parametreler her tahrik nesnesi icin bircok kez mevcut olabilir ve yazma / okuma amaciyla
parametre dizini araciligiyla adreslenebilir. Farkl tiirde veri kayitlari mevcuttur:

— CDS: Command Data Set - komut veri kiimesi
Birden cok komut veri kiimesinin uygun sekilde parametrelendirilmesi ve veri kiimelerinin
degistirilmesi yoluyla tahrik farkli 6n konfigiirasyonlara sahip sinyal kaynaklari ile
calistirilabilir.

— DDS: Drive Data Set - SUrUcU veri seti
Drive Data Set'te, slriicli kontrolliniin parametrelemesini degistirmek icin parametreler
Ozetlenmistir.

— PDS: Powerstack Data Set - Glic Unitesi veri seti
GUc Unitesi veri setlerinin sayisi, paralel anahtarlama cihazlari icin birbirine bagl glic
Unitelerinin sayisina karsilk gelir.

CDS ve DDS veri setleri isletim sirasinda degistirilebilir. Ayrica baska veri kiimesi tipleri de
mevcuttur. Ancak bunlar yalnizca bir DDS degistirmesi araciigiyla etkinlestirilebilir.

— EDS: Encoder Data Set - Sezici veri kiimesi

— MDS: Motor Data Set - motor veri kiimesi

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

| Terminal Module

Option Board

Surici

Veri setinden bagimsiz
Surlict parametreleri

DDS: Drive Data Set

Motor segimi

Enkoder segimi 1

Enkoder secimi 2

Enkoder segimi 3

EDS: Encoder Data Set

MDS: Motor Data Set

PDS: Power Data Set

Resim 6-2

Konvertor kabin dniteleri
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Parametrelerin siniflandiriimasi

6.3 Tahrik sisteminin temelleri
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Kullanim

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

6.3.2 Tahrik nesneleri (Drive Objects)

Bir tahrik nesnesi, kendi parametreleri ve muhtemelen ayrica kendi arizalari ve uyarilari olan
bagimsiz, kapali bir yazilim islevidir. Tahrik nesneleri standart olarak mevcut olabilir (6rn.
girislerin/cikislarin degerlendirilmesi), bir kez olusturulabilir (6rn. Option Board) veya birden cok
kez olusturulabilir (6rn. strlici kontroli).

Control Unit Tahrik nesneleri
Degerlendirme Degerlen- Degerlen- Degerlen-
- Srct dirme dirme dirme
Yerlesik baypas valfi - - eee -
G/Cf (opsiyonel) Option Terminal Terminal
Board Module Module
{11171} DO
Option
Board
Power Terminal Terminal
Module Module Module

TR

Resim 6-3  Tahrik nesneleri - Drive Objects

Standart tahrik nesneleri

e S{rdcl kontroli
Sirtci kontrolli, motorun kontroltinti devralir. Strlicti kontrolliine en az 1 Power Module ve
en az 1 motor ve maksimum 3 enkoder atanmistir.

e Control Unit, girisler/cikislar
Control Unit Gzerindeki girisler/cikislar, bir tahrik nesnesi icinde degerlendirilir.

Opsiyonel olarak mevcut tahrik nesneleri

¢ Option Board degerlendirmesi
Baska bir tahrik nesnesi, takil bir Option Board'un degerlendirilmesini saglar. Spesifik
islevsellik, ilgili Option Board tipine baghdir.

¢ Terminal Module dederlendirmesi
Opsiyonel olarak baglanabilen Terminal Modules dederlendirmesinden ayri bir tahrik nesnesi
sorumludur.

Bir tahrik nesnesinin 6zellikleri
e Ayri parametre alani

e STARTER'da ayri pencere

Konvertor kabin dniteleri
278 isletme kilavuzu, 06/2020, ASE52555278A



Kullanim

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

* Ayriarizaluyari sistemi

+ islem verileri icin ayri PROFIdrive telegrami

Tahrik nesnelerinin konfiglirasyonu

Parametre

6.3.3

Aciklama

Control Unit'te yazilim tarafindan islenen "tahrik nesneleri", STARTER'da ilk devreye alma
sirasinda konfiglirasyon parametreleri kullanilarak ayarlanir. Bir Control Unit icinde cesitli tahrik
nesneleri (Drive Objects) olusturulabilir.

Tahrik nesneleri, belirli stirticti fonksiyonlarinin yiratilebilecedi yapilandinlabilir fonksiyon
bloklandir.

ilk devreye alma isleminden sonra ek tahrik nesneleri yapilandirilacak veya silinecekse; bu,
tahrik sisteminin yapilandirma modu kullanilarak yapilmahdir.

Bir tahrik nesnesinin parametrelerine yalnizca tahrik nesnesi konfigtire edildikten ve
yapilandirma modundan parametreleme moduna gecildikten sonra erisilebilir.

Not
ilk devreye alma sirasinda atama

Mevcut tahrik nesnelerinin her birine (Drive Objects), dahili tanimlama icin ilk devreye alma
sirasinda O ila 63 araliginda bir numara atanir.

¢ p0101 Tahrik nesneleri numaralari
* 10102 Tahrik nesneleri sayisi
e p0107 Tahrik nesneleri tiiri

¢ p0108 Tahrik nesneleri konfiglirasyonu

Veri setleri

Bircok uygulama icin, isletim sirasinda veya isletime hazir olma sirasinda harici bir sinyal ile
birka¢ parametrenin ayni anda degistirilebilmesi avantajhdir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 279



Kullanim

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

CDS: Komut veri

280

Bu islevsellik, indekslenmis parametrelerle tetiklenebilir. Parametreler, islevsellik agisindan
bir grup (veri seti) halinde birlestirilir ve indekslenir. Indeksleme, veri seti dedistirilerek
etkinlestirilen her bir parametrede birkac farkl ayarin kaydedilmesine izin verir.

Not
Veri setlerinin kopyalanmasi
STARTER'da komut ve siiriicti veri setleri kopyalanabilir (Stirlicti -> Konfiglirasyon -> "Komut veri

setleri” veya "Sur{icl veri setleri" sekmesi).
Gorintilenen komut ve sUriicl veri seti, ilgili STARTER maskelerinde secilebilir.

seti (Command Data Set)

BICO parametreleri, bir komut veri setinde birlestirilmistir (binektor ve konektor girisleri). Bu
parametreler, bir slirliclinlin sinyal kaynaklarinin ara baglantisindan sorumludur (bkz. bolim
"Kullanim/BICO teknolojisi: Sinyallerin ara baglantisi”).

Komut veri setinde 6zetlenen parametreler, parametre listesinde "CDS veri seti" ile tanimlanir
ve [0..n] dizini ile donatilir.

Surlicl; birden cok komut veri setini uygun sekilde parametreleyerek ve veri setlerini
degistirerek dnceden yapilandiriimis farkli sinyal kaynaklariyla calistirilabilir.

Bir komut veri seti sunlari icerir (6rnekler):
* Kontrol komutlari icin binektér girisleri (dijital sinyaller)
— Acik/Kapali, Etkinlestirmeler (p0844, vb.)
— Tuslama (p1055, vb.)
o Set degerleri icin konektor girisleri (analog sinyaller)
— UIf kontrolu icin gerilim set degeri (p1330)
— Tork sinir de§erleri ve dlcekleme faktorleri (p1522, p1523, p1528, p1529)

Teslimat durumunda iki komut veri seti vardir; p0170 (komut veri setleri (CDS) sayis)
kullanilarak bu sayr maksimum dorde cikarilabilir.

Komut veri setlerini secmek ve halihazirda secili olan komut veri setini goriintiilemek icin
asagidaki parametreler mevcuttur:

Tablo 6-1 Komut veri seti: Secim ve gortintiileme
Bit 1 secimi Bit 0 secimi Gosterge
Cbs p0811 p0810 Secildi (r0836) Etkin (r0050)
0 0 0 0 0
1 0 1 1 1
2 1 0 2 2
3 1 1 3 3

Mevcut olmayan bir komut veri seti secilirse, glincel veri seti etkin kalir.

Konvertor kabin dniteleri
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6.3 Tahrik sisteminin temelleri

CDS 0 1 A
r0836=0 | 10836 =1 CDS segildi
)y ] 01 R
1 ,,,,,,,,,,
0
A —»! l«— Anahtarlama suresi
CDSetkili | r0050=0 | | r0050 =1

Resim 6-4  Ornek: Komut veri seti 0 ve 1 arasinda gecis

DDS: Tahrik veri seti (Drive Data Set)

Bir sUrticli veri seti, bir strticliniin diizenlenmesi ve kontroli icin dnemli olan cesitli ayar
parametrelerini icerir:

* Atanan motor ve enkoder veri setlerinin numaralar:

— p0186: Atanmis motor veri seti (MDS)

— p0187ila p0189: 3 adede kadar atanmis enkoder veri seti (EDS)
¢ Cesitli kontrol parametreleri, 6rnegin:

— Sabit devir set dederleri (p1001 ila p1015)

— Min./maks. devir sayisi sinirlari (p1080, p1082)

— Rampa jeneratoriiniin karakteristik verileri (p1120 ff)

— Regiilatoriin karakteristik verileri (p1240 ff)

Surlci veri setinde 6zetlenen parametreler, parametre listesinde "DDS veri seti" ile tanimlanir
ve [0..n] dizini ile donatilir.

Birden fazla tahrik veri setinin parametrelenmesi mimkinddr. Bu da farkli tahrik
konfiglirasyonlari (regiilasyon tiiri, motor, verici) arasinda dedismeyi ilgili tahrik veri setinin
secilmesi ile kolaylastirir.

Bir tahrik nesnesi maksimum 32 sirlicl veri setini yonetebilir. Tahrik veri setlerinin adedi
p0180 ile diizenlenir.

Bir tahrik veri setinin secimi icin p0820 - p0824 binektor girisleri kullanilir. Bu girisler tahrik
veri setinin numarasini (0 - 31) biner (ikili sistem) gosterim seklinde olusturur (en ylksek bit
olarak p0824 ile).

e p0820 BI: Sirlicl veri seti secimi DDS Bit 0
e p0821 BI: Sirlcl veri seti secimi DDS Bit 1
e p0822 BI: Sirlicl veri seti secimi DDS Bit 2
e p0823 BI: Surlicl veri seti secimi DDS Bit 3
e p0824 BI: Sirlicl veri seti secimi DDS Bit 4
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6.3 Tahrik sisteminin temelleri

Sinir kosullari ve tavsiyeler

e Birslirliciideki DDS sayisi icin 6nerilen:
Bir stirticlideki DDS sayisi, anahtarlama seceneklerine karsilik gelmelidir, dolayisiyla su durum
gecerli olmalidir:
p0180 (DDS) = p0130 (MDS)

e Bir tahrik nesnesi icin maksimum DDS sayisi = 32 DDS

EDS: Enkoder veri seti (Encoder Data Set)

282

Bir enkoder veri seti, stirliciyl yapilandirmak icin 6nemli olan bagli enkoderin cesitli ayar
parametrelerini icerir.

e Ayar parametreleri, 6rnegin:
— Enkoder arabirimi bilesen numarasi (p0141)
— Enkoder bilesen numarasi (p0142)
— Enkoder tipi secimi (p0400)

Enkoder veri setinde 6zetlenen parametreler, parametre listesinde "EDS veri seti" ile
tanimlanir ve [0..n] dizini ile donatilir.

Control Unit tarafindan kontrol edilen her enkoder icin ayri bir enkoder veri seti gereklidir. En
fazla 3 enkoder veri seti; p0187, p0188 ve p0189 parametreleri kullanilarak bir siirlicti veri
setine atanir.

Bir enkoder veri seti gecisi, yalnizca bir DDS gecisi araciliiyla gerceklesebilir.

Her enkoder yalnizca bir stirlicliye atanabilir ve her siriicl veri setinde bir stirlict icinde
daima enkoder 1, daima enkoder 2 veya daima enkoder 3 olmalidir.

EDS gecisi icin bir uygulama, birden cok motorun donlistimli olarak calistirildigi bir glic

Unitesi olacaktir. Bu motorlar arasinda gecis yapmak icin bir kontaktor degisimi kullanihr.
Motorlarin her biri bir enkoder ile donatilabilir veya enkodersiz sekilde calistirilabilir. Her
enkoder kendi SMx'ine baglanmalidir.

Enkoder 1 (p0187) DDS Uzerinden degistirilirse, bir MDS de degistirilmelidir.

Bir tahrik nesnesi maksimum 16 enkoder veri setini yonetebilir. Yapilandiriimis enkoder veri
setlerinin sayisi p0140'ta belirtilmistir.

Bir stirlicli veri seti seciminde, atanan enkoder veri setleri da secilir.
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MDS: Motor veri seti (Motor Data Set)

Bir motor veri seti, strticliyl yapilandirmak icin dnemli olan bagh motorun cesitli ayar
parametrelerini icerir. Ek olarak, hesaplanan verilere sahip bazi izleme parametrelerini icerir.

e Ayar parametreleri, 6rnegin:

Motor bilesen numarasi (p0131)

Motor tipi secimi (p0300)

Nominal motor verileri (p0304 ff)
* izleme parametreleri, drnegin
— Hesaplanan nominal veriler (r0330 ff)

Motor veri setinde 6zetlenen parametreler, parametre listesinde "MDS veri seti" ile tanimlanir
ve [0..n] dizini ile donatilir.

Control Unit tarafindan bir Motor Module araciliiyla kontrol edilen her motor icin ayri bir
motor veri seti gereklidir. Motor veri seti, p0186 parametresi kullanilarak bir strtict veri
setine atanir.

Bir motor veri seti gecisi, yalnizca bir DDS gecisi araciligiyla gerceklesebilir.
Motor veri seti gecisi 6rnedin sunun icin kullantlir:

e Farkli motorlar arasinda gecis

* Bir motorda farkli sargilar arasinda gecis (6rnegin yildiz-licgen gecisi)

* Motor verilerinin uyarlanmasi

Bir Motor Module'de birden cok motor alternatif olarak calistirilacaksa, karsilik gelen sayida
strlict veri seti olusturulmalidir. Motor degistirme hakkinda daha fazla bilgi icin "Fonksiyonlar/
Surlcl fonksiyonlarn" bolimiine bakin.

Bir tahrik nesnesi maksimum 16 motor veri setini yonetebilir. p0130'daki motor veri setlerinin
sayisi, p0180'deki stirlicli veri setlerinin sayisindan fazla olmamalidir.

Veri seti atamasi 6rnegi

Tablo 6-2 Veri seti atamasi 6rnegi
DDS Motor (p0186) Enkoder 1 Enkoder 2 Enkoder 3
(p0187) (p0188) (p0189)
DDS O MDS 0 EDS O EDS 1 EDS 2
DDS 1 MDS 0 EDS O EDS 3 --
DDS 2 MDS 0 EDS O EDS 4 EDS 5
DDS 3 MDS 1 EDS O -- -
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Komut veri setinin (CDS) kopyalanmasi

p0809 parametresini asagidaki gibi ayarlayin:

1. p0809[0] = Kopyalanacak komut veri seti numarasi (kaynak)

2. p0809[1] = icine kopyalanacak komut veri seti numarasi (hedef)
3. p0809[2] =1

Kopyalama baslatilir.

p0809[2] = 0 oldugunda kopyalama tamamlanir.

Siriicii veri setinin (DDS) kopyalanmasi

p0819 parametresini asagidaki gibi ayarlayin:

1. p0819[0] = Kopyalanacak siiriici veri seti numarasi (kaynak)

2. p0819[1] = icine kopyalanacak siiriicii veri seti numarasi (hedef)
3. p0819[2] =1

Kopyalama baslatilir.

p0819[2] = 0 oldugunda kopyalama tamamlanir.

Motor veri setinin (MDS) kopyalanmasi

Fonksiyon plani

Parametre

284

p0139 parametresini asagidaki gibi ayarlayin:

1. p0139[0] = Kopyalanacak motor veri seti numarasi (kaynak)

2. p0139[1] = icine kopyalanacak motor veri seti numarasi (hedef)
3. p0139[2] =1

Kopyalama baslatilir.

p0139[2] = 0 oldugunda kopyalama tamamlanir.

FP 8560 Komut veri setleri (Command Data Set, CDS)
FP 8565 Tahrik veri setleri (Drive Data Set, DDS)

FP 8570 Sezici veri setleri (Encoder Data Set, EDS)

FP 8575 Motor veri setleri (Motor Data Set, MDS)

* p0120 Glcg lnitesi veri setleri (PDS) sayisi

« p0130 Motor veri seti (MDS) sayis!

e p0139[0...2] Motor veri setinin (MDS) kopyalanmasi

e p0140 Sezici veri seti (EDS) sayisi
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6.3.4

Aciklama

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

e p0170 Komut verileri satirlari (CDS) Adet

e p0180 Tahrik veri setleri (DDS) Adet

¢ p0186[0...n] Atanmis motor veri seti (MDS)

¢ p0187[0...n] Sezici 1 sezici veri seti numarasi

e p0188[0...n] Sezici 2 sezici veri seti numarasi

e p0189[0...n] Sezici 3 sezici veri seti numarasi

e p0809[0...2] Komut verileri satiri CDS kopyalanmasi
* p0810 Bl: Komut veri seti CDS Bit O

* p0811 Bl: Komut veri seti CDS Bit 1

* p0819[0...2] DDS tahrik veri setinin kopyalanmasi
e p0820[0...n] Bl: Siirlicti veri seti secimi Bit O

e p0821[0...n] Bl: SlirlicU veri seti secimi Bit 1

e p0822[0...n] Bl: Stirlicti veri seti secimi Bit 2

e p0823[0...n] Bl: Slirlicti veri seti secimi Bit 3

¢ p0824[0...n] Bl: Siirlict veri seti secimi Bit 4

BICO Teknik: Sinyallerin ara baglantisi

Her srlict cihazinda, dahili kontrol degiskenlerinin yani sira cok sayida birbirine baglanabilir
giris ve cikis degiskeni bulunur.

BICO teknolojisi (Binector Connector Technology) ile siirlicti cihazini cok cesitli gereksinimlere
uyarlamak mimkinddr.

BICO parametreleri aracihdiyla serbestce birbirine baglanabilen dijital sinyaller, parametre
adinda BI, BO, Cl veya CO &nekiyle tanimlanir. Bu parametreler, parametre listesinde veya
fonksiyon planlarinda buna gore isaretlenir.

Not
STARTER kullanimi

BICO teknolojisini kullanmak icin STARTER parametreleme ve devreye alma aracini kullanmanizi
oneririz.

Binektorler, Bl: Binektor girisi, BO: Binektor cikisi

Binektor, birimi olmayan dijital (ikili) bir sinyaldir ve O veya 1 degerine sahip olabilir.
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Binektorler; binektor girislerine (sinyal alicisi) ve binektor cikislarina (sinyal kaynagr) ayrilir.

Tablo 6-3 Binektorler

Kisaltma ve sembol Ad Aciklama
B3 ] Binektor girisi Kaynak olarak bir binektor cikisi ile birbirine bagla-
Binector Input nabilir.
(sinyal alicis) Binektdr cikisinin numarasi, parametre degeri ola-
rak girilmelidir.
E.q:)l: Binektor cikis Binektor girisi icin kaynak olarak kullanilabilir.

Binector Output
(sinyal kaynad)

Konektorler, Cl: Konektor girisi, CO: Konektor cikisi

Bir konektor, 6rnegdin 32 bit biciminde dijital bir sinyaldir. Sézcikleri (16 bit), cift sézclikleri (32
bit) veya analog sinyalleri temsil etmek icin kullanilabilir. Konektorler, konektor girislerine (sinyal
alicisi) ve konektor cikislarina (sinyal kaynadi) ayrihir.

Performans nedenleriyle, konektérlerin ara baglanti secenekleri yalnizca sinirli 6lctide
mumkinddar.

Tablo 6-4 Konnektorler

Kisaltma ve sembol Ad Aciklama

o> ] Konektor girisi Kaynak olarak bir konektér cikisi ile birbirine bagla-

Connector Input nabilir.

Konektor cikisinin numarasi, parametre degeri ola-

(sinyal alicisi)
Y rak girilmelidir.

co D Konektdr cikisi Konektdr girisi icin kaynak olarak kullanilabilir.
Connector Output

(sinyal kaynagr)

BICO teknolojisi ile sinyallerin birbirine baglanmasi
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iki sinyali birbirine baglamak icin, istenen BICO cikis parametresi (sinyal kaynagi) bir BICO giris
parametresine (sinyal alicisi) atanmalidir.

Bir binektdr/konektor girisini bir binektdr/konektdr cikisina baglamak icin asadidaki bilgiler
gereklidir:

* Binektorler: Parametre numarasi, bit numarasi ve siirlici nesne kimligi
e Dizinsiz konektorler: Parametre numarasi ve strlicli nesne kimligi
e Dizinli konektorler: Parametre numarasi, dizin ve siriicti nesne kimligi

* Veri tipi (konnektor cikis parametreleri icin sinyal kaynadi)
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BO: Binektor gikisi BI: Binektor girisi
CO: Konektor gikisi ClI: Konektor girisi
Sinyal kaynagi Sinyal alicisi

Bl
BO
r0722.0 ) 722.0
Cl
CO (dizinsiz) [y |
[r0036 36 |
CO (dizinli)

Endeks [0] @ cl
[1]|r0037 PXXXX.Y
[2][r0037 37[2] |
[3][r0037 >

Resim 6-5  BICO teknolojisi ile sinyallerin birbirine baglanmasi

Not

Bir konektor girisi (Cl), istege bagli olarak her konektor cikisiyla (CO, sinyal kaynagi) birbirine
baglanamaz. Ayni durum binektor girisi (BI) ve binektor cikisi (BO) icin de gecerlidir.

Parametrenin veri tipi ve BICO parametresinin veri tipi hakkindaki bilgiler, "Veri tipi" altindaki her
Cl ve Bl parametresi icin ilgili parametre listesinde bulunur.

CO parametresi ve BO parametresi icin yalnizca BICO parametresinin veri tipi s6z konusudur.

Yazim bicimi:

* BICO girisi veri tipleri: Parametre veri tipi / BICO parametresi veri tipi
Ornegin: Unsigned32 / Integer16

* BICO cikisi veri tipleri: BICO parametresi veri tipi
Ornegin: FloatingPoint32

BICO girisi (sinyal alicisi) ve BICO cikisi (sinyal kaynadi) arasindaki olasi ara baglantilar, list
kitabinda "BICO ara baglantilari icin olasi kombinasyonlar" tablosundaki "Parametre listesiyle
ilgili aciklamalar" bolimiinde aciklanmistir.

BICO parametreleri lizerinden ara baglanti, farkl veri setlerinde (CDS, DDS, MDS, ...)
gerceklestirilebilir. Veri setleri arasinda gecis yapildiginda, veri setlerindeki farkli ara
baglantilar devreye girer. Tahrik nesneleri arasinda bir ara baglanti da miimkdindar.
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Binektor/konektor cikis parametrelerinin dahili kodlamasi

Dahili kodlama, 6érnegin PROFIdrive araciligiyla BICO giris parametrelerini yazmak icin gereklidir.

| 03E9 FC02 hex --> CO: 1001[2]

| 0001 0000 hex --> Sabit "1"

| 0000 0000 hex --> Sabit "0"

Parametre numarasi Surtcu Dizin numarasi
nesnesi
Bit 31 16 15 .. 10 9 0
0 Cihaz (6rn. CU320)
63 Dahili nesne
Sinyal kaynaklari érnekleri
| 0000 0011 1110 1001 bin | 1111 11 bin | 00 0000 0010 bin
1001 dez 63 dez 2dez
| 0000 0000 0000 0001 bin | 0000 00 bin | 00 0000 0000 bin
| 0000 0000 0000 0000 bin | 0000 00 bin | 00 0000 0000 bin
Resim 6-6  Binektdr/konektor cikis parametrelerinin dahili kodlamasi

Ornek 1: Dijital sinyallerin ara baglantis

Bir stirticti; Tuslama 1 ve Tuslama 2 ile Control Unit lizerindeki DI O ve DI 1 terminalleri Gizerinden

hareket ettirilmelidir.

BO: Binektor gikisi
Sinyal kaynagi

24V
X122.1 lDI 0
- - r0722.0)
X122.2 | DI 1
| T + (07227
24V l
x122.1 | DIo
- - 0722.0
X122.2 | DI 1
L + r0722.1
Resim 6-7

BI: Binektor girisi
Sinyal alicisi

Tiklama 1
Tiklama 2

p1055[C
722.0

p1056[C
7221

dahili Tiklama 1

dahili Tiklama 2

Dijital sinyallerin ara baglantisi (6rnek)

Ornek 2: Birden cok siiriiciiye BB/KAPALI3 ara baglantis

KAPALI3 sinyali, Control Unit Gzerindeki DI 2 terminali aracihidiyla iki strlictye baglanmalidir.

Her sirtictide bir binektér girisi 1 bulunur. KAPALI3 ve 2. KAPALI3. Her iki sinyal, STW1.2
(KAPALI3) icin bir VE baglantisi araciliiyla islenir.
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Resim 6-8

BO: Binektor gikisi
Sinyal kaynagi

24V

x122.3 | DI2
T
|
1

H

p0848[C]

p0B49[C]
7222

pOB4B[C]

p0B49[C]
7222

BICO ara baglantilarinin analizi

Bl: Binektdr girisi
Sinyal alicisi

1. KAPALI3

2. KAPALI3

1. KAPALI3

2. KAPALI3

Birden cok siirlicliye KAPALI3 ara baglantisi (6rnek)

6.3 Tahrik sisteminin temelleri

Siricu 1

KAPALI3

Siirtict 2

KAPALI3

Mevcut BICO ara baglantilarini analiz etmek icin asagidaki parametreler mevcuttur:

r9481 BICO ara baglanti sayisi

r9482[0...n] BICO ara baglantilari BI/Cl parametreleri
r9483[0...n] BICO ara baglantilari BO/CO parametreleri

p9494 BICO baglantilari Sinyal kaynagi aranmasi

p9495 BICO baglantilari Sinyal kaynagi aranmasi Adet
p9496 BICO baglantilari Sinyal kaynagi aranmasi ilk Endeks

Diger surticulere BICO ara baglantilan

Bir surticliniin diger strlculere yonelik BICO ara baglantilari icin asagidaki parametreler

mevcuttur:

* 19490 Diger siirlictlere BICO ara baglantilarinin sayisi

* 19491[0...9] Diger surliculere BICO ara baglantilarinin BI/Cl'si

* 19492[0...9] Diger surlculere BICO ara baglantilarinin BO/CO'su

¢ p9493[0...9] Diger slirlictilere BICO ara baglantilarinin sifirlanmasi

Binektor-konektor doniistiriicii ve konektor-binektor doniistiiriicu

Binektor-konektor doniistiiricii

Birden cok dijital sinyal, 32 bit tam sayi cift kelimeye veya 16 bit tam sayi kelimeye

donUstarilir.

p2080[0...15] Bl: PROFIdrive PZD Génderme Bit seklinde

Konektor-binektor doniistiiriicii

Konvertor kabin dniteleri
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BICO teknolojisi Gizerinden ara baglanti icin sabit degerler

istenen sekilde ayarlanabilen sabit degerleri birbirine baglamak icin asagidaki konektdr cikislari
mevcuttur:

e p2900[0...n] CO: Sabit deger % 1
e p2901[0...n] CO: Sabit deger % 2
e p2930[0...n] CO: Sabit deger_M_1
Ornek:

Bu parametreler, ana set degeri icin 6lcekleme faktériint baglamak veya bir ek torku
baglamak icin kullanilabilir.

6.3.5 Arizalarin yayilmasi

Control Unit arizalarinin iletimi

Yayilma tiirleri
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Ornegin Control Unit veya Terminal Module tarafindan tetiklenen arizalarda, siiriiciiniin merkezi
islevleri de siklikla etkilenir. Bir tahrik nesnesi tarafindan tetiklenen arizalar bu nedenle, yayillma
yardimiyla diger tahrik nesnelerine iletilir. Bu davranis, DCC modiilii yardimiyla Control Unit'teki
bir DCC planinda ayarlanan arizalar icin de gecerlidir.

Asagidaki yayilma tarleri vardir:

* BICO
Ariza, BICO ara baglantisinin oldugu kontrol fonksiyonlarina (besleme, siirlicli) sahip tiim
aktif tahrik nesnelerine iletilir.

* DRIVE

Ariza, kontrol fonksiyonlarina sahip tiim aktif tahrik nesnelerine iletilir.
* GLOBAL

Ariza, tim aktif tahrik nesnelerine iletilir.
* LOCAL

Bu yayilma tiirGi davranisi ilgili p3116 parametresine baglidir:

— Binektor girisi p3116 = 0 sinyali icin su durum gecerlidir (fabrika ayari):
Ariza, kontrol fonksiyonlarina sahip ilk aktif tahrik nesnesine iletilir.

— Binektor girisi p3116 = 1 sinyali icin su durum gecerlidir:
Ariza iletilmez.
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6.4 Komut kaynaklari

6.4 Komut kaynaklari
6.4.1 "PROFIdrive" 6n ayari
On kosullar

Devreye alma sirasinda "PROFIdrive" 6n ayari secilmistir:

* STARTER (p0700): "PROFIdrive"
* AOP30 (p0700): "5: PROFIdrive"

Komut kaynaklari

"LOCAL/REMOTE" tusu (AOP) r0807 - Kontrol dnceligi aktif
Kontrol 6nceligini al (STARTER) 0: REMOTE - PROFIBUS / PROFINET
1: LOCAL - Kontrol paneli/ STARTER

“fo—» Dahili kontrol

Kabin kontrol paneli AOP /
STARTER kumanda panosu

PROFIBUS / PROFINET

B

Giris terminalleri -A60 TM31

Resim 6-9  Komut kaynaklari - AOP30 <-> PROFIdrive

Oncelik

Komut kaynaklarinin énceligi "Komut kaynaklari - AOP30 <-> PROFIdrive" seklinde gdsterilmistir.

Not
Acil kapatma sinyalleri

Acil kapatma sinyalleri ve motor koruma sinyalleri her zaman etkindir (komut kaynagindan
bagimsiz olarak).

LOCAL kontrol dnceligi ile tiim ek set degerleri devre disi birakilir.
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6.4 Komut kaynaklari

"PROFIdrive" 6n ayariyla TM31 terminal atamasi (G60 opsiyonu mevcutsa)

"PROFIdrive" 6n ayari secildiginde, TM31 icin asagidaki terminal atamasi elde edilir:

bos
bos
bos

Arizanin
onaylanmasi

bos
bos
bos
bos

—_—

~ ((((
B

o ((((

Resim 6-10

Kumanda kelimesi 1

DI 3
M1

X530
DI 4
DI 5
DI 6
DI 7

X540 !

|
1

X542

B bos
:b0$
Devir 0-20 mA
gercek degeri /;\ |
\/
Akim 0-20mA
gercek degeri G\
\/
3

o]

e
.
1
DI/DO SIZ e
bIDo 9 -3
4
DI/DO 1OI
DIDO 11— 5
M _Ii

|
DOO|2
l‘_|i
4

Palslar

I_{\DO1i5

Ariza y

Onaylandi

ok

"PROFIdrive" 6n ayarinda TM31 terminal atamasi

Kontrol kelimesi 1 icin bit atamasi, "Kontrol kelimelerinin ve set degerlerinin aciklamasi”
boélimiinde aciklanmistir.

Durum kelimesi 1
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Durum kelimesi 1 icin bit atamasi, "Durum kelimelerinin ve gercek degerlerin aciklamasi"
boélimiinde aciklanmistir.
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6.4 Komut kaynaklari

Komut kaynaginin dondiistiiriilmesi
Komut kaynagi, AOP30 tzerindeki LOCAL/REMOTE tusu kullanilarak degistirilebilir.

6.4.2 "TM31 terminalleri" 6n ayari

On kosullar
Musteri terminal seridi opsiyonu (G60) kabin Unitesinde kurulu.

Devreye alma sirasinda "TM31 terminalleri” &n ayari secilmistir:

e STARTER (p0700): "TM31 terminalleri"
e AOP30 (p0700): "6: TM31 terminalleri"

Komut kaynaklari

"LOCAL/REMOTE" tusu (AOP) r0807 - Kontrol 6nceligi aktif
Kontrol 6nceligini al (STARTER) 0: REMOTE - TM31
1: LOCAL - Kontrol paneli / STARTER

“¥o——p» Dahili kontrol

Kabin kontrol paneli AOP /
STARTER kumanda panosu

PROFIBUS / PROFINET

H 4

Giris terminalleri -A60 TM31

Resim 6-11  Komut kaynaklari - AOP30 <-> TM31 terminalleri

Oncelik

Komut kaynaklarinin 6ncelidi, ilgili "Komut kaynaklari - AOP30 <->TM31 terminalleri” seklinde
gosterilmistir.

Not
Acil kapatma sinyalleri

Acil kapatma sinyalleri ve motor koruma sinyalleri her zaman etkindir (komut kaynagindan
bagimsiz olarak).

LOCAL kontrol dnceligi ile tim ek set degerleri devre disi birakilir.
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6.4 Komut kaynaklari

"TM31 terminalleri" 6n ayarinda TM31 terminal atamasi

"TM31 terminalleri" 6n ayari secildiginde, TM31 icin asagidaki terminal atamasi elde edilir:

ACIK/KAPALI1 X520 : :

|ITIVMIVAT AT N 1

MOP 4/ FSWO0 S 2 E:? P10——

MOP ¥/ ESW1 ~ oC-3 M—Is—

Arizanin ~ 4 E:z N10——

onaylanmasi N s M_IS_
[ —® M1

bos 4! o ercek degeri
_®1 7 Ao1c+_|6_ gerek degeri  ~~ |

-8 :I M2 ! N
_®—|_M —Temp—ls— si'J

o ((((

Dalgal redresor X530 AO OV+ — 1

etkinlestirmesi : A0 2 Devir 0-20mA
I 1 —l— K dederi
— - __|_2 i DI 4 ro0es gercek degeri @ |
—_ —(=-%Lpis
bos 3 AO 1v+—|4—
— — D6 i Akim 0-20 mA

X540 |
| —@(" +24V .

——@ —2—|- +24V DI/DOS—lz—
—@(= + 24V DIDO 9 13—
-—@ —4—|‘ +24V DI/DO10—I4—
—@(=21 +24V DIDO 115

Baslatmaya hazir-

—@(= +24v

—@(-1+ +24v i

_@__I_S +24V X542
1

Pals etkinlestirmesi

Ariza yok T

1
I
! R
L
Resim 6-12  "TM31 terminalleri" 6n ayarinda TM31 terminal atamasi

Komut kaynaginin doniistiiriilmesi
Komut kaynagi, AOP30 tzerindeki LOCAL/REMOTE tusu kullanilarak dedistirilebilir.

Konvertor kabin Gniteleri
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Kullanim

6.4.3

On kosullar

6.4 Komut kaynaklari

"NAMUR" 6n ayari

NAMUR terminal seridi opsiyonu (BOO) kabin tnitesinde kurulu.

Devreye alma sirasinda "NAMUR" 6n ayari secilmistir:

* STARTER (p0700): "NAMUR"
* AOP30 (p0700): "7: NAMUR"

Komut kaynaklari

Oncelik

"LOCAL/REMOTE" tusu (AOP) r0807 - Kontrol dnceligi aktif
Kontrol énceligini al (STARTER) 0: REMOTE - NAMUR terminal seridi
1: LOCAL - Kontrol paneli / STARTER

“¥o——» Dahili kontrol

Kabin kontrol paneli AOP /
STARTER kumanda panosu

T8

Namur terminalleri -X2

Resim 6-13  Komut kaynaklari - AOP30 <-> NAMUR terminal seridi

Komut kaynaklarinin 6nceligi "Komut kaynaklari - AOP30 <-> NAMUR terminal seridi" seklinde
gosterilmistir.

Not
Acil kapatma sinyalleri

Acil kapatma sinyalleri ve motor koruma sinyalleri her zaman etkindir (komut kaynagindan
badimsiz olarak).

LOCAL kontrol onceligi ile tim ek set degerleri devre disi birakilir.

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.4 Komut kaynaklari

"NAMUR" 6n ayarinda terminal atamasi

"NAMUR" 6n ayarinin secilmesi, asagidaki terminal atamasiyla sonuclanir (B0O opsiyonunda

oldugu gibi):

Terminal seridi NAMUR

-A1-X2
Y

AGIK(dinamik)/ 2
ACIK/KAPALI(statik) - 10 P24V
KAPALI (dinamik) . 11 B:
Daha hizh ~ 12
Daha yavas ~ 13 DI
RESET N 14 DI
KiIitIer‘rle _ R 15 DI
Sola déndis ~ 16 1,'0: sinyali = Saga dénis alani
Zorunlu 1" sinyali = Sola dons alani

sebeke ayirma

Calismaya hazir — —
| s

Motor déntyor

Ariza o

Devir sayisi set degeré
0/4 - 20 mA

Motor frekansi
0/4 - 20 mA E

Motor akimi
0/4 - 20 mA E

36 DO (NC

50
51 AI[:][>—>

60

62
63 AO

90
PTC sensori b E 91 Al

Resim 6-14  "NAMUR terminal seridi" 6n ayarinda terminal atamasi

Komut kaynaginin doniistiiriilmesi
Komut kaynagi, AOP30 tzerindeki LOCAL/REMOTE tusu kullanilarak degistirilebilir.

6.4.4 "PROFIdrive NAMUR" 6n ayari

On kosullar
NAMUR terminal seridi opsiyonu (B0O) kabin Unitesinde kurulu.

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.4 Komut kaynaklari

Devreye alma sirasinda "PROFIdrive" 6n ayari secilmistir:

e STARTER (p0700): "PROFIdrive Namur"
e AOP30 (p0700): "10: PROFIdrive Namur"

Komut kaynaklari

Oncelik

"LOCAL/REMOTE" tusu (AOP) r0807 - Kontrol dnceligi aktif
Kontrol 6nceligini al (STARTER) 0: REMOTE - PROFIdrive NAMUR
1: LOCAL - Kontrol paneli / STARTER

“fo—» Dahili kontrol

Kabin kontrol paneli AOP /
STARTER kumanda panosu

L20060° 00080"
[ ————— e —--———-———-]

NJEJT
PROFIBUS / PROFINET

i S

Namur terminalleri -X2

Resim 6-15  Komut kaynaklari - AOP30 <-> PROFIdrive NAMUR

Komut kaynaklarinin 6nceligi "Komut kaynaklari - AOP30 <-> PROFIdrive NAMUR" seklinde
gosterilmistir.

Not
Acil kapatma sinyalleri

Acil kapatma sinyalleri ve motor koruma sinyalleri her zaman etkindir (komut kaynagindan
badimsiz olarak).

LOCAL kontrol onceligi ile tim ek set degerleri devre disi birakilir.

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.4 Komut kaynaklari

"PROFIdrive NAMUR" 6n ayarinda terminal atamasi

"PROFIdrive NAMUR" 6n ayarinin secilmesi, asagidaki terminal atamasiyla sonuclanir (BOO
opsiyonunda oldugu gibi):

Terminal seridi NAMUR

-A1-X2

I m
ACIK(dinamik)/ 2
ACIK/KAPALI(statik) 10 24V
KAPALI (dinamik) R 1 B:
Daha hizh ~ 12 oI
Daha yavas ~ 13 DI
RESET N 14 o,
KiIitIer‘rle _ R 15 DI
Sola dénls N 16 ;).9. sinyali = Saga donus alani
Zorunlu 1" sinyali = Sola dons alani

sebeke ayirma

Calismaya hazir — —
| s

Motor déntyor

Ariza o

Devir sayisi set degeré
0/4 - 20 mA

Motor frekansi

0/4 - 20 mA E
Motor akimi

0/4 - 20 mA E

36 DO (NC

50
51 AI[:][>—>

60

62
63 AO

90
PTC sensori b E 91 Al

Resim 6-16  "PROFIdrive NAMUR" 6n ayarinda terminal atamasi

Kumanda kelimesi 1

Kontrol kelimesi 1 icin bit atamasi, "Kontrol kelimelerinin ve set degerlerinin aciklamasi”
bélimiinde aciklanmistir.

Durum kelimesi 1

Durum kelimesi 1 icin bit atamasi, "Durum kelimelerinin ve gercek degerlerin aciklamasi”
bélimiinde aciklanmistir.

Komut kaynaginin doniistiiriilmesi
Komut kaynagi, AOP30 tzerindeki LOCAL/REMOTE tusu kullanilarak degistirilebilir.

Konvertor kabin tniteleri
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Kullanim

6.5 Set dederi kaynaklari

6.5 Set degeri kaynaklari
6.5.1 Analog girisler
Aciklama

Akim veya gerilim sinyalleri lizerinden set degerlerini belirtmek icin TM31 musteri terminal
seridinde iki analog giris mevcuttur.

Teslimat durumunda, analog giris O (terminal X521:1/2), 0 ila 20 mA arah§inda bir akim girisi
olarak kullanihr.

On kosul

Devreye alma sirasinda analog girisler icin n ayar secilmistir:

e STARTER (p1000): "TM31 terminalleri"
¢ AOP30 (p1000): "2: TM31 terminalleri”

Sinyal akis plani

\
\

Resim 6-17

Fonksiyon plani

FP 9566
FP 9568

Parametre

* 14052
* p4053
* 14055
e p4056
* p4057

Konvertor kabin dniteleri

| S5.0 Karakteristik x1 Karakteristik x2
| S5.1 Tip p4057 p4059

Duzlestirme
Ofset p4053

Mevcut U/l p4063 Karakteristik V1o Mevcut Deger
I 14052 araktorst | [%] I 14055
A p4060 | Vo
; ) 1,
>
X1 X2 >

D Karakteristik y1 |

(Sadece p4056 = 3 igin) p4058 | Y1
F3505 Olgeklendirme
Kablo kopmasi Analog giris

p4056

Sinyal akis plani: Analog giris O

TM31 — Analog giris 0 (Al 0)
TM31 — Analog giris 1 (Al 1)

Mevcut giris gerilimilakimi

Analog girisler icin diizlestirme siresi sabiti
ilgili mevcut giris degeri

Analog girislerin tipi

Analog girisler karakteristik egrisinin x1 degeri
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Kullanim

6.5 Set degeri kaynaklari

* p4058 Analog girisler karakteristik egrisinin y1 degeri
* p4059 Analog girisler karakteristik egrisinin x2 degeri
* p4060 Analog girisler karakteristik egrisinin y2 degeri
* p4063 Analog girislerin ofseti

Not
Teslimat durumu

Teslimat durumunda ve temel devreye alma sonrasinda, 20 mA'lik bir giris akimi, maksimum
devir sayisina (p1082) ayarlanan % 100 referans devir (p2000) ana set degerine karsilik gelir.

Analog giris 0't akimdan =10 ... +10 V gerilim girisine degistirme 6rnegi

g5 = Akim/Gerilim gecisi
) Akim - Gerilim gecis salterini ilgili "Gerilim" ("V") konumuna ayar-
* layin

0 4056[0] = 4 Analog giris O tipini -10 ... +10 V olarak ayarlayin

Not
Degisiklikleri sebeke kesintisi emniyetli kaydetme

Analog giristeki degisiklik daha sonra sebeke kesintisi emniyetli olarak CompactFlash kartina
kaydedilmelidir.

F3505 - "Analog giriste kablo kopmasi" arizasi

Ariza, analog giris tipi (p4056) 3 olarak ayarlandiginda (kablo kopmasi denetimiile 4 ... 20 mA)
ve giris akimi 2 mA'nin altina distiginde tetiklenir.

ilgili analog giris, ariza degeri araciligiyla belirlenebilir.

Bilesen numaras

Ari.deg. 00000003 ~ 0x00000003 (hex) 3: Modiil -A60 (opsiyon G60)

Sebep: 4: Modil -A61 (opsiyon G61)

TM31.Kablo kopmasi Anplog giris 0: Analog giris 0:-X521:1/2

Gozim: . :_

TM31.Analog giris iletkenlerini kontrol edin 1: Analog giris 1: -X521:3/4

Geri A v
|F1] |F2| |F3| |F4] |F5]
Konvertor kabin Gniteleri
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Kullanim

6.5.2

Aciklama

On kosul

Sinyal akis plani

Fonksiyon plani

Parametre

6.5 Set dederi kaynaklari

Motor potansiyometresi

Dijital motor potansiyometresi, anahtarlama sinyalleri (+/- tusu) araciliiyla uzaktan kumandali
devir ayari saglar. Kontrol, terminaller veya Fieldbus lizerinden gerceklesir. "MOP daha ylksek"
(set degeri daha yiiksek) sinyal girisinde bir mantiksal 1 oldugu siirece, dahili sayac ilgili set
dederini entegre eder. Bu entegrasyon suresi (set degeri degisikliginin artis hizi) p1047
parametresi kullanilarak ayarlanabilir. Set degeri, "MOP daha diisiik" sinyal girisi Gzerinden ayni
sekilde disurdlebilir. Yavaslama rampasi, p1048 parametresi kullanilarak ayarlanabilir.
Konfiglirasyon parametresi p1030.0 = 1 (fabrika ayari = 0), kapatma sirasinda motor
potansiyometresi mevcut dederinin kalici kaydini etkinlestirmek icin kullanilir. Acma sirasinda
motor potansiyometresinin baslangic dederi, kapatma sirasindaki son giincel degere ayarlanir.

Devreye alma sirasinda motor potansiyometresi icin 6n ayar secilmistir:

« STARTER (p1000):
« AOP30 (p1000):

"Motor potansiyometresi”
"3: Motor potansiyometresi"

MOP daha yukari

MOP daha asag isletmeye gegis siiresi Geri dénme siiresi
- p1047 p1048
—_1 —_1
\A 4 + +
Yo P
e 00 p1082} - - - MOP.nSollnHLG
Motor potansiyome- y
P tresiymaks 01 r1050
p1037 o T
Motor potansiyome- » >

otor potansiyometres\,
Dahili rampa jeneratort
praciligiyla uygulama)

p1082} .

tresi min
p1038 |“H> 10

Resim 6-18  Sinyal akis plani: Motor potansiyometresi

FP 3020 Motor potansiyometresi

* p1030 Motor potansiyometresi Konfigiirasyon

e pl1037 Motor potansiyometresi Maksimum devir
e p1038 Motor potansiyometresi Minimum devir

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.5 Set dederi kaynaklari

* p1047 Motor potansiyometresi Hizlanma suresi
* p1048 Motor potansiyometresi Yavaslama suresi
* r1050 Motor potansiyometresi Rampa jeneratdriinden sonra devir sayisi set degeri

6.5.3 Sabit devir set degerleri

Aciklama

Toplam 15 ayarlanabilir sabit devir set degeri mevcuttur.
STARTER veya kontrol paneli araciligiyla devreye alma sirasinda set degeri kaynaklarinin 6n ayari
araciligiyla, 3 sabit devir set dederi kullanima sunulur. Bu sabit devir set degerleri, terminaller
veya Fieldbus araciligiyla secilir.

On kosul

Devreye alma sirasinda devir sayisi set degerleri icin 6n ayar secilmistir:

* STARTER (p1000):
* AOP30 (p1000):

Sinyal akis plani

FSW Bit 0
FSW Bit 1

0.000 — >

Sabit devir set degeri 01

"Sabit set degeri"
"4: Sabit set degeri"

p1001

Sabit devir set degeri 02

p1002

Sabit devir set degeri 03

p1003

\A 4
@ 00
Sabit devir set degeri
Etkili
O
01 r1024
© 10
° 11

Resim 6-19  Sinyal akis plani: Sabit devir set degerleri

Fonksiyon plani

FP 3010 Sabit devir set degerleri

302
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Kullanim

Parametre

6.6

6.6.1

Aciklama

6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

* p1001 Sabit devir set degeri 01
* pl1002 Sabit devir set degeri 02
* p1003 Sabit devir set degeri 03
* 11024 Devir sayisi sabit set degeri etkin

Not

p1004 ila p1015 Uzerinden ek sabit devir set dederleri mevcuttur ve bunlar p1020 ila p1023
Uzerinden secilebilir.

Kontrol paneli tizerinden kontrol

Kontrol paneline (AOP30) genel bakis ve menii yapisi

Kontrol paneli asagidakiler icin kullanilir:

e Parametreleme (devreye alma)

e Durum degiskenlerinin gézlemlenmesi

e Sdurdctnin kontroli

* Arnizalarin ve uyarilarin teshisi

Tum islevlere bir meni araciligiyla erisilebilir.

Baslangic noktasi, her zaman sari MENU tusuyla cagrilabilen ana mentidr:

ANA MENU Ana menli icin iletisim maskesi:

isletim ekrani "MENU" tusu ile her zaman ulasilabilir.
Parametrelendirme Ana meniiniin menii 6geleri icinde "F2" ve "F3"
Anza bellegi/ Uyan bellegi tuslarina basarak gezinebilirsiniz.

Devreye sokma / Servis
Dil secimi / Language selection

Yardim A v OK
|[F1] |F2| [F3] |F4] |F5]
Not

AOP sifirlama

AOP artik tepki vermiyorsa, anahtar tusuna ve KAPALI tusuna ayni anda basilarak (iki saniyeden
uzun siire) ve ardindan KAPALI tusu birakilarak AOP sifirlanabilir.

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

Kontrol panelinin meni yapisi

Ana menl

isletim ekrani

MENO

Parametrelendirme

Mevcut arizalar *)

Eski ariza listesi

Mevcut uyarilar *)

Ariza bellegi *)

Miinferit DO

Tim DO

Veri seti segimi

]

Surekli parametre kabulu

Dil segimi / Language
selection

*) Tum uyarilar
ve arizalar igin
yardim metinleri gagrilabilir

devreye alinmasi

[ —
Uyari bellegi *) | Arizalar Ariza gecmisi ‘
—| Uyarilar Uyari gegmisi ‘
Devreye alma / Surdcinin Esas devreye sokma
Servis devreye alinmasi
Cihazin Komple devreye sokma

Motor tanimlama

Fan calisma zamani reset

Suricu teshisi

X-y Gizicisi

1L

AOP ayarlari

Kumanda ayarlari

Ekran ayarlari

isletim ekraninin tanimlanmasi

X-y Gizicisi ayarlari

Tarih/Saat ayarlanmasi

Tarih formati

DO-isim-Gésterge modu

T | rrrd [

Motor akimina standartlastirma

AOP ayarlarinin sifirlanmasi

Batarya semboll

readme.oss

_|

AOP teshisi

Yazilim /
Veri tabani sirimi

Veri tabani igerigi

I

. . Akl durumu ‘
Guvenlik Kullanim kilidi _
bloke et Klavye testi ‘
Parametrel. kilidi Ekran gorintileri
=0 LED testi
Erisim kademesi
’ _| Veri tabani istatistigi \
Resim 6-20  Kontrol panelinin meni yapisi

Konvertor kabin dniteleri
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Kullanim

6.6.2

Aciklama

6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

isletim ekrani meniisii

isletim ekranu, siiricii cihazinin en énemli durum degiskenlerini 6zetler:

Teslimat durumunda; stirictiniin calisma durumu, déniis yonu, saat ve ayrica dort
strlict degiskeni (parametreler) sayisal olarak ve ikisi stirekli izleme icin cubuk grafiklerde

gorintilenir.
isletim ekranina erismenin iki yolu vardir:
1. Besleme gerilimini actiktan sonra baslatmanin sonunda.

2. MENU tusuna ve F5 "OK" tusuna basarak

{2:VECTORY} ISLETIM | 2 12:25:30 S
NSOLL= 1450.000 dak' F_AUS = 50.0 Hz
PWIRK= 235.0kw U_DC = 620.0V
N_IST[min™]

1450.0 0% 50% 100%
I_IST[Aeff]

450.0 0% 50% 100%

Yardim Ekstra. sel.Par Diag
LF1] [F2] [F3] [Fa] [F5]

Resim 6-21  Isletim ekrani

Bir ariza olustugunda, sistem otomatik olarak ariza ekranina ("Arizalar ve uyarilar" bélimine
bakin) gecer.

LOKAL kontrol modunda, set de§erinin sayisal girisi secilebilir (F2: Set degeri).

F3 "Extras” ile Maske2 ve CDS veri seti (bkz. boliim AOP (lizerinden CDS ayari (Sayfa 323))
secilebilir.

F4 "sel.Par" ile isletim ekraninin minferit parametreleri secilebilir. F1 "Hilfe+" ile kisa
tanimlayicinin ilgili parametre numarasi gériintilenir ve parametrenin aciklamasi da

cagrilabilir.

Ayarlama imkanlan

Devreye alma / Servis — AOP ayarlari — isletim ekranini tanimla meniisiinde, gerekirse ekranin
sekli ve gorlintiilenen dederler degistirilebilir ("AOP ayarlari” bélimiine bakin).

6.6.3 Parametreleme meniisu
Cihaz ayarlari, ilgili Parametreleme mendsiinde yapilabilir.
Siirticiintin yazilimi moddler bir yapiya sahiptir. Miinferit modiiller DO ("Drive Object") olarak
adlandirtlir.
Konvertor kabin Gniteleri
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6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

306

Bir SINAMICS G150'de asagidaki DO'lar mevcuttur:

« CU: Kontrol modiliiniin genel parametreleri

e VECTOR: Sdrtcu kontroli

e TM31: TM31 terminal modili (opsiyon G60)

e TM150: TM150 sicaklik sensérii modili (opsiyon G51)

Ayni islevsellige sahip parametreler, ayni parametre numarasina sahip birkac DO'da ortaya
cikabilir (6rnegin p0002).

AOP30, birden fazla suriicliden olusan cihazlari, gériinimin tek bir "mevcut strliclye"
odaklanacagdi sekilde calistirir. Anahtarlama ana meniide gerceklesir. llgili fonksiyon tusu
"Slrlcl" olarak etiketlenmistir.

Bu sirici sunlarn belirler:

e isletim ekrani

e Arizalarin ve uyarilarin goriinttilenmesi

e Bir slrliciiniin kontroli (ACIK, KAPALL, ...)

istege bagli olarak, AOP'de iki goriintiileme tiirii secilebilir:

1. TUm parametreler
Cihazda bulunan tim parametreler burada listelenir. Glincel olarak secili parametrenin ait
oldugu DO, pencerenin sol ist kdsesinde kavisli parantez icinde gosterilir.

2. DO secimi
Bu goriintiide dnceden bir DO secilebilir. Sadece bu DO'nun parametreleri listelenir.
(STARTER'daki uzman listesinin goésterimi sadece bu DO goriinimiini tanir)

Her iki durumda da gérlinttilenen parametrelerin kapsami ayarlanan erisim diizeyine baglidir.
Erisim dlizeyi, anahtar tusuna basilarak erisilen "Glvenlik kilitleri" menisiinden ayarlanabilir.

Erisim dlzeyi 1 ve 2'nin parametreleri, basit uygulamalar icin yeterlidir.

Erisim dlzeyi 3 "Uzman"da, islevin yapisi, BICO parametreleri olarak bilinenlerin birbirine
baglanmasiyla degistirilebilir.

Veri seti secim mendisiinde, ilgili veri setlerinden hangisinin kontrol panelinde glincel olarak
GORUNTULENECEGINI secersiniz.

Veri seti parametreleri, parametre numarasi ile parametre tanimlayicisi arasinda c, d, m, e, p
ile tanimlanir.

Bir veri seti parametresini degistirirken, veri seti secimi araya girer.

Tip Maks Drive AOP
Komut DS c @ n
Tahrik DS d [0] [0o] [0]
Motor DS m E |I| @
Yardim A v Geri degistir
[F1] [F2] [F3] |F4| |F5

Resim 6-22  Veri seti secimi

Konvertor kabin Gniteleri
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6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

Kontrol ekraninin aciklamalari:

e Sdrlclide parametrelenen ve dolayisiyla secilebilen ilgili maksimum veri seti sayisi "Max"
altinda goriintilenir.

¢ "Drive" altinda, suriiclide o anda hangi veri setinin etkin oldugu gosterilir.

¢ "AOP" altinda, kontrol panelinde glincel olarak hangi veri setinin goriintilendigi gosterilir.

6.6.4 Ariza bellegi / Uyar bellegi meniisi
Mentiyu sectiginizde, bekleyen arizalara ve uyarilara genel bakis iceren bir maske goriintilenir.

Her slrlict nesnesi icin, mevcut arizalarin veya uyarilarin beklemede olup olmadigi
goériintilenir. Bu amacla, ilgili sirlici nesnesinin yaninda "Ariza" veya "Uyar" ifadesi
gorintilenir.

Asagidaki sekil, "VECTOR" suirlicti nesnesi icin o anda en az bir aktif arizanin veya uyarinin
beklemede oldugunu gosterir. Diger iki slirlicli nesnesi bir ariza veya uyari bildirmez.

Alarma genel bakis Ariza bellegi / Uyari bellegi
Aktif uyarilarin veya arizalarin oldugu satira
1:CU_G gidilerek ve ardindan F5 <Diag> tusuna basi-
2:VECTOR Ariza Uyar larak, glincel veya eski arizalarin veya uyarila-
3:TM31 rin secilmesi gereken bir maske goriintilenir.
A v Fazla+ Diag
[F1] |F2| [F3] |F4] |F5]
{2:VECTOR} Teshisi goster Diyagnozun gosterilmesi
istenen satira gidilerek ve ardindan F5 <OK>
giincel uyarilar tusuna basilarak, ilgili arizalar veya uyarilar
eski arizalar goruntilenir.
eski uyarilarlar Mevcut arizalarin listesi burada 6rnek olarak
_ secilmistir.
A v Geri OK
[F1] |F2| |F3| |[F4] |F5]
{2:VECTORY} Arizalar 0067:21:11:07 Mevcut arizalarin gériintiilenmesi
UL Harici ariza 1 Ariza numarasi ve ariza tanimiyla birlikte mak-

simum 8 glincel ariza gorintilenir.

Arizanin nedeni ve giderilmesiicin ek yardim,
F1 <Yardim> aracihidiyla gortintilenir.

Yardim A v Geri Cik F5 <Quitt> ile arlzal_gr onjaylangilir. Bir ariza-
nin onaylanmasi miimkin degilse, ariza de-
|F1] |[F2| [F3] |[F4] |[F5] vameder.
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6.6.5 Devreye alma / Servis meniisi

6.6.5.1 Tahrigin devreye sokulmasi

Bu secimle, ana menliden surlictinlin yeni bir devreye alinmasi baslatilabilir.

Esas devreye sokma

Sadece esas devreye sokmanin parametreleri sorgulanir ve strekli kaydedilir.

Komple devreye sokma

Motor ve enkoder veri girisi ile eksiksiz bir devreye alma gerceklestirilir ve ardindan motor
verilerinden 6nemli motor parametrelerinin yeniden hesaplanmasi gerceklestirilir. Daha dnceki
bir devreye alma isleminden hesaplanan parametre degerleri bu sirada kaybolur.

Sonraki motor tanimlamasinda, hesaplanan degerlerin lizerine yazihr.

Motor tanimlamasi

Motor tanimlamasi icin secim ekrani goriinir.

Fan calisma zamani reset
Glc Unitesindeki fanin giincel calisma saatleri gorintulenir.

Fan degisiminden sonra, fan calisma siresinin izlenmesi icin calisma saati sayaci
sifirlanmalidir.

6.6.5.2 Cihazin devreye alinmasi

Cihazin devreye alinmasi

Cihaz devreye alma durumu dogrudan bu meniiden girilebilir. Ornegin, fabrika ayarlarina bir
parametre sifirlamasi gerceklestirmenin tek yolu budur.
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6.6.5.3 Siriici teshisi

X-y cizicisi
X-y cizicisi, bir sinyalin trend izlemesi icin kullanilabilecek bir yavas izleme fonksiyonu saglar.
Parametreler yoluyla secilen bir sinyal, bir egri seklinde gortintilenir.

{2:VECTOR} x-y gizicisi
r0027 I_ist Diizlestirimis miktar [ 12.16] Aeff
12.49 ] |'_L]
|||-|U |A_‘ | I|[_|
0.00 I_‘ >t
[F1] [F2| [F3] |F4] |F5]

Resim 6-23  x-y cizicisi

x-y cizicisiyle ilgili ayarlar, F5 tusu kullanilarak veya MENU Devreye Alma / Servis - AOP ayarlari
- X-y cizicisi ayarlari araciligiyla degistirilir.

X-y cizicisi ayarlarinda secilen parametrenin degeri, egriye ek olarak ekranda gosterilir ve

her 0,5 ... 24,5 s saniyede bir (ayarlanabilir) glincellenir. Zaman tabani yavas calisiyorsa (20
dakika/goriinti'den itibaren), zaman tabani dederi baslk satirinda donlsiimli olarak "slow X"
metniyle her 1 saniyede bir yanip soner.

F1 ... F5 fonksiyon tuslarinin atamasi normalde gériinmez, bu nedenle egri ilerlemesini
goriintlileme alani maksimumda kullanilabilir. Bir fonksiyon tusuna basildiginda, tus atamasi
goruntilenir. 5 saniye icinde baska bir tusa basilmazsa, etiket tekrar kaybolur.
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Egri ilerlemesinin dlceklendirilmesi otomatik veya manuel olarak ayarlanabilir, secim F3
"skalier+" - F2 "Auto/Manuell" tusu kullanilarak yapilir ve ardindan F5 "OK" ile onaylanir.

Oto

Egri ilerlemesinin dlceklendirmesi dinamik olarak degisir, ekranda o ana kadar gériinen
maksimum dedere (6rn. 12.49) ve minimum degere (6rn. 0.00) baglidir. F2 ve F3 tuslariile
Olceklendirme kademeli olarak degistirilebilir.

Otomatik 6lceklendirme, dlciilen dederlerde cok fazla parazite neden oluyorsa, F2 tusuna
basilarak cézlinurlik dért kademede dusUrdlebilir. Bu, otomatik 6lceklendirmeyi devre disi
birakir. Olciim degeri ilgili gdriintiileme alanindan cikarsa genisletilir. F3 tusu ile tekrar
otomatik dlceklendirmeye gecis yapabilirsiniz.

Manuel
Manuel 6lceklendirmeyi sectikten ve "OK" ile onayladiktan sonra, élceklendirme icin
maksimum ve minimum sinirlarin ayarlanabilecegi bir pencere acilr.

{2:VECTOR} x-y ¢izicisi
r0027 |I_ist DUzlestirilmis miktar

Azm: 150.00
ro R e

Yardim A > Geri OK

[F1] [F2| [F3] |F4] |F5]|

Resim 6-24  x-y cizicisi - Manuel dlceklendirme

Sinirlari ayarladiktan ve ardindan kabul ettikten sonra, x-y cizicisine gecilir ve manuel
Olceklendirme kullanilr.

Mevcut 6lctim degerleri ilgili gériintileme alaninin disindaysa, alan otomatik olarak
genisletilir.

Not

e Glincel parametre, giincel olarak ayarlanan dlceklendirmeden daha disik de§erlere
sahipse, dlceklendirme korunur.

¢ Glincel parametrenin glincel olarak ayarlanan 6lceklendirmeden daha bliylik degerleri
varsa, Olceklendirme otomatik olarak ayarlanir.

x-y cizicisi yardimi, F1 tusuyla cagrihr.

MENU tusuna basilarak x-y cizicisinden cikilir.

Not
Veri kaydi yok

x-y cizicisinde goriintiilenen degerler kaydedilmez ve depolanmaz, sadece maskeden cikilana
kadar gosterim icin kullanilir.
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6.6.5.4 AOP ayarlari

Kumanda ayarlar

LOCAL modunda kumanda tuslari icin ayarlari tanimlar ("Kontrol paneli tizerinden calistirma/
kontrol/Kontrol paneli izerinden calistirma” bolimiine bakin)

Ekran ayarlari

Bu menude; ekranin aydinlatmasi, aydinlatma gticu ve kontrasti ayarlanir.

isletim ekraninin tanimlanmasi

Bu mentide olasi bes isletim ekrani arasinda gecis yapabilirsiniz. Ekranda goriintlilenecek
parametreler ayarlanabilir.

isletim ekraninin tanimlanmasi isletim ekrani

Maske2 ektin_degil <) 01: [(AARNEXR Sollw nach Begr

isletim ekrani tip [4 deger/2 cubuk  [«4p] 02: [(02)r00024.00 | Antr f_Ausg glatt

isletim ekrani degerler > 03: |(02)r00032.00 | Duzlestirilmis aktif glic

Maske2 Tip [8 deger/1 cubuk  [€p] 04: [(02)r00026.00 | Vdc diizlestirilmis

Yardim A v Geri degistir A v Geri degistir
|[F1] [F2| |F3] |F4] |[F5] |[F1| [F2] |[F3] |F4] |[F5]

Resim 6-25  isletim ekraninin tanimlanmasi

Girislerin ilgili ekran konumlarina atanmasi asagidaki sekilde gosterilmistir:
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10 deger: 8 deger/1 gubuk:
ISLETME > 12:25:30 S| |ISLETME > 12:25:30 S
Giris 01 Giris 02 Giris 01 Giris 02
Giris 03 Giris 04 Giris 03 Giris 04
Giris 05 Giris 06 Giris 05 Giris 06
Giris 07 Giris 08 Giris 07 Giris 08
Giris 09 Giris 10 Giris 09
% 50% 100%
4 deger/2 gubuk: 3 gubuk:
ISLETME > 12:25:30 S| |ISLETME > 12:25:30 S
Giris 01 Giris 02 Giris 01 F:l
Giris 03 Giris 04 % 50% 100%
- Giris 02
Girig 05 F ’ o 5 5
% 50% T00% % 50% 100%
Giris 06 Giris 03 F:l
2 deger:
ISLETME > 12:25:30 S
Giris 01 Giris 02
Resim 6-26  Isletim ekranindaki girislerin konumlari

Isletim ekrani icin sinyal listeleri

Asagidaki tablolar, ilgili referans degerleri ve hizli devreye alma icin 6n atamalarla birlikte isletim
ekrani icin bazi 6nemli sinyalleri listeler.

VECTOR nesnesi
Tablo 6-5 isletim ekrani icin sinyallerin listesi - VECTOR nesnesi
Sinyal Parametre Kisa adi Birim Standartlastirma
(%100=...) asagidaki tab-
loya bakin
Fabrika ayari (giris no.)

HLG 6ncesi devir sayisi set dederi m ri114 NSOLL 1/dak p2000
Cikis frekansi (2) r0024 F_AUS Hz Referans frekans
Duzlestirilmis performans 3) r0032 PWIRK kW r2004

Ara devre gerilimi diizeltildi (4) r0026 U DC \Y p2001
Devir sayisi gercek dederi diizeltildi (5) r0021 N_IST 1/dak p2000
Diizlestirilmis glincel akim degeri (6) r0027 I_IST A p2002
Motor sicakhgi (7)| r0035" T_MOT °C p2006
Konvertdr sicakhgi (8) r0037 TLT °C p2006
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Sinyal Parametre Kisa adi Birim Standartlastirma
(%100=...) asagidaki tab-
loya bakin

Tork gercek dederi diizeltildi 9) r0031 M_IST Nm p2003
Konvertor cikis gerilimi diizlestirildi (10) r0025 U_AUS \" p2001
Diyagnoz amaciyla
Devir sayisi set degeri diizeltildi r0020 NSOLL 1/dak p2000
Faz kontrol faktoru diizeltildi r0028 AUSST % Referans faz kontrol faktori
Arizaya olusturucu akim bilesenleri r0029 IDIST A p2002
Tork olusturucu akim bilesenleri r0030 1QIST A p2002
Konvertor asir ylki r0036 LTI2T % %100 = kapanma
Termal asin yiik derecesi
Motor enkoderi devir sayisi gercek degeri ro061 N_IST 1/dak p2000
Filtre sonrasi devir sayisi set degeri r0062 NSOLL 1/dak p2000
Diizlestirme sonrasi devir sayisi fiili degeri r0063 N_IST 1/dak p2000
Ayar sapmasi r0064 NDIFF 1/dak p2000
Kayma frekansi r0065 FSCHL Hz Referans frekans
Cikis frekansi r0066 F_AUS Hz Referans frekans
Cikis gerilimi r0072 uIST \Y p2001
Faz kontrol faktoru r0074 AUSST % Referans faz kontrol faktort
Moment olusturucu akim fiili degeri r0078 1QIST A p2002
Tork fiili degeri r0080 M_IST Nm p2003
Gelismis diyagnoz amaciyla
Devir sayisi sabit set degeri etkin r1024 1/dak p2000
Etkin motor potansiyometre set degeri r1050 1idak p2000
Nihai devir sayisi set degeri r1119 NSOLL 1/dak p2000
n regulator cikis r1508 NREGY Nm p2003
n reglilator | orani r1482 NREGI Nm p2003
PROFIBUS set degeri r2050 PBSOL 1/dak p2000

" Takili olmayan sicaklik sensérleri icin -200 °C degeri gorintulenir.

VECTOR nesnesi icin standartlastirmalar

Tablo 6-6 VECTOR nesnesi icin standartlastirmalar

Ebat

Standartlastirma parametreleri

Hizli devreye sokma icin 6n ayar

Referans devir sayisi % 100 = p2000

p2000 = Maksimum devir sayisi (p1082)

Referans gerilim % 100 = p2001

p2001 =1000V

Referans akim % 100 = p2002

p2002 = Akim siniri (p0640)

Referans tork % 100 = p2003

p2003 = 2 x motor anma torku

Referans glic % 100 =r2004

r2004 = (p2003 x p2000 x ) / 30

Referans frekans % 100 = p2000 / 60

Referans faz kontrol fakto-
ri gerilimi

%100 = Asir kumandalama olmadan maksimum cikis
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Ebat Standartlastirma parametreleri Hizli devreye sokma icin 6n ayar
Referans akis %100 = Motor nominal akisi
Referans sicaklik % 100 = p2006 p2006 = 100 °C

TM31 nesnesi

Tablo 6-7 isletim ekrani icin sinyallerin listesi — TM31 nesnesi

Sinyal Parametre Kisa adi Birim Normlandirma
(%100 =...)

Analog giris 0 [V, mA] r4052[0] Al_UI V, mA V: 100 V/ mA: 100 mA
Analog giris 1 [V, mA] r4052[1] Al_UI V, mA V:100V/ mA: 100 mA
Analog giris 0, 6lceklendirilmis r4055[0] Al_% % p200x'te ayarlandigi gibi
Analog giris 1, 6lceklendirilmis r4055[1] Al_% % p200x'te ayarlandigi gibi

X-y cizicisi ayarlari

314

Bu menide asagidaki ayarlar yapilabilir:
Parametre secimi
x-y cizicisinde sinyali bir egri seklinde goriintiilenecek olan parametre burada secilir.

interpolasyon (Fabrika ayari: Hayir), aniden degisen boyutlarin gériintiisiinii iyilestirmek icin
kullanilir.

* Hayir: Noktalar arasinda bir baglanti cizgisi olmadan noktalar olarak sadece 6lctim degerleri
gorintilenir.

+ 1:Olciim degerleri dikey bir cizgi ile baglanr.
+ 2:0lciim degerleri ortada bir cizgi ofseti ile baglanir.
Zaman tabani (Fabrika ayari: 2 dak/goriinti)

Sinyal alma hizi, goriintli basina dakika cinsinden ayarlanir. Deder, 2'nin tamsay:i katlari olarak
degistirilebilir. Tek sayilar girilirken, deger yukar yuvarlanir. Zaman temeli degistirildikten
sonra kayit yeniden baslatilir.

Arka plan kaydi (Fabrika ayari: HAYIR)

e EVET: Deger kaydi, goriinti maskesinden cikildiginda da devam eder. Yeniden girildiginde
kaydedilmis gecmis de goériintilenir.

* HAYIR: x-y cizicisinden ciktiginizda degerlerin kaydi sona erer.
Y 6lceklendirme modu (Fabrika ayari: Otomatik), ilerlemenin gériintlistini belirler

+ Otomatik: Olceklendirme otomatik olarak gerceklesir (ekran yiiksekliginin miimkiin olan en
iyi kullanimi ile).

» Manuel: Olceklendirme, MIN/MAX aralik sinirlart manuel girilerek yapilir. Bu modda,
belirlenen arahgin disinda dederler ortaya cikarsa, goériinti sinirlari otomatik olarak ayarlanir.
Boylece glincel 6lclim degerleri her zaman kaydedilebilir.
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Tarihin / saatin ayarlanmasi (hata mesajlarinda tarih damgasi icin)

Tarih ve saat bu menide ayarlanir.

Ayrica, AOP ile siirlicti cihazi arasinda senkronizasyonun yapilip yapilmayacagini ve nasil
yapilacagini da ayarlayabilirsiniz. AOP -> Siirlicii senkronizasyonu, hata mesajlarinin tarih
damgasi ve saat ile saglanmasini mimkdn kilar.

Not
Zaman goriintii format

Siirticli cihazinda zaman, r3102 parametresinde UTC formatinda (01.01.1970Q'ten itibaren giin/
milisaniye) goriintilenir.

Senkronizasyon ayarlari "Ek ayarlar" Gizerinden yapilabilir:

Senkronizasyon (Fabrika ayari: Yok)

Yok
AOP ile suirlicli cihazi arasinda zaman senkronizasyonu yoktur.

AOP -> Siirlicli

— Secenek etkinlestirildiginde, senkronizasyon hemen gerceklesir ve bu sayede AOP'nin
glincel zamani surlic cihazina aktarilir.

— AOP'nin her yeniden baslatilmasindan sonra, AOP'nin glincel zamani stirlict cihazina
aktarilir.

— Ayarlanan senkronizasyon araligina bagli olarak, AOP'nin gtincel zamani stirlicti cihazina
aktarilir.

Not
Yanip sonen "S"
AOP, suirlicti cihazinda senkronizasyon sirasinda RAM ve ROM arasinda bir fark tespit ederse,

bu, ekranin sag Ust kisminda yanip s6nen bir "S" ile veya calistirma velveya
parametrelendirme kilidi etkinlestirildiyse yanip sénen bir anahtar semboli ile gdsterilir.

Surici -> AOP

— Secenek etkinlestirildiginde, senkronizasyon hemen gerceklesir ve bu sayede strlici
cihazinin glincel zamani AOP'ye aktarilir.

— AOP'nin her yeniden baslatilmasindan sonra, siirlicti cihazinin glincel zamani AOP'ye
aktanlir.

— Ayarlanan senkronizasyon araligina bagh olarak, strticii cihazinin glincel zamani AOP'ye
aktanlir.

Not
Zaman yoneticisi

Striicideki zaman, bir zaman yoneticisi (6rn. SIMATIC) tarafindan ayarlanmahdir.

Senkronizasyon araligi

Zaman senkronizasyonu aralidi 1 saat (fabrika ayari) ila 99 saat arasinda ayarlanir.
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ilgili aralik icin, araligin son degistirildi§i zamandan itibaren AOP'deki siire belirleyicidir.

Yaz saati gecisi (Fabrika ayari: Hayir)

Hayir
Saat otomatik olarak yaz saatine gecmez.

Evet

Secim yalnizca senkronizasyon "Yok" veya "AOP -> Surlici" olarak ayarlanmissa mimkundir.
Saat otomatik olarak yaz veya kis saatine gecer.

Gecisten sonra - "AOP -> Siriici" senkronizasyonunda - ayarlanan senkronizasyon
arahgindan bagimsiz olarak hemen bir senkronizasyon gerceklestirilir.

Senkronizasyondaki degisiklikler "Kaydet" ile kaydedilmelidir.

Tarih formati

Tarih formati bu mentde ayarlanabilir:

GG.AA.YYYY: Avrupa tarih formati
AAIGG/YYYY: Kuzey Amerika tarih formati

DO-isim-Gésterge modu

Bumenide, DO adinin goriintisi, standart kisaltma (6rn. VECTORY) ile kullanici tanimli bir DO adi
(6rn. Motor_1) arasinda degistirilebilir.

Kullanici tanimli DO adi (Fabrika ayari: HAYIR)

Evet: DO standart kisaltmasi yerine p0199 parametresinde kaydedilen "Kullanici tanimli DO
adi" goruntilenir.

Hayir: DO standart kisaltmasi gortintilenir.

Motor akimina standartlastirma

Bu menide, r0027 parametresinin cubuk gosterimi icin referans degisken (dlizeltilmis gercek
akim degeri) ilgili isletim ekranlarinda dedistirilebilir.

Motor akimina standartlastirma (Fabrika ayari: HAYIR)

Evet: isletim ekranindaki r0027 parametresinin cubuk gdsterimi, p0305 parametresine
(nominal motor akimi) gore goériintilenir.

Hayir: isletim ekranindaki r0027 parametresinin cubuk gésterimi, p2002 parametresine
(referans akim) gore goriintilenir.

AOP ayarlarinin sifirlanmasi

Bu meni 6gesi secildiginde, asagidaki ayarlar AOP fabrika ayarlarina sifirlanir:
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Dil

Ekran ayarlari (parlakhk, kontrast)
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* isletim ekrani

¢ Kumanda ayarlan

Not
Fabrika ayarlarina sifirlama

Sifirlama, kontrol panelindeki fabrika ayarlarindan sapan tiim ayarlari aninda degistirir. Belirli
kosullar altinda bu, kabin Unitesinin istenmeyen bir calisma durumuna yol acabilir.

Bu nedenle, sifirlama yalnizca bliytik bir dikkatle yapilmalidir!

Batarya sembolii

isletim ekraninda batarya semboliiniin gériintiilenmesi bu mentiide etkinlestirilebilir. ilgili
gosterge etkinlestirildiginde, zamanin saniye gostergesinin yerinde batarya semboli goriinir.
Batarya gerilimini % 20'lik kademelerle gosterir. Gosterge son % 20'ye ulastiginda, bekleyen bir
batarya degisimini belirtmek icin batarya semboli yanip séner.

Batarya sembolii (Fabrika ayari: HAYIR)

¢ Evet: Batarya sembold, isletim ekraninda, zaman icin saniyelerin gorlntilendigi sag Ustte
goruntilenir.

 Hayir: isletim ekraninda batarya sembolii gériintiilenmez.

readme.oss
Bu meni, dahil edilen OSS yazilim parcalarini kullanirken diizenlemelere uyumu aciklayan
uyarilari gorintiler.

6.6.5.5 AOP teshisi

Yazilim/Veri tabani versiyonu
Firmware ve veri tabani stiriimleri bu meniide gorintilenir.

Veri tabaninin stirimd, strtct yazihminin yazilm sirtimiyle (r0018 parametresinde
gorilebilir) eslesmelidir.

Veri tabani icerigi

ilgili maskede servis amaciyla veri tabani icerigi goriintiilenir.

Akil durumu

Bu menide batarya gerilimi volt cinsinden ve cubuk gosterge olarak gosterilir. AkimUlator ile
veri tabanindaki veriler ve glincel saat bilgileri alinir.

< 2,30V batarya gerilimi % O dederine, = 3 V gerilim ise ylzde cinsinden batarya gerilimi
seklinde % 100Q'e karsilik gelir.
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Veri gtivenligi, 2,30 V batarya gerilimine kadar garanti edilir.

e Batarya gerilimi < 2,45 V ise, durum satirinda "Batarya zayIf - yakinda degistirin" mesaji
goruntilenir.

e Batarya gerilimi = 2,30 V oldugunda, asagidaki acilir pencere gortinir: "Batarya arizal -
derhal degistirin".

* Gerilim diistist nedeniyle uzun sire kapali kaldiktan sonra zaman bilgisi velveya veri tabani
eksikse, cihaz acildiginda bir CRC kontroli ile kayip belirlenir. Bu, bataryayi degistirmek ve
ardindan veri tabanini yliklemek veya saati ayarlamak icin bir mesaji tetikler.

Bataryanin degistirilmesine iliskin uyarilar "Denetim ve Koruma" boliminde bulabilirsiniz

Klavye testi

Tuslarnin islevselligi ilgili maskede kontrol edilir. Basilan tuslar ekranda sembolik bir klavye
seklinde gosterilir. Tuslara istenen sirayla basilabilir. Maskeden ancak her tusa en az bir kez
basildiginda cikilabilir (F4 "Geri").

Not
Klavye testinden cikilmasi

Klavye testinden herhangi bir tusa uzun siire basilarak da cikilabilir.

Ekran goriintuleri

"1" ve "+/-" tuslarina ayni anda basilarak bir ekran gériintlisti olusturulur, ekran art arda 2 kez
yanip séner. En fazla 8 ekran goériintisi yonetilebilir.

Kaydedilen ekran goériintilerinin listesi "Ekran goriintileri" menl 6gesinde goriintilenir.
Ekran goriintlisu, listeden bir ekran goriintiisi secilerek ve F5 tusuna basilarak gériintilenir.

Ekran goriintlist goriintllenirken, baslik satirinda etiket ve zaman damgasi her 5 saniyede bir
yanip soner.

Herhangi bir F1 ... F5 fonksiyon tusuna basildi§inda, fonksiyon tuslarinin atamasi 5 saniye
boyunca goriintilenir:

* F4 tusuna basildiginda ekrandan cikilir ve ekran gorintileri listesine geri donulir.

* F5 tusuna basildiginda ve F5 "Clear" ile tekrar onaylandiginda, goriintlilenen ekran
goriintlsu silinir ve ekran gorintuleri listesi yeniden gorintilenir.

Tdm ekran goérintulerini silmek icin, ekran goriintileri listesinde F5 tusuna 1 saniyeden uzun
basin ve asagidaki sorguyu "Evet" ile onaylayin.
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Ekran goruntileri listesinde bosluklar varsa, bunlar yukaridan asagiya yeni ekran gortintileri
ile doldurulur. Liste doluysa, her zaman listedeki kronolojik olarak en eski girisin tizerine
yazilir.

Not
Batarya tamponlamasi

Ekran gorlntleri batarya tamponlamali bellekte saklanir ve akim beslemesi kapatilip acildiktan
sonra da kullanilabilir.

AOP30 kapatildiginda ve batarya cok zayif oldugunda veya batarya degistirildiginde,
tamponlama stiresi yaklasik 30 dakikadir.

LED testi

4 LED'in islevselligi ilgili maskede kontrol edilir.

Veri tabani istatistigi

ilgili maskede servis amaciyla veri tabani istatistigi goriintilenir.

6.6.6 Dil secimi / Language Selection
Kontrol paneli, farkli diller icin metinleri stirlictiden ylkler.

Kontrol paneli dili "Dil secimi/Language Selection" menlsii aracilifiyla degistirilebilir.

Not
Kontrol paneli icin diger diller

Kontrol panelinde su anda mevcut olanlarin disindaki diger diller istek Gizerine temin edilebilir.

6.6.7 Kontrol paneli lizerinden calistirma (LOCAL modu)

Kumanda tuslari, LOKAL moduna gecilerek etkinlestirilir. LOCAL-REMOTE tusundaki yesil LED
yanmiyorsa, islevleri yoktur.

Not
REMOTE'ta KAPALI

"REMOTE'ta KAPALI" islevi etkinlestirildiginde, LOCAL-REMOTE tusundaki LED yanip soner.

LOCAL kontrol dnceligi ile tiim ek set degerleri devre disi birakilir.
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Kontrol 6nceligi kontrol paneline aktarildiktan sonra, akis kumandasi kontrol kelimesinin bit O
ila bit 10'undaki BICO ara baglantilari etkin degildir (bkz. Fonksiyon plani 2501).

Not
"Baska bir cihazin kontrol 6nceligi var" mesaji

STARTER'In kontrol dnceligi varsa, LOCAL-REMOTE tusuna basti§inizda "Baska bir cihazin kontrol
onceligi var" mesaji goriiniir; kontrol dnceliginin kabulii reddedilir.

6.6.7.1 LOCAL/REMOTE tusu
LOCAL modunun etkinlestirilmesi: LOCAL tusuna basin
REMOTE LOCAL modu: LED yanar

REMOTE modu: LED yanmaz; ACMA, KAPATMA, JOG, donls yonl degistirme, ARTIRMA,
AZALTMA tuslari etkin degildir.

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlan
LOCAL modunun kaydedilmesi (Fabrika ayari: Evet)

» Evet: Gerilim beslemesi kapatildiginda "LOCAL" veya "REMOTE" calisma durumu kaydedilir ve
yeniden baslatildiginda geri ylklenir.

* Hayir: "LOCAL" veya "REMOTE" calisma durumu kaydedilmez. Gerilim beslemesi acildiginda
"REMOTE" konumuna gecilir.

REMOTE'ta KAPALI (Fabrika ayari: Hayir)

e Evet: KAPATMA tusu, stirlici REMOTE modunda harici kaynaklar (Fieldbus, musteri terminal
seridi, NAMUR terminal seridi) araciligiyla kontrol edildiginde de etkilidir.
UYARI: Bu islev bir ACIL KAPATMA islevi degildir!

¢ Hayir: KAPATMA tusu yalnizca LOCAL modunda calisir.
isletimde LOCAL/REMOTE (Fabrika ayari: Hayir)

e Evet: LOCAL/REMOTE arasinda degisme, devrede olan tahrik konumunda (motor calisiyor
durumda) mimkuandur.

* Hayir: LOCAL moduna gecmeden 6nce, stiriictiniin calisma durumunda olup olmadigi
kontrol edilir. Evetise, gecis "Isletimde LOCAL modu miimkiin degil* hata mesajiile reddedilir.
REMOTE konumuna gecilmeden 6nce, tahrik kapatilir ve set degeri O olarak ayarlanir.

6.6.7.2 ACMA tusu / KAPATMA tusu

ACMA tusu: Kullanim kilidi devre disi birakildiginda, LOCAL modunda her zaman etkindir.
KAPATMA tusu: Fabrika ayarinda, KAPALI1 = Yavaslama olarak yavaslama rampasinda
(p1121) etkilidir, n = 0 icin: Gerilimi kesme (yalnizca ana kontaktor varsa)

Kapatma tusu, LOCAL modunda ve "REMOTE'ta KAPALI" islevi etkin oldugunda etkindir.
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Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlan

6.6.7.3

F e 3

Kirmizi KAPATMA tusu su sekilde etki eder: (Fabrika ayari: KAPALIT)
e KAPALI1: Yavaslama rampasinda yavaslama (p1121)

¢ KAPALI2: Aninda pals blokaji, motor yavaslayarak durur

e KAPALI3: Hizli durdurma rampasinda yavaslama (p1135)

Sol/Sag degisimi

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlarn

6.6.7.4

JOG

Sol/Sag degisimi (Fabrika ayari: Hayir)
* Evet: LOCAL modunda, sol/sag tusuyla sol/sag gecisi miimkiinddir.
* Hayir: Sol/Sag tusunun LOCAL modunda hicbir etkisi yoktur.

Guvenlik nedeniyle Sol/Sag§ tusu fabrika ayarlarinda bloke edilmistir (pompalar ve fanlar
normalde yalnizca tek bir donis yoniinde calismalidir).

Secilmis olan giincel déniis yénii, LOCAL modunda "isletim" durumu icin calisma durumunun
yaninda bir ok ile gosterilir.

Not
Sol/Sag gecisinin etkinlestirilmesi

SollSag gecisi etkinlestirirken ek ayarlar gereklidir.

JOG modunda calistirma

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlari

JOG tusu (tuslama) aktif (Fabrika ayari: Hayir)

 Evet: Tuslama tusu LOCAL modunda "Acmaya hazir" durumunda etkilidir ("isletim"
durumunda degil). p1058 parametresinde ayarlanan devir sayisi ile calisma gerceklesir.

e Hayir: Tuslama tusu LOCAL modunda etkisizdir.

Set degerini arttir / Set degerini azalt

Set degeri, ARTTIR ve AZALT tuslarn kullanilarak maksimum devrin % 1'i kadar bir cdziintrltkle
belirtilebilir.

Alternatif olarak set degeri sayisal olarak da girilebilir. Bunun icin isletim ekraninda F2 tusuna
basin. Istenen devrin girilmesi icin bir diizenleme alani belirir. Desimal klavye kullanilarak set
deger girilir. Set degeri F5 "OK" ile kabul edilir.

Konvertor kabin dniteleri
isletme kilavuzu, 06/2020, A5E52555278A 321



Kullanim

6.6 Kontrol paneli (izerinden kontrol

6.6.7.6

Minimum devir (p1080) ve maksimum devir (p1082) arasindaki aralikta herhangi bir devir
ilgili sayisal girisle girilebilir.

LOCAL modunda set dederi girisi tek kutupludur. "Sol/Sag gecisi" tusu kullanilarak dénis yoni
tersine cevrilebilir.

¢ Saga donus ve "ARTIRMA tusu" su anlama gelir:
Goruntilenen set degeri pozitiftir ve cikis frekansi artar.

e Sola donus ve "AZALTMA tusu" su anlama gelir:
Goruntilenen set dederi negatiftir ve cikis frekansi artar.

AOP set degeri

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlan

322

AOP set degerinin kaydedilmesi (Fabrika ayari: Hayir)

* Evet: LOCAL modunda, en son kullanilan set dederi (ARTIRMA veya AZALTMA tusunu
biraktiktan sonra veya bir sayisal girisi onayladiktan sonra) kaydedilir.
LOCAL modunda bir sonraki calistirmada, kaydedilen set degerine tekrar yaklasilir. Bu ayni
zamanda, bu arada REMOTE moduna gectiginizde veya besleme gerilimi kapatildiginda da
olur.
Stirlict acikken (motor calisirken) REMOTE modundan LOCAL moduna gecildiginde, mevcut
olan son gercek deger; AOP set dederi icin baslangic degeri olarak kabul edilir ve kaydedilir.
Surlcl kapaliyken REMOTE modundan LOCAL moduna gecis yapilirsa, kaydedilen son AOP
set degeri kullanilr.

* Hayir: LOCAL modunda calistirildiginda, her zaman "AOP baslatma set dederi"nde girilen
devir sayisina kadar calistirilir. Stirlict acikken (motor calisirken) REMOTE modundan LOCAL
moduna gecis yapilirsa, mevcut olan son gercek deger, AOP set dederi icin baslangic degeri
olarak ayarlanir.

AOP set degeri Hizlanma siiresi (Fabrika ayari: 10 s)
AOP set degeri Yavaslama siiresi (Fabrika ayari: 10 s)

+ Oneri: Hizlanma/Yavaslama siiresinin (p1120 / p1121) ayarlanmasi
Bu hizlanma ve yavaslama sirelerinin ayarlanmasi ilgili p1120, p1121 parametrelerinin
ayarini etkilemez, clinkli bu AOP'ye 6zel bir ayar secenegidir.

AOP baslangic set degeri (Fabrika ayari: 0.000 min™)

AOP baslangic set dederi, strlicl acildiktan sonra etkili olan devir sayisi set degeridir (AOP30 -
"ACMA" tusu ile). "Set degerini kaydet" sistem ayarinin "HAYIR" olarak ayarlanmasi kosuluyla
gecerlidir.

Not
Dahili rampa jeneratorii

Strlictinlin dahili rampa jeneratori her zaman etkindir.
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6.6.7.7 AOP LOCAL modunu kilitleme

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlarn
AOP LOCAL modunu kilitleme (Fabrika ayari: Hayir)

¢ Evet: "Kontrol paneli tizerinden kontrol" islevi devre disi birakilir. LOCAL/REMOTE tusu
etkisizdir.

* Hayir: LOCAL/REMOTE tusu etkindir.

Not
LOCAL blokaiji

LOCAL islevselligi strticlide p0806 parametresi kullanilarak da (Bl: Kontrol dnceligi blokaji) bloke
edilebilir.

6.6.7.8 AOP lizerinden hata onayi

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari — Kontrol ayarlari
AOP lizerinden hata onay (Fabrika ayari: Evet)
* Evet: Hatalar AOP araciligiyla onaylanabilir.

e Hayir: AOP araciligiyla hatalarin onaylanmasi engellenir.
6.6.7.9 AOP lizerinden CDS ayari

Ayarlar: MENU - Devreye alma / Servis — AOP ayarlari - Kontrol ayarlari
AOP lizerinden CDS gecisi (Fabrika ayari: Hayir)

¢ Evet: Aktif CDS, LOCAL modunda ilgili isletim ekraninda birer birer degistirilebilir. Bu,
etkinlestirilen bir standart telegram nedeniyle AOP {izerinden isletimin mimkiin olmadigi
durumlarda faydahdir.
CDSO veya 2 aktif oldugunda, "CDS+1", CDS1 veya CDS3'e gecer.
CDS1 veya 3 aktif oldugunda ise, "CDS-1", CDSO veya CDS2'ye gecer.

¢ Hayir: Aktif CDS, LOCAL modunda ilgili isletim ekraninda degistirilemez.

6.6.7.10 Kullanim kilidi / Parametreleme kilidi
Kumanda tuslarinin yanlishikla calistirilmasina ve parametrelerin istem disi degistiriimesine
o karsi koruma saglamak icin, bir anahtar tusu kullanilarak bir kullanim veya parametreleme
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kilidi acilabilir. Etkinlestirilen bu glivenlik kilitleri, ekranin sag st kisminda iki anahtar semboli
ile gosterilir.

Tablo 6-8 Kullanim / Parametreleme kilidi gostergesi

Kilit tiirti Cevrimici isletim Cevrimdisi isletim

Guvenlik kilidi yok

Kullanim kilidi

Parametrel. kilidi

Kullanim kilidi + Parametreleme kilidi

E- T AR

Ayarlar

Coveniickiter oo i |
Kullanim kilidi [ektin_degil_[<»] Sifre 1
Parametrel. kilidi >
